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PROFI TX

Introduccion

Nos alegra que usted eligié el sistema de radio PROFI TX.
El nuevo transmisor consola PROFI TX. M- ofrece muchas caracteristicas
innovadoras y pioneras en la tecnologia de transmision de 2,4 GHz:

La tecnologia de antena integrada (I0AT)

Transmision de sefial ultra rapida y limpia

Estructura de mend clara y transparente

Acumulador LiFePo4 operacion segura a través de la gestién acumulador
Tiempo de transmisién 25h con una sola carga de la bateria

Antes de la primera puesta en marcha, por favor, lea este manual y siga las
instrucciones de seguridad.

Concepto de la PROFI TX.

En el disefio del PROFI TX. Hemos prestado especial atencion y un alto grado
de manejabilidad, flexibilidad y amplia normalizacion como sea posible.

Facil accesibilidad a la estructura de menus claros, con menus informativos,
faciles y numerosos "consejos” utiles, que facilitan la programacion y el
funcionamiento del transmisor.

La flexibilidad esta garantizada porque se puede aplicar a casi todos los
elementos predefinidos de funcionamiento. Los controles (sticks, correderas e
interruptores) y servos se pueden asignar libremente. También puede cambiar
las mezclas y se pueden ajustar segun sus necesidades.

Gracias a las plantillas predefinidas de modelos, le permiten guardar una
plantilla pulsando unas pocas teclas y empezar a utilizarla.

Operacion

e Sistema de compensacion digitales
o Representacion gréfica para cada fase de vuelo, claramente
organizada y visualizacion en la pantalla de ajuste
o Soporte audible
o Trims con incrementos variables

Traduit: J. Fuentes V1.2 Pagina 5
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Control de la tensidn de la bateria con umbral ajustable y una sefial
audible

Sistema de gestion de la bateria

Control de la bateria del transmisor con informacién de la carga
restante en mAh

Caélculo y visualizacion de tiempo restante de funcionamiento en horas

Monitor de servo con pantalla grafica o numérica para comprobar los
ajustes sin el modelo.

Cadigo de bloqueo PIN (4 digitos) para proteger el transmisor contra el
acceso no autorizado de datos

Componentes de hardware

Disefio moderno, ergondmicamente eficiente de ultra precision,
personalizable, los sticks de control de precision con rodamientos de
bolas, ajustables y adaptables individualmente.

Pantalla grafica con moderna tecnologia de alto contraste.

Procesador FLASH (software actualizable que se puede descargar
desde Internet)

El modo de entrenador inalambrico. Seleccione la asignacién de
funciones de control de profesor y alumno.

5 temporizadores: Ventana, suma, intervalo, el tiempo de actividad para
el modelo y el transmisor

Programacion

Programacion sencilla y clara través, de estructura de menu jerarquico

La manipulacién rapida y facil gracias a las teclas y menus y el disco
giratorio central

Orientacion en pantalla con los menus y textos claro y en diferentes
idiomas

Traduit: J. Fuentes V1.2 PROFI TX
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Ajustes especificos dependiendo del modelo

e 4 fases de vuelo para modelos de helicdpteros y avion, tiempo variable
de transicion.

e Calibracion de servo usando 2, 3 0 5 puntos para la compensacion de
las discrepancias mecénicas

e 4 Cronos: ventana, suma, con intervalo de tiempo ajustable y alarmas
acusticas, tiempo de actividad del modelo sin alarma.

o Cdmoda gestion de la memoria de los modelos.
o Nombres de modelos, texto de hasta 20 caracteres
o Copiary borrar funciones

o Plantillas de modelos y extensas funciones de ayuda para
facilitar la creacion de nuevos modelos.

e Amplia gama de opciones de ajuste y mezcladores que definen modelos
de avion y helicopteros

Las diferencias entre los tipos de emisoras

PROFI TX. 9 PROFI TX. 12 |PROFITX. 16
Canales 9 12 16
Memoria modelos 50 100 200

1.2 Contacto
Hemos hecho todos los esfuerzos para disefiar este manual de instrucciones de
tal manera que se puede encontrar una respuesta a cada pregunta de forma
rapida y sencilla. Si todavia tiene alguna pregunta con respecto a su PROFI TX.
No dude en ponerse en contacto con su distribuidor especializado, que estara
encantado de ayudarle.
Servicio pre-venta
Las direcciones de nuestros servicio posventa en nuestro sitio web:

www.multiplex-rc.de
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Acerca de este manual de instrucciones

Este manual describe el transmisor tipo pupitre PROFI TX. Incluye los
siguientes capitulos:

Capitulo 1 "Introduccion” ofrece una vision general del concepto de la
PROFI TX.

Capitulo 2 "Seguridad™ contiene informacion importante de la
seguridad, el uso previsto y garantia.

Capitulo 3 "Transmisor" describe:

o Los componentes de hardware de la PROFI TX.

o ¢Como configurar el transmisor para la operacion?

o Operaciones mecanicas que pueden tener que llevarse a cabo en
el transmisor, por ejemplo, para la instalacion de controles
adicionales.

o Como cargar la bateria del transmisor incluyendo la gestion de
la bateria.

o Como encender y parar el transmisor.

o Codmo realizar una prueba de alcance y el procedimiento de
asociacion (binding).

o Cbmo operar en el modo de entrenador..

o Como configurar su modelo de avion.

Capitulo 4 "Modelos predefinidos™ describe los modelos de ejemplo
disponibles en la PROFI TX.

Capitulo 5 "Menus" describe el software del PROFI TX:

o Navegacion a través del software.
o Los indicadores de estado.
o Todos los menus y parametros.

Capitulo 6 "Funcionamiento del Transmisor" describe:

o Cbmo operar el transmisor y el software por medio de las reclas,
y los ajustadores con la rueda central.

o Cdmo asignar controles e interruptores. Esto define como se
utilizan los controles para operar las diversas funciones en el
transmisor o modelo.

Capitulo 7 "Funcionamiento del transmisor usando el PC" se describe
cdémo conectar el transmisor al PC y las opciones que ofrece esta
conexion.

Capitulo 8 "Creacion y personalizacion de modelos™, describe paso a

paso utilizando dos ejemplos de cémo crear y configurar sus propios
modelos de avion y helicopteros.

Traduit: J. Fuentes V1.2 PROFI TX
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Capitulo 9 "Mantenimiento y cuidado” describe brevemente coémo
mantener su transmisor.

= Capitulo 10 "Anexo" se enumeran las especificaciones del transmisor y
accesorios opcional disponibles en el momento de la impresion de este
manual de instrucciones.

1.4 Historial de cambios

Edicion Cambios Capitulo

Diciembre 2012 Version inicial

Mayo 2013 Revisién basada en VV0.78 | Todos
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Instrucciones de seguridad

Por favor, asegurese de leer y seguir las siguientes instrucciones y normas de
seguridad!

El conocimiento y el respeto de las instrucciones de este manual son los
requisitos para el uso seguro del producto y por la seguridad durante la

operacion y el mantenimiento.

Las siguientes instrucciones y advertencias de seguridad bésicas son un
componente esencial de estas instrucciones de funcionamiento y son de
fundamental importancia para la manipulacién del producto.

Mantenga el manual a mano y adjuntar al nuevo comprador en caso de reventa
del producto.

El incumplimiento de las instrucciones de seguridad puede causar dafios a la
propiedad, lesiones personales o incluso la muerte.

Palabras de advertencia y su significado
PELIGRO indica un peligro inmediato con alto riesgo, con resultado de
muerte o lesiones graves, si no se evita.

ADVERTENCIA indica un peligro, posible riesgo medio, lo que podria causar
la muerte o lesiones (graves), si no se evita.

ATENCION identifica una posible situacion de peligro con un bajo riesgo que
podrian provocar lesiones personales leves 0 moderadas si no se evita.

AVISO indica la posibilidad de uso indebido que podria causar dafios al

producto.

INFORMACION, que son importantes para el usuario de la PROFI TX
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2.1

Indicaciones basicas de seguridad

Las siguientes instrucciones y advertencias de seguridad basicas son un
componente esencial de estas instrucciones de funcionamiento y son de
fundamental importancia para el manejo del dispositivo.

Lea las instrucciones con cuidado!

Asegurese de que ha leido detenidamente este manual de instrucciones y a
seguiendo las instrucciones de seguridad antes de configurar el dispositivo para
su funcionamiento.

A WARNING

Modelos controlados por radio no son unos juguetes en el sentido usual.
Montaje, instalacion y funcionamiento del sistema de RC requieren
conocimientos técnicos, atencion, a la seguridad, conciencia y responsabilidad.
Errores o negligencia puede conducir a un dafio considerable.

Como es imposible que el fabricante o distribuidor puedan ejercer control
sobre el montaje y el uso constante de un modelo a escala, estos peligros se
mencionan expresamente y se excluye cualquier responsabilidad por su parte.

Un modelo que se sale de control por cualquier motivo puede causar dafos
importantes a la propiedad o lesiones personales. Sea consciente de la
seguridad en todo momento. Asegurese de obtener un seguro de
responsabilidad civil.

No modifique el sistema de control de la radio. Utilice s6lo accesorios
originales y piezas de repuesto.

Si el equipo se usa en combinacion con productos de terceros, determinar su
calidad y fiabilidad funcional. Cada combinacién nueva o modificacion debe
someterse a pruebas funcionales, incluyendo una prueba de alcance. No utilice
el dispositivo si aparece algun problema. En primer lugar identificar el error y
solucionarlo.

Haga revisar el transmisor y el receptor de radio control a intervalos regulares
(cada 2-3 afios) por un servicio técnico autorizado por MULTIPLEX (véase el
parrafo 10.1 "Datos técnicos"”, pagina 212).

PROFI TX
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A ATENCION

Operar el transmisor s6lo dentro del rango de temperatura permitido (ver
apartado 10.1 "Datos técnicos", pagina 212). Tenga en cuenta que los cambios
bruscos de temperatura (por ejemplo, interior de automoviles y aire frio del
exterior) pueden dar lugar a la condensacién dentro del transmisor. La
humedad puede afectar el funcionamiento del transmisor y otros componentes
de la radio.

Si la humedad se acumula en los aparatos eléctricos, pare inmediatamente,
desconecte la fuente de alimentacion y permita que el dispositivo se seque, Si
es posible con la apertura (durante varios dias). A continuacion, realice una
prueba a fondo. En casos severos, lleve la unidad a revisar por un servicio
técnico autorizado por MULTIPLEX (ver seccion 1.2 "Contacto", pagina 8).

A ATENCION

Precaucion: cargas eléctricas estaticas!

En caso de aire extremadamente seco, las cargas estaticas tienden a acumularse
en el transmisor y / o el piloto. La descarga de una chispa estatica puede alterar
o danar el transmisor y otros componentes del control de la radio.

Se permite la operacion del sistema de control por radio y sin restricciones
dentro del territorio de la UE y Suiza.

Programe un nuevo modelo en su casa, tranquilo. Asegurese de que el sistema
de propulsién no se puede iniciar por error. Revise cuidadosamente todas las
funciones. Comience por familiarizarse con el funcionamiento del transmisor
antes de hacer funcionar el modelo.

Pagina 12
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2.2

Instrucciones de seguridad para la bateria del transmisor

La bateria del transmisor suministra energia al dispositivo y por lo tanto
contribuye a la seguridad operacional. La conexion de carga integrada en el
transmisor esta adaptada para el acumulador. No cargue la bateria fuera de la
unidad.

@

Las pilas no son juguetes y deben almacenarse fuera del alcance de los nifios.

Baterias dafiadas o defectuosas no se deben utilizar y deben ser desechadas (ver
seccion 2.8 "Eliminacién” en la pagina 21).

A WARNING

Las baterias no deben recalentarse; echar al fuego, no provoque un corto
circuito, con o sin carga de corriente, sobrecargue o descargue en excesivo,
cargue con polaridad invertida. Observe el rango de temperatura permitido de
la bateria.

A WARNING

Si no se manejan adecuadamente, hay un peligro de incendio, explosion,
corrosion y de fuego.

PROFI TX
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2.3

ESD Instrucciones para componentes electrénicos

dtad

Los componentes de un transmisor de radio controlan (placa principal, médulo
de RF, el control del canal, escaner) son sensibles a las descargas
electrostaticas. Esto puede ser, por compensacion de carga (potencial de
compensacion por descarga electrostatica) por tocar, y puede dafiar el
componente, el dafio puede no ser apreciable.

Pagina 14

Tenga siempre en cuenta las siguientes medidas de proteccion para manejar los
componentes electronicos:

e Antes de la introduccion o eliminacion de estos componentes, igualar
una compensacion de potencial eléctrico entre usted y su entorno (por
ejemplo. Tocar un radiador de calefaccion).

e Abra el dispositivo basico y tocarlo en una gran superficie para la
compensacion de potencial respeto con este dispositivo.

e No retire los componentes de la bolsa antiestatica electrostaticas
después de la compensacion de potencial. Evite el contacto directo con
los componentes eléctricos o puntos de soldadura. Sélo toque los
componentes en el borde del circuito.

e Guarde los componentes fuera de la unidad base sélo en la bolsa para la
proteccion contra descargas antiestaticas en el que fueron entregados.
Nunca los ponga en contacto directo con los componentes que
contienen una espuma, poliestireno u otro plastico antiestatico no
convencional.
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2.4

Uso previsto

El transmisor PROFI TX esta destinado exclusivamente para el funcionamiento
de los modelos por radio control.

Siempre siga la secuencia de encendido ON / OFF con el fin de evitar un
arranque incontrolado del peligroso sistema de propulsion:

Encendido

1. Transmisor

2. Receptor

3. Conectar la bateria de vuelo o conectar la alimentacién a ON
Apagado

1.

2.
3.

Desconecte la bateria de vuelo o desconectar el sistema de alimentacién
OFF

Receptor

Transmisor

PROFI TX

Montar el modelo con precaucion

Montar y ajustar el recorrido de los timones para que se muevan con
facilidad y no se bloquean en el recorrido maximo. No regular el
recorrido de los servo desde el transmisor. Siempre ajustar
mecénicamente el recorrido del timén y del stick con la mayor
precision posible; evitar holguras. Use el cambio de sentido de giro de
los servos desde la emisora para el ajuste fino.

Las medidas mencionadas anteriormente son esenciales para reducir al
minimo el consumo de los servos. A su vez les permite rendir al
méaximo, y duraran mas tiempo y funcionaran de manera més fiable.

Proteger eficazmente el receptor de vibracion, la bateria, y los servos y
otros componentes electronicos. Siga las instrucciones de los manuales
de instrucciones correspondientes. El equilibrado de la hélice y las
palas del rotor antes de su uso y reemplace si estan dafiadas, instalar
motores térmicos con amortiguadores de vibraciones, sustituir las partes
dafadas.

No tire de los cables o los retuerza; protegerlos contra las piezas
moviles.

Evite los cables de extension de los servo innecesariamente largos o
superfluos.

Traduit: J. Fuentes V1.2 Pagina 15
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Utilice cables de seccion adecuada. No enrolle o acortar las antenas
receptoras.

No coloque las antenas sobre o en las proximidades de las partes
eléctricamente conductoras. Saque del fuselajes las antenas que tienen
un efecto protector (fibra de carbono, pintura metalizada etc.).

Observe también las instrucciones correspondientes del manual de
instrucciones del receptor!

Asegurese de que la fuente de alimentacion del receptor es de la
capacidad adecuada. Para servos de hasta 40 Ncm de torque se puede
estimar la capacidad de la bateria usando la siguiente formula:

Capacidad [mAh] > niimero de servos x 200 mAh.
Utilice el siguiente tamafio mas grande de la baterial

Tenga cuidado de mantener la suficiente distancia entre los cables que
Ilevan pesadas cargas de corrientes (por ejemplo, sistemas de
propulsion eléctrica) y el sistema de Radio Control. Especialmente los
cables entre motores eléctricos sin escobillas y sus variadores deben
mantenerse lo mas corto posible (valor guia: max. de 10 a 15 cm).

Compruebe regularmente la maqueta
El libre movimiento de las transmisiones de los servos y sus holguras.

Estabilidad y perfecto estado de las transmisiones, los vinculos, las
articulaciones las bisagras, etc.

Realizar un control visual de posibles fracturas, grietas, puntos de corte,
etc. En el modelo en si, y en sus componentes, tales como los sistemas
de energia y RC.

Comprobar el perfecto estado de contacto de los cables y las
conexiones.

iIndispensable: Examine la fuente de alimentacién y su cableado,
incluyendo el interruptor, y la conexion externa de la bateria.

Esto implica el mantenimiento regular de la bateria y los controles periddicos
de la curva de tension y capacidad, el empleo de un proceso de carga y
cargador de bateria adecuado para el tipo de bateria en uso.

Pagina 16
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Las comprobaciones previas al vuelo

= Cargue las baterias del transmisor, receptor y de vuelo con cuidado,
y verificar su estado de carga a intervalos regulares.

= Asegurese de que la memoria del modelo activo esté correcto.

= Llevar a cabo una prueba de alcance (véase la seccion "Prueba de
alcance" 3.6 en la pagina 47).

= Compruebe la funcion y el efecto de todos los sistemas de
control primario y auxiliares.

Si descubre alguna irregularidad, no vuele. Localice el problema, eliminarlo, y
a continuacion, puedes volver a intentarlo.

Durante el funcionamiento del modelo
= Si usted no tiene experiencia de control de un modelo, Ilame al
principio a un piloto experimentado. El sistema profesor / alumno es
particularmente adecuado para los primeros pasos.
= Utilice el modelo en un terreno adecuado.
= No volar o pase el modelo sobre o hacia los espectadores.
= No realice maniobras de vuelo y de conduccion arriesgada.

= No sobreestimar su propio conocimiento o habilidad.

= Si detecta cualquier sefial de un problema o una interferencia, cese
inmediatamente.
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2.5

Responsabilidad e indemnizacion

El deporte con los modelos de radio control es un pasatiempo fascinante. Sin
embargo, los modelos de aviones, vehiculos terrestres o barcos no son juguetes.
Su montaje y operacion requieren un alto nivel de conocimientos técnicos, el
comportamiento manual y responsable y consciente de la seguridad. Errores o
descuidos pueden causar lesiones personales y / o materiales considerables.
Como usuario del modelo, es, en principio, responsable de los riesgos
asociados. El fabricante no asume riesgo inherente de responsabilidad. Esto
también incluye la interferencia incontrolable y la interrupcién. Se espera que
ejerza un cuidado extremo como operador de un modelo.

Dado que los fabricantes o distribuidores no pueden tener ninguna influencia
en el ajuste apropiado, el mantenimiento y funcionamiento del modelo y el
sistema de control de radio, estos peligros se mencionen expresamente en este
manual.

MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG no asume ninguna
responsabilidad por pérdida, dafios o gastos que surjan por el uso indebido y el
funcionamiento de nuestros productos, o que estan conectados con dicha
operacién en modo alguno.

La obligacién de pagar dafios y perjuicios por cualquier razén legal, se limita al
valor facturado por el producto MULTIPLEX directamente involucrados en la
generacion del dafio, a menos que la legislaciéon. No se aplica si las
disposiciones legales obligatorias proporcionan una garantia por negligencia
intencional y grave.

Por otra parte, la empresa MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co0.KG no
garantiza que la informacion en la documentacion que acomparia los
componentes de radio control son completos y exactos.

Observe también los consejos incluidos en la documentacion del transmisor
correspondiente!

Pagina 18
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2.6

Garantia

Ofrecemos una garantia en nuestros productos de acuerdo con las disposiciones
legales reglamentarias vigentes. Para todas las reclamaciones de garantia, por
favor péngase en contacto con el distribuidor al que adquirié el producto.
Quedan excluidos los fallos de funcionamiento de garantia con las siguientes
causas:

Errores de uso, de conexion o de polaridad inadecuada

Uso de componentes de terceros no autorizados por nosotros

Modificaciones / reparaciones que no fueron autorizadas o realizadas por un
Centro de Servicios autorizado MULTIPLEX

Dario accidental o deliberada
Defectos debidos a un uso inadecuado y / 0 uso y desgaste normal

Funcionamiento del equipo fuera de las especificaciones técnicas

Observe también los consejos incluidos en la documentacion del transmisor
correspondiente!

2.7

PROFI TX

Declaracion de conformidad CE

Los dispositivos PROFI TX se llevo a cabo de conformidad con las directivas
europeas.

Asi que tienes un producto que en términos de su disefio, cumple con los
objetivos de proteccion establecidos por la Comunidad Europea con el fin de
asegurar una operacion segura de las aeronaves.

La declaracién detallada de la conformidad se puede descargar desde nuestra
pagina web:

www.multiplex-rc.de

bajo

DOWNLOADS / Product Information

Si es necesario, también puede pedir que le envie la declaracion de
conformidad por escrito a la siguiente direccion:

MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG
Customer Service

Westliche Gewerbestralle 1

D-75015 Bretten-Golshausen

Germany
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2.8

2

Eliminacion

No deseche los equipos eléctricos marcados con el simbolo contenedor de
basura tachado en las basuras estandar, llevarlos a un sistema de eliminacion
adecuado.

RAEE - Residuos de Aparatos Eléctricos y Electronicos, la Directiva 2002/96 /
CE: En los paises de la UE (Unién Europea), equipos eléctricos no deben ser
tirados al sistema de desechos residuales. Equipos no deseado deben ser
Ilevado a su punto de recogida de residuos la autoridad local més cercano o
centro de reciclaje. Alli, el equipo sera eliminado correctamente y de forma
gratuita.

Retire las baterias antes de deshacerse del equipo. (Baterias recargables se
reciclan por separado.

Al eliminar su equipo no deseado puede hacer una importante contribucion
para proteger el medio ambiente.

Pagina 20

Reciclaje de baterias recargables
No tire las pilas recargables agotadas en la basura domeéstica.
Llévelos a un sistema de reciclaje adecuado. Las baterias recargables deben ser

descargada y evite cortocircuito. Ponga cinta adhesiva en los terminales
conductores.
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3.1

3.11

PROFI TX

Transmisor
Vision general del transmisor

Vista superior

PROFI Tx--illli®

& S

GHI3 8 JKLa

ENTER

Fig.1: Vista superior del transmisor

1. Botdn de encendido con el anillo luminoso (ver seccién 3.5.1 "Encendido™ en

la pagina 45).
El anillo luminoso indica el estado del médulo de RF durante el
funcionamiento (ver “Anillo luminoso” en la pagina 24).

2. Pantalla grafica LCD anti-reflejos (256 x 64 puntos) con alto contraste.

El contraste puede ser optimizado para la pantalla (véase la seccion 5.3.8

Transmisor” en la pagina 109), y la pantalla se puede levantar cuando sea
necesario.
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Pagina 22

Luces de advertencia para los sensores utilizados en el modelo. Las luces de
advertencia indican si se han superado los valores de alarma para ciertos
grupos de sensores (ver el capitulo "Testigos™ en la pagina 24).

Dos sticks de mando con rodamientos de bolas de friccion para el control de
los 4 ejes principales..

e Elstick para aceleracion / alerdn se puede activar a la derecha o a la
izquierda (véase la seccidn 3.3.2 "Ajuste de las unidades de stick™ en la
pagina 32).

e Ambos sticks se pueden girar para adaptarse a las preferencias
ergondmicas del piloto (véase el apartado 3.3.2.1 "Girar unidades de stick
en la pagina 32).

La parte superior del stick se pueden ajustar libremente de longitud, y estan
disponibles en diferentes variantes.

5.

Dos potenciémetros deslizantes con marcadores de posicién para el canal de
libre asignacién y / o funciones de conmutacion.

Botones para trim digital de las cuatro unidades de sticks (ver seccion 3.8
"Trim Digital" en la pagina 51).

Rueda central para navegar a traves de los valores de menus y set de edicién.
La rueda se puede girar en incrementos a la izquierda o la derecha y se puede
presionar (ver seccion 6.2 "Funcionamiento con la rueda” en la pagina 163).

El teclado, consta de once botones en dos filas

e Los seis botones en la fila superior se utilizan para un acceso rapido y
directo a los seis mends principales (ver seccion 6.1.1 "Botones de acceso
directo” en la pagina 160).

e Los cinco botones de la segunda fila se utilizan para programar el
transmisor (véase la seccion 6.1.2 "Botones para funciones especiales" en
la pagina 161).

e Con la excepcion de la tecla ENTER, todos los botones tienen una doble
funcién para la entrada de texto. El texto se introduce de una manera
similar a los teléfonos moviles (véase la seccion 6.1.3 "Introduccion de
texto" en la pagina 162).

Ranuras para la instalacion de controles adicionales y Digi-reguladores (véase
la seccion 3.3.4 "Instalacion de controles adicionales” en la pagina 37).

10. Anillo para fijar una correa de soporte (# 8 5161 0 # 8 5646).
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Anillo luminoso
El anillo de luz indica el estado del médulo de RF durante el funcionamiento:

= Luz amarilla intermitente:
Modo normal, la potencia de radiofrecuencia completa.

= Luz intermitente roja:
Reduccion de potencia de transmision para la prueba de alcance (véase la
pagina 47).

» Intermitente rapido luz de color naranja:
Dispositivo en el modo de asociacion (Binding) (véase la pagina 48).

» Luz amarilla fijo :
No hay sefial de RF; un PC o un cargador esta conectado. La bateria se esta
cargando. La energia es suministrada por el cargador de bateria.

* Luzrojafija
No hay sefial de RF; un PC o un cargador esta conectado. La bateria esta
Ilena y no necesita carga. La bateria se agota porque la corriente de
funcionamiento es proporciona ahora por la bateria. El circuito de carga se
reactiva con una carga de 98%.
Testigos

Las luces de advertencia sirven como marcadores para las alarmas de sensores.
Las luces de aviso se asignan a los sensores:

= 3 (g L A
= |cono de la bateria: todos los sensores de voltaje
=  Termometro: todos los sensores de temperatura

= Surtidor de gasolina: todos los sensores del nivel de combustible y carga de
la bateria

= |cono IC: ECU (Engine Control Unit)

= Sefial de advertencia: todos los sensores de velocidad, potencia, calidad de
recepcion (ICT = Link Quality Indicacion)

Pulse el boton ENTER para borrar la barra de advertencia el indicacion de estado
se muestra en la pantalla # 2.

También es posible asignar un interruptor para desactivar las luces de advertencia
y silenciar el sensor de alarma (ver "Asignacion de los interruptores” en la pagina
171).

PROFI TX
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3.1.2 Vista inferior

Fig. 2: Vista inferior del transmisor

1. Boton de deslizamiento de bloqueo para las tomas USB (véase la seccién
3.1.5"Conexiones" en la pagina 28)

2. Pulsadores para abrir la caja (véase la seccion 3.3.1 "Abrir y cerrar la caja "en
la pagina 30)

3. Asa de transporte
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3.13

3.1.3.1

3.1.3.2

Asa de transporte

Las barras de soporte se encuentran dentro del cajon, que también sirve como asa
de transporte para llevar el transmisor.

Asa

Si desea utilizar el cajon como un asa de transporte, tire de él por completo
(figura). Las barras de soporte estan bloqueados en esta posicion.

GHIa JKLa

# ENTER
\ V)

Soportes

Saque el cajon hasta el punto que los soportes estan totalmente expuesto. Este es la
Unica posicion en la que las barras son desbloqueado y se puede girar hacia fuera
(figura).

Girar con cuidado las barras hasta que encajen en su lugar. El cajon se puede
extraer completamente para servir como un asa de transporte o retorno a la base
del transmisor.

So6lo en esta posicion del cajon (ilustracion) los soportes seran desbloqueadas. En
el resto de posiciones, los soportes no pueden y no deben ser girados hacia arriba.
El uso de la fuerza puede dafiar el mecanismo de giro!

PROFI TX
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3.14

Pagina 26

El interior
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Akkupack / Battery pack

Fig. 3: El interior del transmisor
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Modulo de RF con la antena IOAT

Bateria del transmisor (ver seccién 3.4 "de la bateria del transmisor" en la
pagina 41)

Unidades de control
Tarjeta micro SD
Ranuras para los interruptores para los controles instalables en el frente

4 zo6calos para mddulos adicionales (véase la seccion 3.3.4 "Instalacion
adicional controles "en la pagina 37)

2 bornes para la conexion de los elementos de control en el que se pueden
montar los sticks.

destornillador TORX
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3.1.5 Conexiones

Fig. 4: Conexiones del transmisor

1. Conexidn para auriculares (jack estéreo); cuando se conecta un auricular, el
altavoz de la PROFI TX se desactiva.

2. Conexion mini USB para conectar el PROFI TX a un PC y para cargar la
bateria a traves de la toma de corriente de carga (véase la seccion 3.4.1 "Carga
de la bateria" en la pagina 41)

3. Conexion USB-A para futuras ampliaciones.

PROFI TX Traduit: J. Fuentes V1.2 Pagina 27



MULTIPLEX Transmisor

3.2

Pagina 28

Configuracion inicial

Los siguientes pasos deben realizarse durante la configuracion inicial de su PROFI
TX. Consulte las secciones pertinentes que figuran a continuacion para obtener una
descripcion detallada.

1.

3.

Cargue brevemente la bateria. Es suficiente una cargar de la bateria durante
una hora en el PC (500 mA) o durante 20 minutos a través de la toma de
corriente de carga (1.5A): Consulte la seccion 3.4 "La bateria del transmisor*
en la pagina 41 para més detalles.

Encienda el transmisor: Presione y mantenga presionado el boton de encendido
hasta que él circulo de luz este completamente iluminado EI dispositivo
quedara encendido cuando suelte el botdn.

Consulte la seccién 3.5.1 "Encendido” en la pagina 45.

Seleccione el idioma que se utilizara en los menus y los textos de los modelos:

Consulte la seccion "Encendido por primera vez" en la pagina 45.

4.

Apague el transmisor: Pulse el boton de encendido hasta que el anillo se
apague. El transmisor se apaga cuando suelta el boton (seccion 3.5.2
Desconexion™ en la pagina 46).

Abrir la caja del transmisor:
Consulte la seccién 3.3.1 "Abrir y cerrar la caja” en la pagina 30.

Ajuste las palancas de control para satisfacer sus preferencias ergonémicas.

o Si es necesario, girar las palancas:
Consulte la seccion 3.3.2.1 "Girar palancas" en la pagina 32.

o Activar la superficie dentada del stick:
Consulte la seccién 3.3.2.2 "Ajuste de la superficie dentada, la friccion
y centrado de la fuerza del muelle “en la pagina 33.

Si es necesario, instalar interruptores adicionales:
Consulte la seccion 3.3.4 "Instalacion de controles adicionales™ en la pagina
37.

Instale el sistema de recepcion y conectar los servos.

® Realizar el procedimiento de asociacion (binding) para unir el receptor con
el transmisor:
Consulte la seccion “Asociacion (binding)" en la pagina 48.
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3.3 Operaciones mecénicas del transmisor

3.3.1 Abrir y cerrar la caja

A WARNING | Peligro de cortocircuito!

Apague el transmisor antes de abrir la caja.

Abrir la caja
1. Apague el transmisor.
2. Retire el cable USB y auriculares.

3. Coloque el transmisor boca abajo sobre una superficie blanda.

4. Mantenga pulsado los dos seguros del lado de la pantalla y suavemente levante
la cubierta trasera de la caja.
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Cerrar la caja
6. Retire el cable USB y auriculares.
7. Cologue el transmisor boca abajo sobre una superficie blanda.

8. Mover los controles a la posicion central.

10. Gire la tapa trasera a la parte delantera, empuje hacia abajo y presione
suavemente para encajarla en su lugar.
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3.3.2 Ajuste de las palancas (sticks)
3.3.21 Palancas giratorias
"El eje natural de trabajo™ de las manos indica un ligero acercamiento. Las

palancas de control de la PROFI TX son ajustables para adaptarse a sus habitos
ergondémicos de manera 6ptima. El rango de giro es de aprox. 15 °.

Fig. 5: Girar palancas de mando

Proceda de la siguiente manera:

1. Con el destornillador TORX, afloje los tres tornillos del stick correspondiente
hasta que la palanca se pueda girar.

2. Gire la palanca con el &ngulo mas comodo para el uso.

3. Apriete los tornillos de nuevo.

m Tenga cuidado de no sobre-apretar o podria dafiar las roscas.
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3.3.2.2 Ajuste de la superficie dentada, la friccion y la fuerza del muelle

(2) Muelles para el ajuste de la superficie dentada o friccion

w (1) Desactivar accién
[_]_ O——ﬁ de centrado
(4) La fuerza de centrado —7 ) ‘
derecha / izquierda =|=
-7
m (4) la fuerza de centrado
: adelante / atras
\V

(3) Nivel de la superficie dentada de friccion

Fig.6 : Tornillos de ajuste de la unidad stick
Superficie dentada de friccidn

La PROFI TX se suministra de serie con las palancas auto centradas. Los muelles
de uso con la superficie dentada o sistema de friccion ya estan instalados en ambas
unidades de palancas, y puede ser activado rapido y facilmente.

Los tornillos (2) mantienen los muelles. Los tornillos (3) ajustan el nivel de la
superficie dentada / friccion. Cuanto mas se aprieta el tornillo, mas fuerte es la
friccion de la superficie dentada.

Si es necesario, se puede establecer una accion de superficie dentada / friccidn
simultaneamente en ambos muelles de la palanca. Esto le ayudara a lograr un
control perfecto, segun sea necesario.

1. Apague el transmisor y abrirlo.
2. Con el destornillador TORX, apriete el tornillo TORX (gire hacia la derecha)

en la palanca neutralizante adecuado (1) hasta el punto donde la accién de
centrado del stick este completamente deshabilitado.

m Tenga cuidado de no apretar demasiado los tornillos.
No quite la palanca de neutralizacion y / o centrar la neutralizacién!
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Centrado de la unidad stick

La fuerza de centrado o "dureza" del muelle de centrado se pueden ajustar por
separado para cada uno de los cuatro ejes de la palanca El cuadro en la pagina 33
muestra como se hacen los ajustes.

Gire los tornillos (4) hacia la derecha para aumentar la "dureza" de los ejes de la
palanca.
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3.3.3 Instalacion de una palanca con interruptor o pulsador

Multiplex® ofrece tres palancas diferentes con interruptor o pulsador la PROFI TX
(véase el apartado 10.2 "Accesorios" en la pagina 213).

Para instalar una nueva palanca, haga lo siguiente:

1. Apague el transmisor y abrirlo.

2. Retire la bateria.’

3. Afloje el tornillo de fijacion en la parte inferior de la palanca (destornillador
plano de 1.5mm).

4. Tire de la parte superior del eje de la palanca.

5. Envuelva los cables flexibles de la nueva palanca con un alambre de cobre
fino. Doblar hacia atras la seccién aislada. Pase el cable a traves del eje
roscado de la palanca hasta que sea visible en la parte inferior de la unidad.
Utilizar unos alicates para tirar del hilo hasta que pueda coger con los dedos.

! Después de volver a insertar la bateria, es necesario establezca de nuevo la fecha y hora.
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PROFI TX

6. Tire del hilo suavemente hasta que se puede coger el cable. Es mas facil si se
mantiene la palanca en el lado opuesto de la salida del cable.

7. Empuje el mango de la palanca y tire de forma simultanea de todo el hilo.
8. Apriete el tornillo de presién en la palanca.

9. En la placa principal de la unidad, hay una regleta de bornes tripolar en el lateral
junto a cada columna de control. Retire el cable. Coloque el cable azul en el centro
y los rojos en los extremos.

F s

10. Inserte la bateria y cierre el transmisor.

11. Encienda el transmisor.

12. Verifique que el interruptor funciona correctamente.
Para probar esto, asignar el nuevo interruptor de la palanca a cualquier funcion de

conmutacion en el menu Setup>Switch.

Repuestos
Las palancas estandar se pueden sustituir con los siguientes accesorios de
palancas(véase también la seccion 10.2 "Accesorios" en la pagina 213):

e Palanca de aluminio, larga, con interruptor de 2 posiciones
Articulo N° 85940

e Palanca de aluminio, larga, con interruptor de 3 posiciones
Articulo N° 85941

e Palanca de aluminio, larga, con pulsador
Articulo N° 85942
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3.34 Instalacion de controles adicionales

Puede instalar 7 controles a cada lado de la PROFI TX (ver seccién 3.1 "Vision
general del transmisor" en la pagina 22).

e Los elementos de control son los pulsadores, interruptores de dos o tres
posiciones o potenciometros rotativos, que el usuario puede asignar
libremente.

e Ademas, un Digi-regulador se puede instalar en cada lado. Puede asignar
un parametro de configuracion directa a cada Digi-regulador (ver seccion
6.3 "Digi-regulador" en la pagina 164).

Para instalar un control proceda como sigue:

Apague el transmisor.
Desconecte los cables de los auriculares y USB.

Aflojar las tapas de todos los digi-regulador y potenciometros.
Abra el transmisor.

Retire la bateria.

Abra la cubierta de los cables en
el lado donde se desea instalar el
control adicional y estirar todos
los conectores.

Por el lado de conexion de los
auriculares, suelte la tapa tirando
de los dos clips separados (foto).
Gire la tapa hacia el frente.

QP WIN[F-

Afloje los tornillos de las
placas de circuito en la parte
superior de la bandeja de los
interruptores con el
destornillador TORX ..

Quite las juntas y colocarlos
cerca.

Retire los dos tornillos de la
bandeja de interruptor.

Levante el soporte de los
interruptor y quitar los tapones
9 ciegos de las ranuras de
instalacion necesarios.
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PROFI TX

10

Monte el elemento de control. Observe la
direccion de montaje para interruptores de
palanca: El cable rojo debe apuntar a la
parte delantera del transmisor.

11

Vuelva a colocar la bandeja de interruptor y fijarlo con los tornillos.

12

Colocar las placas de circuitos y fijarlos con los tornillos. Colocar la
cubierta sobre la toma de auriculares y asegurarse de que los clips encajen
en su lugar.

Volver a colocar los conectores de los controles.

13
14 Coloque la tapa en las ranuras.
15 Inserte la bateria y cierre el transmisor.

16

Encienda el transmisor.

17

Verifique que los controles funcionan correctamente.
Para probar esto, asignar los nuevos controles a cualquier funcion de

conmutacion en el menu Setup > Switch

18

La fecha y hora se tienen que configurar de nuevo en el mena Timer, como
antes de la extraccién de la bateria.
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Controles adicionales

Los siguientes controles adicionales pueden ser instalados en la PROFI TX (véase

también seccidn 10.2 "Accesorios"” en la pagina 213):

Interruptor de 2 posiciones (micro), corto
Articulo N° 75750

Interruptor de 2 posiciones (micro), largo
Acrticulo N° 75751

Interruptor de 3 posiciones (micro), corto
Articulo N° 75752

Interruptor de 3 posiciones (micro), largo
Acrticulo N° 75753

Digi-regulador (micro)
Articulo N° 75755

Boton giratorio (micro)
Articulo N° 75756

Pulsador (micro)
Articulo N° 75754
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3.35

Instalacion de modulos adicionales

Usted puede agregar cuatro modulos a la PROFI TX.

Nunca instale dos médulos idénticos!

PROFI TX

Cuando estas instrucciones de funcionamiento fueron impresas, sélo el modulo
COPILOTO (articulo N°. 45.184) estaba disponible (ver seccion 10.2 "Accesorios"
en la pagina 213).

Para instalar un mddulo proceder de la siguiente manera:

Apague el transmisor.
Desconecte los cables de los auriculares y USB.
Abra el transmisor.

Inserte el mddulo en una de
las 4 ranuras y asegurarse que
el clip de fijacion se coloca al
centro transmisor y esta
alineado con un orificio de
fijacion en la céntrica

pieza de plastico.

AIWIN -

5 Apriete el tornillo
suministrado.

No aplique una fuerza
excesiva al apretar el tornillo.

6 Cierre el transmisor.

~

Encienda el transmisor.
8 Verifique que el médulo funciona correctamente. Consulte el capitulo
"Modo Entrenador" en la pagina 50 para obtener méas informacion.
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3.4 La bateria del transmisor

La PROFI TX esta alimentada por una bateria LiFePO4 muy robusta y duradera.
La bateria se instala con el sistema electrénico de gestion de la bateria soldada. Si
la bateria es nueva, la capacidad de la bateria es de 4000mAh proporciona un
tiempo de actividad de mas de 25 horas. Componentes adicionales instalados
aumentan el consumo y acortar el tiempo de funcionamiento. Si el dispositivo esta
expuesto a temperaturas muy bajas, el tiempo de funcionamiento se reduce
significativamente.

34.1 Carga de la bateria

La PROFI TX cuenta con dos puertos USB en la parte delantera en el lado derecho,
que estan protegidos por un tapa deslizante. EI mini conector USB se utiliza para
de carga (véase la seccion 3.1.5 "Conexiones" en la pagina 28).

ﬁ

Las siguientes opciones estan disponibles para la cargar de la PROFI TX:
e Através de su PC o portatil

e A través del cargador de plug-in de coche MULTIPLEX USB 12V DC
(articulo no. 145533)

® A través de la MULTIPLEX USB cargador de plug-in de 100-240V AC
(articulo N°. 145534, véase la seccion 10.2, "Accesorios" en la pagina 213)

Nunca conecte el transmisor con el cargador sin la bateria!
m Un cargador inadecuado puede proporcionar tensiones de salida por encima de los
limites permisibles. Estas tensiones pueden dafar el transmisor.
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34.1.1

Carga de la bateria a través del PC
Proceda de la siguiente manera:
1. Apague la PROFI TX.

2. Abra en el dispositivo, el alojamiento con la corredera de bloqueo se encuentra
en la parte inferior de la carcasa.

3. Deslice la tapa hacia el centro del dispositivo.

4. Encienda el PC o portatil. Conecte el cable USB suministrado a una toma USB
en el PC y la conexion mini USB de la PROFI TX.

La PROFI TX se inicia automaticamente en modo de carga.

El icono USB se muestra en el lado derecho de la pantalla y el estado de carga y la
corriente de carga se muestra a la izquierda. Corriente méxima: 500 mA.

STATE OF CHARGE

. oA

Curtent = S357 mA

La PROFI TX inicia sesion en el PC como almacenamiento masivo con el nombre
"PROFI TX".

Cuando se utiliza por primera vez, el PC instala automaticamente el dispositivo
requerido. No apague el ordenador y / 0 el transmisor y no desconecte el cable
USB mientras la instalacién esta en curso. Esto puede tomar varios minutos.
Algunos sistemas operativos requieren una conexion activa a Internet para este
proceso.

PROFI TX

Si mantiene pulsado el bot6n de encendido hasta que el anillo esta totalmente
iluminado, el transmisor cambia de modo de carga al modo normal. La radio
PROFI TX cierra el PC como dispositivo de almacenamiento USB y se identifica
de nuevo como dispositivo de juego. (véase el capitulo 7 "Funcionamiento del
transmisor" en la pagina 174).

El médulo RF se deshabilita mientras se establece una conexién USB. También

sigue desconectado después para evitar que el modulo RF se activa de nuevo
cuando el (PC, ordenador portatil, etc.) se apaga.
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3.4.1.2 Carga la bateria usando el cargador
Proceda de la siguiente manera:

1. Abraen el dispositivo (el alojamiento de la corredera que se encuentra en la
parte inferior de la caja).

2. Deslice el botdn hacia el centro del dispositivo.

3. Conecte el cable USB suministrado con el cargador y la toma el mini-USB de
la PROFI TX.

4. Conecte el cargador a una toma de corriente.
El icono de cargador se muestra en la parte derecha de la pantalla y el estado
de carga y la corriente de carga se muestran a la izquierda. corriente maxima
(en funcion del cargador y estado de carga): 1500mA.

STATE OF CHARGE

- o

Current TES mE

3.4.2 Extraccion de la bateria
1 Abra el transmisor.
2 Deslice la bateria a la izquierda

hacia la parte libre del
compartimiento de la bateria.

3 Retire la bateria.

4 Coloque la bateria en una superficie aislada y seca.
3.4.3 Insercion de la bateria

1 Inserte la bateria en el lado izquierdo

del alojamiento, con el lado
redondeado mirando hacia la
izquierda.

2 Deslice la bateria hacia la derecha
hasta que se alcanza el tope.
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344

Gestion de la bateria

La PROFI TX muestra la corriente durante el funcionamiento del transmisor y
durante la carga de la bateria. La carga de la bateria disponible se calcula sobre la
base de la lectura del medidor de potencia, la temperatura y la tension. el tiempo
restante de funcionamiento (tiempo de la bateria) se calcula a partir de la carga y la
corriente y se muestra en la pantalla de estado # 2 (vea la pagina 87). El calculo
tiene en cuenta que el consumo disminuye ligeramente con la disminucion de
voltaje de la bateria.

Alarma de bateria

Si el tiempo de funcionamiento restante (tiempo de vaciar) cae por debajo del
umbral establecido, se emite una alarma sonora. Las respectivas pantallas
parpadean en la pantalla de estado # 2.

El valor inicial del umbral de alarma de fabrica es de 60 minutos. Este valor puede
ser cambiado en la configuracion de alarmas de la bateria en el menu Setup >
Transmitter > Battery alarm (ver seccion 5.3.8 "Transmisor™ en la pagina 109).

Autodescarga

Después de un almacenamiento prolongado del transmisor, la carga de la bateria
disponible se calcula sobre la base de varios parametros cuando se inicia. La
pantalla de carga y el tiempo de funcionamiento restante, puede entonces ser
menos precisa. Después de unos pocos ciclos de carga / descarga, la pantalla
muestra una lectura correcta.

Bajo voltaje de corte

Si la tension de funcionamiento cae por debajo de 2.8V el dispositivo se apaga
automaticamente sin mas advertencia. Si el voltaje esta por debajo de 2.9V, no se
puede encender: El siguiente mensaje se muestra brevemente en la pantalla:

BATTERY DOWN!

Cargue la bateria del transmisor!

Si el voltaje es bajo, recargue las pilas tan pronto como sea posible (dentro de 1-2
dias) para evitar dafios debido a una descarga total. Tenga en cuenta las notas
sobre la carga (ver seccion 3.4 "Bateria del transmisor" en la pagina 41).

PROFI TX
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3.5

Cambio del transmisor de encendido / apagado

Cargue la bateria del transmisor!

La PROFI TX se suministra con una bateria del transmisor parcialmente cargada.
Debieras cargar la bateria antes de la instalacion. Tenga en cuenta las notas sobre
la carga (ver seccion 3.4 "Bateria del transmisor™ en la pagina 41).

3.5.1

Encendido

Para encender el dispositivo debe iproceder de la siguiente manera:

1. Mantenga pulsado el boton de encendido hasta que la luz del anillo es
completamente iluminado El dispositivo queda encendido cuando suelte el
boton.

Sostenga pulsado el boton de encendido durante un periodo prolongado hasta que
el anillo de luz se apaga de nuevo, la unidad no se reinicia por la liberacién de la
(energia de la seguridad).

2. En este punto, aparece ahora un mensaje de confirmacion en la pantalla:

SAFETY CHECK

REF disabled!?

Set all controlzs o save Frositionss

then Frress and butiton.

O se muestra la pantalla de seleccion de idioma, si el idioma del mena adn no a
sido seleccionada (véase "Conexion por primera vez" en la pagina 46).

El médulo de RF esta apagado hasta que verifique el control de seguridad, de
modo que ningun servo operara en una posicion no deseada.

3. Compruebe si los elementos operativos esenciales desde el punto de vista de la
seguridad, como el interruptor del tren de aterrizaje o las fases del vuelo, la
palanca del gas, estan en la posicion correcta.

4. Pulse una tecla del teclado: La comprobacion de seguridad se ha completado,
el médulo de RF esté activo y la pantalla de estado # 2 es visible.
Puede activar o desactivar el control de seguridad en el menu de memoria
Memory > Safety check. El control de seguridad esta activado por defecto en
la memoria de los modelos de nueva creacion (ver pagina 159)
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3.5.2

PROFI TX

Encendido en el Modo Asociacion (Binding),

Mantenga pulsado al inicio el boténeihasta que se muestre la pantalla de estado
(ver seccién "Asociacion (Binding)" en la pagina 48).

Encendido de prueba de alcance

Mantenga pulsado el boton @ hasta la aparicion la pantalla de estado. El
dispositivo se pone en marcha con una reduccion de la potencia de transmision
para realizar el chequeo (ver seccion 3.6 "Prueba de Alcance)" en la pagina 47).
Encendido por primera vez

La primera vez que encienda la PROFI TX es un caso especial.

La pantalla muestra el menu de seleccion del idioma después de la conexion.
Selecciona el idioma que va a utilizar en el emisor

1. Muestra los menus.

2. Los nombres de los mezcladores y funciones de control de modelo.

El idioma se selecciona con el teclado (arriba / abajo / ENTER). Si selecciona
"skip / spater"”, puede utilizar el transmisor de forma limitada: S6lo una memoria
de modelo es disponible y su contenido no se almacena en la tarjeta SD. Los
menus se muestran en Inglés.

Desconexidn

Mantenga pulsado el boton de encendido hasta que la luz roja se apaga por
completo. El dispositivo estd apagado cuando el anillo se apaga y se suelta el
botdn. Si mantiene pulsado el botén durante un periodo mas largo, el anillo vuelve
al estado de encendido. Ahora, puede soltar el boton y el dispositivo no se detiene
(proteccidn de apagado).
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3.6

Prueba de alcance

Controles periddicos de alcance son necesarios para garantizar el funcionamiento
fiable del sistema de control de la radio y para la deteccion preventiva de los
cambios en las propiedades de transmision. Siempre realice una prueba de alcance
después de:

La instalacion, modificacion o la reordenacion de los componentes del modelo.

Componentes de reutilizacion en el modelo que estuvieron involucrados en un
accidente,

Irregularidades detectadas durante el uso del modelo.

Durante una prueba de alcance, la potencia de transmision se reduce
considerablemente, de modo que no se puede poner demasiada distancia entre el
transmisor y el modelo.

Durante la prueba de alcance activa, destellara el mensaje en la pantalla de estado
#2a#8: ALCANCE! (RANGE!) y el anillo de luz roja esta intermitente. Se crea
una alarma en todos los indicadores de la pantalla de estado # 2 para servir como
un recordatorio.

Se recomienda una distancia minima: 40m a 100m, dependiendo del tipo de
receptor. Consultar el manual de instrucciones del receptor para obtener mas
informacion detallada.

Siempre realice una prueba de alcance antes de poner en marcha el modelo.

Una segunda persona debe estar siempre presente para la prueba de alcance para
asegurar y observar el modelo.

Grandes objetos metalicos cerca del campo de prueba (vallas, coches) cambian el
resultado de la prueba.
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Procedimiento
1. Siel modelo esta conecctado con un sistema de carga, apaguelo!
2. Mantenga pulsado el botén @ien el transmisor y encienda el transmisor.

3. Encienda el receptor.

4. En el menu Prueba de Servo> (Servo > Test), habilite la prueba a una funcion

de control, por ejemplo. Profundidad. Esto determina si la unidad receptora
responde a los comandos con movimientos claros y simétricos de los timones.

5. Aumentar la distancia entre el transmisor y el modelo. Hasta llegar al limite de
prueba cuando los servos empiezan a fluctuar.

6. Repita la prueba con el motor en marcha. Asegure el modelo. Realice la prueba
con diferentes posiciones del acelerador entre ralenti y el acelerador a fondo.
Con accionamientos eléctricos, las interferencias mas significativas se
producen a medio gas. El rango no debe disminuir de manera significativa.

7. Si es necesario, eliminar la causa de la interferencia (motor, posicion del
sistema de recepcion, fuente de alimentacion etc.).

Factores que influyen en el alcance de radio

Los siguientes factores tienen una influencia significativa sobre el alcance de la
radio:

e Condiciones ambientales
Colinas, las caracteristicas del suelo, tipo de terreno, y las condiciones
atmosféricas afectan el alcance de radio.
e Tecnologia del receptor y sofisticacion
Técnicamente receptores sofisticados tienen mayor alcance que los simple,
receptores baratos.
e Instalacion de radio en el modelo
Posicion de montaje / disposicion de las antenas y la distancia a la bateria,
sistemas de energia, servos, sistemas de encendido, piezas de fibra de
metal / carbono influyen en el alcance de la radio.
Asociacion (Binding)
El procedimiento de asociacion (binding) se une el receptor con el transmisor.

M-LINK utiliza "salto de frecuencia" y "difundir el espectro”.
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Con "salto de frecuencia" no se utiliza un canal de transmision fijo, pero todos los
39 canales estan ocupados una tras otro en una secuencia determinada por el
transmisor.

Por "difundir el espectro”, cada bit de datos se codifica en 64 bits (difusion). Este
proceso proporciona un alto nivel de resistencia a las interferencias. Durante la

asociacion (binding), el transmisor pasa "secuencia de saltos", "cddigo de
expansion" y "tiempo de respuesta” al receptor.

Procedimiento

1. Mantenga pulsado el boton de la herramienta e y encienda el transmisor.
Una vez activado, se muestra la pantalla de control de seguridad. Siga las
instrucciones que se muestran.

o El mensaje "Binding" (parpadeando) se muestra en las pantallas de estado
#2a#8.

o Laluz anular del boton de encendido parpadea en color naranja.

2. Encienda el receptor pulsando y manteniendo pulsado el botén SET (conectar la
fuente de alimentacién).

El LED del receptor parpadea rapidamente.

El procedimiento de union se completa dentro de unos pocos segundos:
o Laluz vuelve a parpadear de color amarillo.
o EI LED del receptor parpadea lentamente.

o Los servos que estan conectados al receptor ahora pueden ser controlados.

Si el procedimiento de union no se hace automaticamente en unos pocos segundos,
mover el frontal del transmisor méas cerca del receptor de antena (s).
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3.7

Modo Entrenador

El modo de entrenador (profesor / alumno) es el método més seguro para iniciarse
en el modelismo Radio Control.

Un piloto experimentado tiene control sobre el modelo como Profesor. Se pueden
transferir las funciones de control al alumno usando un interruptor.

Inicialmente se puede transferir una primera funcion, y més tarde todas las demas
funciones de control.

La PROFI TX se puede configurar como un emisor profesor o alumno. Los
transmisores de profesor y alumno estan interconectados mediante un segundo
enlace de radio M-LINK.

Si se interrumpe la conexién de radio entre el alumno y el profesor, todo el control
de funciones se devuelven al profesor.

PROFI TX

Modo Alumno

En el modo alumno, las sefiales de control de los sticks y correderas se transfieren
a través de M-LINK al transmisor profesor.

El emisor del profesor puede ser otra unidad de control de radio PROFI TX con
COPILOTO u otro transmisor de MULTIPLEX puede ser utilizado como
transmisor profesor.

Para obtener mas informacidn, consulte "Entrenador” en la pagina 96 para mas
detalles.

Modo Profesor

Un interruptor de conexion del transmisor profesor y el médulo COPILOTO son
necesarios para el modo Profesor (ver seccion 10.2 "Accesorios" en la pagina
213):

e Consulte la seccion 3.3.4 "Instalacién de controles adicionales" en la
pagina 37 para instrucciones de instalacion.

e Laasignacion del interruptor para la funcién de entrenador se describe en
la seccién 6.4.2 Asignacidn de "interruptores” en la pagina 171.

e Consulte la seccion 3.3.5 "Instalacién de mddulos adicionales” en la pagina
40 para informacion sobre como instalar el médulo COPILOTO.

En el modo profesor, las funciones de control seleccionados pueden ser
controlados por el transmisor del alumno. Estas funciones de control se

seleccionan en el mend Setup>Training. La lista de seleccion sélo esta disponible
en el modo Profesor.
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3.8

3.8.1

3.8.2

Pagina 50

Trim digital
Informacion general

El término "Trim" se refiere a la adaptacion del modelo de avion para volar recto y
nivelado sin palancas de control activas.

El ajuste digital tiene dos ventajas esenciales:

e Los botones de ajuste no tienen una posicién mecéanica correspondiente al
valor del ajuste (como en un trim mecénico convencional con un control
deslizante). La posicion del trim digital se visualiza en la pantalla y cada
cambio de valores de ajuste se almacena en la memoria del modelo. Si se
cambia de memoria de modelo, no seréd necesario restablecer el ajuste la
posicion del trim correcto esta disponible inmediatamente.

e En los modelos que ha creado diferentes fases de vuelo cada fase de vuelo
tiene su propia memoria de trim, es decir, el trim de cada fase de vuelo se
puede ajustar independientemente de los otros, y de manera 6ptima

Ejemplo

Un modelo de avion debe hacer un vuelo perfectamente recto sin tocar las palancas
de control. Si no lo hace, el punto de la funcion de control del punto muerto debe
ser corregido / 0 compensado en consecuencia.

Centro del Trim

La radio PROFI TX permite el ajuste digital en cada uno de los cuatro ejes de los
sticks.

El principio de "centro del trim" se utiliza en las principales funciones de control
(alerdn, elevador, timon). El ajuste solo afecta al centro del control, pero no los
puntos finales. La ventaja sobre el ajuste estandar es Util esto ofrece la ventaja de
que no hay control de los recorridos, esto debe reservarse para recortar: el
recorrido del servo y se utiliza plenamente.

Ambos puntos finales del servo permanecen sin cambios, independientemente de
la posicion del trim actual.

Botones de Trim

En laradio PROFI TX el Trim se lleva a cabo utilizando los botones dispuestos
por debajo y al lado de cada unidad de sticks (ver seccion 3.1.1 "Vista superior” en
la pagina 22). Se encuentran en una posicion ergonémicamente eficiente, y son
accesibles facilmente al utilizar el transmisor, ya sea de mano o de consola.

El efecto de cada pulsacion de botdn es cambiar el ajuste del eje de control
asociados en la direccion correspondiente.
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3.8.3

Si mantiene presionado el boton mas de 0,8 seg., cambia el valor del ajuste de
forma continua hasta que suelte el botén de nuevo (funcion de repeticion
automatica). Cuando el ajuste llega al centro, la funcidn se detiene brevemente.
Cada incremento de ajuste va acompariado de una sefial acustica. Al llegar al
centro y al rango maximo de compensacion, emite una sefial acusticas especificas
para alertar al usuario. EI volumen de pitidos de acabado se puede ajustar en el
menu de configuracion Setup > Transmitter > Volume (véase la seccion 5.3.8
"Transmisor" en la pagina 109).

Visualizacion en pantalla de ajuste
Pantalla grafica

Las posiciones de los trims se muestran como barras en ambos lados y en la parte
inferior de la pantalla de estado del # 2 al # 8:

SEHSORES

Fig. 7: Pantalla de trims en pantalla

A partir de la posicion central de trim, el ajuste es 20 incrementos en ambas
direcciones. El incremento de ajuste (modificacion del salto) se puede ajustar en 4

niveles (0,5%, 1,5%, 2,5%, 3,5%) (ControlFunctions > respective control

function, Step, los pardmetros de tamafio de paso, ver seccion 5.4 "Control
Funciones menu principal” en la pagina 112).

Al cambiar el tamafo del paso el valor de trim cambiard en tanto por ciento,
mientras que el nimero de pasos de trim se mantiene sin cambios. Esto significa
que el trim del modelo debe ser reiniciado después de cada cambio de tamafio del
paso.

PROFI TX

Puede seleccionar el tipo de visualizacion gréfica de ajuste (Setup > Transmitter >
Display, Trim graph, vease la seccion 5.3.8 "transmisor" en la pagina 109).
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Modelos predefinidos
La radio PROFI TX ofrece las siguientes plantillas de modelo predefinidos:

e Plantillas para modelos de avion:

BASICO consulte la pagina 57

ACRO, consulte la pagina 59
PLANEADOR+, consulte la pagina 62
DELTA, consulte la pagina 64

ALA VOLANTE, consulte la pagina 66
GRAN ESCALA, consulte la pagina 68

e Plantillas para modelos de helicopteros:

FUNCOPTER, consulte la pagina 73
Heli FBL, consulte la pagina 74

HELI emech., Consulte la pagina 77
HELI ccpm, consulte la pagina 76

e Plantillas para los modelos terrestres o nauticos y vehiculos de orugas

VEHICULQOS, consulte la pagina 78
BARCOS, consulte la pagina 80
ORUGAS, consulte la pagina 83

Asignacion del interruptor

En la PROFI TX, todos los interruptores pueden ser instalados y conectados,
segun sea necesario. Por esta razon, las funciones que normalmente se asignan
a interruptores o botones de inicio no puede ser pre-establecido en las plantillas
de modelos. Usted tiene que configurar estas asignaciones de acuerdo a los
interruptores existentes.

El uso de cronémetros (Timer)

La ventana de los crondmetros, Sum, y de intervalo es sélo funcional si se
asigna un interruptor a ellos. El control utilizado para la funcion del acelerador
es asignado al temporizador Sum en todas las plantillas de modelos. Por esta
razon, este temporizador esta inmediatamente activo. Podra activar los otros
temporizadores mediante la asignacion de un interruptor para ellos.
Mezcladores de control (Ctrl. Mix)

Los mezcladores de control Ctrl. Mix no se inicializan en las plantillas.
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PROFI TX

Plantillas para modelos de Avion

Todas los modelos de aviones usan nombres similares para el control de 15
funciones. Solo las asignaciones del acelerador y Aleron difieren:

Para los modelos a motor, el acelerador se asigna al stick y el Spoiler en el
deslizador <E.

Para los modelos de planeador, el Spoiler se asigna al stick y el motor al
deslizador <E.

Asignacion del elemento de control, la funcion de control y los ajustes

Control de Control Ajustes Pardmetros

Funcion

Alerones [Modo] Trim™* 0%
Incremento 15 %
Expo™* 0%
D/R 100 %
Recorrido ™ 1100 %

Profundidad | [Modo] Trim™* 0%
Incremento 15 %
Expo™™ 0%
D/R 100 %
Recorrido ™ 1100 %

Direcciéon [Modo] Trim™* 0%
Incremento 15%
Expo™* 0%
D/R 100 %
Recorrido ™ 1100 %

FP4 = 4 Fases de vuelo

Traduit: J. Fuentes V1.2

Pagina 53




MIULTIPLEX

Modelos predefinidos

Control de Control Ajustes Parametros
Funcién
Motor BASICO, ACRO, DELTA |Trim™ 0%
ALA, GRAND ESCALA:
Stick o
PLANEADOR +: <E Incremento 1.5 %
Mode Media
Expo 0%
Retardo 00s
Spoiler BASICO, ACRO, DELTA | Retardo 00s
ALA, GRAND ESCALA:
<E . FP4
PLANEADOR +: Stick | /20" 1 OFF
Flap' F> Retardo 0,0s
Valor fijo "™ OFF
Tren retractil | Retardo 00s
Valor fijo ©** OFF
Remolque - - S
Freno -t ---- ----
Gyro === Tipo de Gyro Bloqueo
Normal / Bloqueo | control
de cola ™
. OFF
Supresion
Mezcla ---- — S

! Componente del aterrizaje

Traduit: J. Fuentes V1.2
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Control de Control Ajustes Pardmetros
Funcion
Retardo
Aux-1 T 0,0 %
Valor fijo™*
OFF
Retardo
Aux-2 T 0,0 %
Valor fijo "™
OFF
Retardo
Aux-3 T 0,0 %
Valor fijo "™
OFF
Retardo
Aux-4 T 0,0 %
Valor fijo ©*
OFF

FP4 = 4 Fases de vuelo

PROFI TX Traduit: J. Fuentes V1.2 Pagina 55



MULTIPLEX Modelos predefinidos

4.1.1 Plantilla modelo BASICO

Esta plantilla predefinida esta disefiada para los modelos o motoveleros
simples, también para los modelos sin alerones. Esta plantilla predefinida se
adapta optimamente al simulador de vuelo debido a su simplicidad.

Asignacion de servos
i Funcién

1 Alerdon

2 Profundidad

3 Direccion

) 4 Motor
Fig. 8: BASICO asignacion servo

Si monta un segundo servo de alerones para el control por separado de los
alerones asignar la funcion a un servo libre (ver "Asignacion" de la pagina
142). ¢ Quieres subir los alerones como freno de aire? En ese caso, asignar la
mezcla alerones + para ambos servos de alerones en la misma posicion. El
freno de aire provocara grandes cambios de distribucion de carga: Modifique el
elevador +. A continuacién, tiene la oportunidad de compensar el gas y los
frenos de aire (Spoiler).

Mezcladores predefinidos en el transmisor, 2 servos mas se puede definir
por el operador.

Nombre Proporcién de | Opciones y ajustes | Valor
Mezcla

Hace que sea maés facil volar y giros precisos:

Combi-Switch | Ail <> rudder Ail < rudder OFF

Optimizado vuelo circular:

Mode OFF
Ail-Differnt. Aileron

Differnt.All 50%
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Mezcladores predefinidos de los servo en el modelo BASICO

Nombre

Proporcién de
Mezcla

Opciones y ajustes

Valor

Compensacion

Profundidad+

Profundidad

A Recorrido arriba
V¥ /abajo asimétricos

100 % 100 %

punto intermedio

Gas-T - Un lado del orf o
(sin trim) recorrido, deshabilitado

_ Una lado del
Spoiler recorrido, con OFF  |OFF

¢Utiliza un modelo cola —V Cambiar las funciones de control "Timon" y
"profundidad +" a "V-COLA +" en el "Asignar Servo" del mend. (V-Tail+)

V- Tail+
(V- Cola+)

Profundidad

A Recorrido arriba
V¥ /abajo asimétricos

70% |70 %

Direccién A 2 Derecha izquierda

V recorrido asimétrico, [70% |70 %

2 direcciones
d- Recorrido a un solo
Gas-T lado, con banda OFF | OFF
(sin trim) _ muerta
] %+ Una lado del

Spoiler recorrido, con punto OFF |OFF

intermedio

Para aerofrenos

y diferencial de alerones. Requiere 2 servos ALERONES+.

Alerones+

A 2 Los recorridos

Alerén son 100 % |100 %
V¥V  simétrico
4+ Recorrido a un

Spoiler solol lado,con |OFF |OFF
offset

Traduit: J. Fuentes V1.2
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41.2 Plantilla de modelo ACRO

e Laplantilla predefinida ACRO es adecuado para modelos de motores
de hasta 4 timones con opcion Snap-Flap.

i- Funcion

1 Aleréon +

2 Profundidad +

3 Direccion
4 Motor
5 Alerdn +

Fig. 9: ACRO asignacion servos

Mezcladores predefinidos en el transmisor, 2 servos mas puede definir por

el usuario.
Proporcion de . . o
Nombre Mezcla Opciones y ajustes | Valor %
combi- Ail <> rudder Ail < rudder OFF
Switch
, . . Mode +SPOILER
Differnt. Alil Aileron Differnt Al 0%

Mezcladores predefinidas en el lado servo

Proporcién de

Nombre Mezcla

Opciones y ajustes Valor %

Profundidad + ' ' -
Profundidad A | Recorrido arriba/abajo

¥ | asimétricos 100 % |100 %
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Gas-T Un lado del recorrido,

(sin trim) ¥~ | Geshabilitado OFF | OFF
Proporcion de Opciones y ajustes Valor %
Mezcla P ya

Recorrido en un
Tren.de. i sentido, con punto | OFF OFF
aterrizaje intermedio
_ Recorrido en un
Spoiler i sentido, con punto | OFF OFF
intermedio
Colaen V A Recorrido
Profundidad v arriba/abajo 70 % 70 %
asimétricos
Derecha e izquierda
) _, A2 recorrido
Direccion v asimétrico, 2 70 % 70 %
direcciones
Un lado del
Gas-T (sintrim) |4 - | recorrido, OFF OFF
deshabilitado
Recorrido en un
Tren de £  |sentido, conpunto |OFF OFF
aterrizaje intermedio
_ Recorrido en un
Spoiler e sentido, con punto | OFF OFF
intermedio
Alerones + Recorrido

, A+2 |[simétrica, 2 o o

Aleron v direcciones con 100 % 100 %
offset

Flaps de .

: p. . T Recorrido en un OFF OFF
aterrzaje ¥  |sentido con offset
(aumento gama)
_ Recorrido en un

Spoiler + sentido, con punto | OFF OFF

intermedio

Traduit: J. Fuentes V1.2
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Profundidad =T | A Recorrido arriba /

/Snap-Flap v abajo asimétricos OFF OFF
Flaps + Flaps Recorrido a un solo o
(subida timon) v lado, con offset 100% | OFF
A 2 |Recorrido arriba /

, Vv |abajo asimétrico,2

Alerén direcciones, OFF OFF
. I [Aunaladodel

Spoiler recorrido, con punto | OFF OFF

Aerofreno intermedio

Profundidad-T A | Recorrido arriba/abajo

(snap flap) V | asimétricos OFF OFF
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4.1.3 Plantilla predefinida PLANEADOR +

e La plantilla es adecuado para los modelos de tipo planeador con hasta 8
timones, con la opcion de Snap-Flap.
i‘ Funcién

1+5 ALERONES

2 PROFUNDIDAD
3 DIRECCION

4 GAS

6+7 FLAP-INNR+

Fig. 10: Planeador + asignaciones servos

8+9 SPOILER
Asignacion Servo

Mezcladores predefinidos en el transmisor, 2 servos mas se puede definir

or el usuario.
Proporcion de . i
Nombre Mezcla Opciones y ajustes Valor
Combi-Switch Ail <> rudder Ail < rudder OFF
, . . Mode ON
Differnt. Ail Aileron Differnt Al £0%

Mezcladores predefinidas en el lado servo

Proporcién de . i
Nombre Mezcla Opciones y ajustes Valor
Elevador + Profundidad A | Recorrido arriba/abajo 100 % 1100 %
rofundida ¥ | asimétricos ° °
_ | Auna lado del
Spoiler + |recorrido, conpunto  |OFF | OFF
intermedio
A | Recorrido arriba/abajo
Flap ¥ | asimétricos OFF | OFF
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Proporcion de . i
Nombre Mezcla Opciones y ajustes Valor
L Un lado del recorrido,
Gas-T (sin trim) |4 - | teshabilitado OFF |OFF
VATAIL =+ A | Recorrido arriba/abajo
) i i j
Profundidad v | asimétricos 70% |70 %
A2 Recorridos derecha e
Direcciéon v izquierda 2 direcciones |70 % |70 %
asimétricas
) A una lado del
Spoiler v+ recorrido, con offset OFF OFF
L Un lado del recorrido,
Alerones + 5 R o Siméri
A ecorrido simétricos
Aleron V¥ | ambas direcciones 100 % | 100 %
A una lado del
Spoiler 4+ |recorrido, con OFF |OFF
desplazamiento
A | Recorrido arriba/abajo
Flap V¥ | asimétricos OFF OFF
Profundidad-T | A | Recorrido arriba/abajo off | OFF
(Snap ﬂap) V¥ | asimetricos
FLAP_INNR + . " i /abai
FLAP CNTR < A ecorrido arriba/abajo
- " Flap V¥ | asimétricos OFF | OFF
. A una lado del
Spoiler v+ recorrido, con offset | O | OFF
A2 | Recorrido arriba/abajo o o
Aleron v | asimétricos 50% |50 %
! Para los dos timones centrales.
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414 Plantilla de modelo DELTA
Esta plantilla es adecuado para los modelos delta.

Fig. 11: DELTA asignacion servos

i- Funcion

1+2 DELTA+

4 MOTOR

3 DIRECCION

Mezcladores predefinidos en el transmisor, 2 servos mas se puede definir

por el usuario.

Nombre Proporcién de Mezcla Opciones y ajustes Valor
Combi-Switch | Ail <> Direccion Alerén < Direccion OFF
Mode ON
Differnt. All All . .
ernt.Al eren Differnt. All 50%
Mezcladores predefinidas en el lado servo
Proporcion de . i
Nombre Mezcla Opciones y ajustes Valor
DELTA +
A2 | Recorrido arriba/abajo o 0
Alerones v |asimétricos 70% |70 %
, A | Recorrido arriba/abajo o o
Profundidad v | asimétricos 70% |70 %
Un lado del recorrido,
Gas T ¥~ | deshabilitado OFF |OFF

PROFI TX

Traduit: J. Fuentes V1.2
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Proporcion de . i
Nombre Mezcla Opciones y ajustes Valor
ColaenV
. A | Recorrido arriba/abajo
Profundidad v |asimétricos 70% |70 %
o A2 |Recorridos derecha /
Direccion V¥ |izquierda asimétricas 70% |70%
Un lado del recorrido,
Gas - T ¥~ | deshabilitado OFF | OFF
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415 Plantilla modelo ALA VOLANTE

Esta plantilla es adecuada para los modelos con un maximo de 4 timones.

Asignacion Servo

Fig. 12: ALA VOLANTE asignacion servos

d
]

d

ﬂ_ i- Funcién

1+5 FLAP-INNR+

2+3 FLAP-OUTR+

4 MOTOR

Mezcladores predefinidos en el transmisor, 2 servos mas se puede definir

por el usuario.

Proporcion de : .
Nombre Mezcla Opciones y ajustes Valor
Combi-Switch [ Ail <> Direccion Alerdn < Direccion OFF
. . . Mode ON
Differnt.All Aileron Differnt Ail 100%

PROFI TX

Traduit: J. Fuentes V1.2
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Mezcladores predefinidas en el lado servo

Proporcion de . .
Nombre Mezcla Opciones y ajustes Valor
FLAP_INNR +
Timones dentro | Aleron A2 |Recorrido arriba/abajo 20% |70 %
del fuselaje Exterior V¥ |asimétricos ° °
. A | Recorrido arriba/abajo o o
Profundidad v | asimétricos 70% |70 %
Flap . . .
4 A | Recorrido arriba/abajo
(timones) v | asimétricos OFF | OFF
A una lado del
Spoiler 4+ |[recorrido, con OFF | OFF
desplazamiento
Un lado del recorrido,
Gas -T ¥ | deshabilitado OFF | OFF
FLAP_OUTR +
Timones fuera | Aleron A | Recorrido arriba/abajo o o
del fuselaje interior V¥ | asimétricos 0% 170%
, A | Recorrido arriba/abajo o 0
Profundidad v | asimétricos 70% |70 %
Flap A | Recorrido arriba/abajo
(timon) V¥ | asimétricos OFF | OFF
. Un lado del recorrido,
Spoiler d+ deshabilitado OFF |OFF
Un lado del recorrido,
Gas -T ¥~ | deshabilitado OFF | OFF
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4.1.6 Plantilla modelo GRAN ESCALA

Esta plantilla es adecuada para los modelos con motor a gran escala con 2

servos de profundidad, flaps y tren de aterrizaje.

Asignacion Servo

Fig. 13: GRAN ESCALA asignacion servos
Mezcladores predefinidos en el transmisor, 2 servos mas se puede definir

i‘ Funciones

1+6 Alerones +

2+5 Flpas +

7 Direccion

8 Motor

3+4 Profundidad

or el usuario.
Nombre Proporcion de Opciones y ajustes Valor %
Mezcla
e Aileron <> L, o,
Combi-Switch | ..~ Ailerén < Direccion OFF
Direccion
, : . Mode +Spoiler
Differnt.Ail Aileron . .
! ! | Differnt.Ail 50%
Mezcladores predefinidas en el lado servo
Nombre Proporcion de Opciones y ajustes Valor %
Mezcla
Profundidad + . . .
. A | Recorrido arriba/abajo
Profundidad v |asimétricos 100 % | 100 %
. 7 | Recorrido a cada lado y
Spoiler * | centro OFF |OFF
A | Recorrido arriba/abajo
Flap V¥ | asimétricos OFF | OFF
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o Un lado del recorrido,
Gas =T (sin trim) | 4- deshabilitado OFF | OFF
V. Tail+ . " ia/abai
. A ecorrido arriba/abajo
Profundidad v asimétricos 70% |70 %
. L, A2 | Recorrido derecha /
Direccion v izquierda asimétricos 70% |70%
) Un lado del recorrido,
Spoiler I+ deshabilitado OFF | OFF
L Un lado del recorrido,
Gas-T (sin trim) |4~ deshabilitado OFF |OFF
Alerones + at2 | Recirrido simétri | 100
ecirrido simétrico en las
Aleron v 2 direcciones con offset 100 % %
Tren de aterrizaje .
Recorrido a un lado con
(aumento de I+ offset OFF |OFF
ascensor)
Spoiler T Recorrido a un lado con
Aerofreno ¥ | el punto intermedio OFF 1 OFF
Profundidad-T |a Re_colrrl_do arriba/abajo OFF | OFF
(Snap ﬂap) \ 4 asimeétricos
Flaps+ Tren de aterrizaje Recorrido a un lado con
(aumento de I+ offset 100 % | OFF
ascensor)
. A2 |recorrido arriba/abajo
Alerén v asimetricos 50% |50 %
Spoiler T Recorrido a un lado con
Aerofreno ¥ el punto intermedio OFF 1 OFF
Profundidad-T | A Recorrido arriba/abajo OFF | OFF
(Snap ﬂap) \ 4 asimeétricos
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Plantillas para modelos de helicopteros

Las plantillas Modelo de helicopteros estan disponibles para los 4 tipos:

FUNCOPTER para helicopteros controlado con acelerador eléctricos

eHeli FBL para helicopteros con flybarless

eHeli ccom para helicopteros eléctricos con mezcla electronica del rotor

principal

Heli ccom para helicopteros térmicos con mezcla electronica de rotor principal

Heli mech para helicopteros térmicos con mezcla mecanica de rotor principal

Control de la asignacion, la funcion de control, y los ajustes

]E:ont_rlol de Control Ajuste Parametros

uncion

Alerén [Modo] Trim 0%
Incremento 1,5%
Expo 0 %
D/R 100 %
Desplazamiento ©* 100 %

Profundidad [Modo] Trim ™ 0%
Incremento 1,5 %
Expo " 0%
D/R 100 %
Desplazamiento ™ 100 %

Direcciom [Modo] Trim 0%
Incremento 1,5 %
Expo 0 %
D/R 100 %
Desplazamiento ** 100 %

Motor e Governor ONe¢ / OFFY
Trim ™ 0 %
Incremento 1,5 %
Mode Media
Expo 0%
Retardo 00s

¢ = Motor eléctrico
V' = Motor térmico

Traduit: J. Fuentes V1.2
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Aux - 1 - Retardo 0%
Valor fijo " OFF

Aux - 2 - Retardo 0%
Valor fijo™ OFF
Tren retractil -——- Retardo 0%

Valor fijo " OFF

Conmutacion 1 —

Conmutacion 2 ——

Gyro <k Tipo de Gyro Blogueo
Bloqueo de cola |EC : <E
Normal

Desactivacion OFF

Conmutacion 3 — S o

Mezcla
Aux - 3 - Retardo 0 %
Valor fijo " OFF
Aux - 4 - Retardo 0%
Valor fijo OFF
Paso Mismo que el Retardo 0 %
motor Valor fijo OFF
Limite gas F> Retardo 0%

Valor fijo OFF

FP4 = 4 fases de vuelo
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Todas las plantillas de modelos contienen el mismo conjunto de

mezcladores:

e Cuatro, mezcladores libres en cada fase de vuelo; por ejemplo mezclar

alerén, elevador, direccion, acelerador.

e Mezclador de rotor de cola

e Mezclador de rotor principal

Nombre Entradas mezclador |Ajustes Valor
Rotor de cola Direccion, Colectivo | Offset OFF
OFF
Coll. +/- 0%
OFF
Coll. zero point
Rudd.Diff
MAINROTOR- Direccion, Geometria 90 %
Derecha. Profundidad,
Cplectl_\,/o Rotacion oo
MAINROTOR- Direccion,
i Profundidad,
zquierda Colectivo Palanca +/- 0%
MAINROTOR-FB Direccion,
Profundidad,
Colectivo
MAINROTOR-4 Direccion,
Profundidad,
Colectivo

Traduit: J. Fuentes V1.2
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421 Plantilla modelo FUNCOPTER
Esta plantilla es adecuado para los helicopteros con el acelerador controlado

con un motor eléctrico. Esta plantilla no se puede adaptar a las otras plantillas
de helicopteros por que el canal de paso colectivo no esta disponible.

Asignacion Servo

Servo Asignacion FUNCOPTER
1 Alerén

2 Profundidad

3 Direccion

4 Paso

5 Motor

6 Gyro

7.16 |- Libre
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Plantilla de modelo eHeli FBL

Este modelo predefinido se optimiza en la configuracion basica para
helicpteros con control flybarless. Es muy fécil la configuracién estandar
asignada al servo rotor de cola y mezcladores de cabeza.

Este modelo también es adecuado para helicopteros eléctricos con paso
colectivo controlado con mezclador de rotor principal mecénico. La opcion
"Modo Gobernor" se activa con el acelerador. Desactivar esta opcion, si
prefiere trabajar con curvas de motor (ver "Throttler (helicoptero) ", pagina

118).

Asignacion de servos

sevo | Asaracion oL Sackn o con perladores
1 Aleron MAINROTOR-FB

2 Profundidad MAINROTOR-Izquierda.

3 Direccion TAIL ROTOR

4 Colectivo MAINROTOR-Derecha.

S Motor Motor

5 Gyro Gyro

7.16 | Libre
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4.2.3 Modelo predefinido eHeli ccpm

Para helicopteros eléctricos con paso colectivos controlado con la cabeza del
rotor con mezcla electronica (Colectivo Mixer ciclica Pitch).

La opcidn "Modo Gobernor" se activa durante acelerador. Apague esta opcion
si prefieren trabajar con curvas de gas (ver "Throttle (helicoptero)”, pagina

118).

i- Funcion

1 MAINROTOR-FB

2 MAINROTOR-L.

3 TAIL ROTOR

4 MAINROTOR-FB

5 Gas
Fig. 14: Asignacion Servo para cabezas de rotor
electronicamente mixtos 6 Gyro
Mezcla
Nombre Entradas mezclas Ajustes Valor
Rotor de Cola Aleron, Colectivo Offset™ OFF
Colectivo y Offset se conmutan con Collec+ OFF
PF4
el giroscopio apagado si opera en Collec- OFF
modo bloqueo de cola. Punto cero 0%
Rudd.Diff. "™ | OFF
MAINROTOR- Timon, Profundidad, Colectivo | Geometria 120 %
Derecha.
MAINROTOR- Timon, Profundidad, Colectivo | Rotacidn 0o
Izquierda.
MAINROTOR-FB | Timoén, Profundidad, Colectivo || ever +/- 0%

MAINROTOR-4

Timén, Profundidad, Colectivo

FP4 = 4 Fases de vuelo; para helicpteros. La cuarta fase es siempre Autorrotacion

Pagina 74

Traduit: J. Fuentes V1.2

PROFI TX




Modelos predefinidos

MIULTIPLEX

4.2.4 Modelo predefinido HELI ccpm

Para helicopteros de motores térmicos y paso colectivo con la cabeza del rotor
con mezcla electronica (Colectivo Mezcla ciclica Paso).

En el canal del gas, el Gobernor estd apagado. Un interruptor de 3 funciones
controla el ajuste de la mezcla para la configuracion.

Si usted esta usando un control de velocidad, encienda el modo de gobernor
para apagar la curva de gas (pagina 118).

i- Funcion

1 MAINROTOR-FB

2 MAINROTOR-L.

3 TAIL ROTOR

4 MAINROTOR-FB

5 Gas
Fig. 15: Asignacion Servo para cabezas de rotor 6 G
con mezcla electrénicamente yro
Mezcla
Nombre Entradas mezclador Ajustes Valor
Rotor de Cola Aleron, Colectivo Offset™ OFF
Colectivo y Offset se conmutan con Collec + OFF
voy u PF4
el giroscopio apagado si operaen | COllec- OFF
modo bloqueo de cola. Punto cero 0%
Rudd.Diff. "™ | OFF
MAINROTOR- Timon, Profundidad, Colectivo | Gepmetria 120 %
Derecha.
MAINROTOR- Timon, Profundidad, Colectivo | Rotacidn 0°
Izquierda.
MAINROTOR-FB | Timoén, Profundidad, Colectivo || ever +/- 0 %

MAINROTOR-4

Timén, Profundidad, Colectivo

FP4 = 4 Fases de vuelo; para helicpteros. La cuarta fase es siempre Autorrotacion

PROFI TX

Traduit: J. Fuentes V1.2
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4.2.5 Modelo predefinido HELI mech
Se proporciona este ejemplo para los helicopteros de motor térmico con rotor
de paso de cabeza con la mezcla mecénica.
En el canal de gas, el Gobernor estd apagado. Un interruptor de 3 posiciones
controla el ajuste de la mezcla para la configuracion.
- Funcion
ET\I/”’/_/E 1 Alerdn
s e
o \Q:& 2 Profundidad
. L~
R 2N ﬂ- 3 Timén
AR I e i ; 4 Colectivo
f’i a o
Fig. 16: HELI mech. asignacion de servos
Mezcla
Nombre Entradas Ajustes Valor
mezclador
ROTOR DE COLA | Aleron', Paso Offset OFF
Paso + OFF
Paso- OFF
Punto cero 0 %
Rudd.Diff. PF4 OFF
Si convierte el helicoptero configurado para mezclar electronica, sélo tiene que
cambiar el nombre de Alerén, Profundidad y Colectivo a MAINROTOR-L,
MAINROTOR-R, etc. Asignar en el menu Servo>. EI mezclador del rotor
principal es entonces disponible en el menu Mixer.
! Colectiva y Offset se apagan automaticamente si el giroscopio opera en Modo de blogqueo.
Pagina 76 Traduit: J. Fuentes V1.2 PROFI TX




Modelos predefinidos MULTIPLEX

4.3

43.1

PROFI TX

Plantillas para los modelos terrestres, navales y orugas
Modelo predefinido VEHICULOS CAR / TRUCK

Este modelo predefinido es adecuado para todos los modelos de vehiculos.

Las funciones de control, Brazos de apoyo, Rampa, lluminacion y Aux-1y
Aux-4 tienen la funcion lenta. Por lo tanto, el tiempo de recorrido en la rampa
puede ser lento y de una forma realista. La funcion de iluminacion también
puede ser progresiva.

El cambio de las fases de vuelo originalmente, es para modelos de aviones,
pero utilizamos también esta funcién para los vehiculos.

El constructor de modelos sin duda encontrar una aplicacion adecuada. Usted
puede cambiar libremente las funciones y nombres de funciones de control.

Este ejemplo no contiene mezcladores predefinidos. Para personalizar el
control, dispone de 4 mezcladores en el mando y 7 mezcladores en los servo
que proporcionan, cada uno con ocho salidas.

Controla la asignacion, la funcion de control, y los ajustes

Funcion de Control Parametros Valor
control
Canal h Eje palanca horizontal.
Asignacion por medio | 1iy FP4 0%
de modo de controles. Incremento 15 9%
Expo "4 0 %
D/R 100 %
Recorrido ™ 100 %
Canal v Eje palanca vertical.
Asignacion por medio | iy, P4 0%
de modo de controles. o
Incremento 1,5 %
Expo Fpa 0%
D/R 100 %
Recorrido ™ 100 %
Direcciéon Eje palanca horizontal. | Trim 0%
Asignacion por medio Incremento 159
de modo de controles. Expo P4 0%
D/R 100 %
Recorrido " 100 %
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Gas Trim™* 0%
Incremento 1,5 %
J- Modo Centro
Expo 0%
Retardo 00s
Brazos apoyos |- Retardo 0,0s
Valor fijo " OFF
Rampa Retardo 0,0s
Valor fijo " OFF
Luz - Retardo 0,0s
Valor fijo "™ OFF
Faro - -—- .
Bocina - -~ -—--
Cambio - ---- ----
Sonido - -—-- ----
Aux-1 - Retardo 0,0s
Valor fijo "™ OFF
Aux-2 - Retardo 0,0s
Valor fijo "™ OFF
Aux-3 - Retardo 0,0s
Valor fijo " OFF
Aux-4 - Retardo 0,0s
Valor fijo OFF

Asignacion de servos

Servo |Funcién de comando / mezcla Puntos de curva

1 Direccion 3
2 Gas 3
3 Sin uso

FP4 = 4 fases de vuelo
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Plantilla predefinida para modelos NAVALES

Este modelo predeterminado es adecuado para todos los tipos de modelos

navegables.

Las funciones de control del Spoiler, flap, luz, y Aux-1a Aux-3 tienen la
funcidn lenta. Esto permite operar en una forma realista de velocidad lenta. La
funcidn de iluminacion también puede ser progresiva.

El cambio de las fases de vuelo originalmente, es para modelos de aviones,
pero utilizamos también esta funcién para los buques y embarcaciones.

Mantenemos esta funcidn activada para los modelos de barcos / buques. Su
ingenio como modelista tendran buenas ideas practicas para su aplicacion.

Usted puede cambiar libremente las funciones y nombres de funciones de

control.

Este ejemplo no contiene mezcladores predefinidos. Para personalizar el
control, de 4 mezcladores en el mando y 7 mezcladores en los servo se
proporcionan, cada uno con ocho salidas.

Controla la asignacion, la funcion de control, y los ajustes

Funcion de Control Parametros Valor
control
Canal pm Eje palanca horizontal.
Asignacion por medio | iy, P4 0%
de modo de controles. o
Incremento 15 %
Expo 0 %
D/R 100 %
Recorrido ™ 100 %
Canal V Eje palanca vertical. _ 0%
AsiGnacic : Trim
signacion por medio 15%
de modo de controles. | Incremento 09
Expo i N
D/R 100 %
P4 100 %
Recorrido
Direcciéon Eje palanca horizontal. | Trim 0%
,:\S|gnz(ajcuzjn por meldlo Incremento 15%
e modo de controles. EXpO FP4 0%
D/R 100 %
Recorrido " 100 %

Traduit: J. Fuentes V1.2
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E(;Jrr]]tcrlgln de Control Parametros Valor
Gas Trim™ 0%
Incremento 1,5 %
J_ Modo Medio
EXpO FP4 0%
Retardo™ 005
Flap Retardo 0,0s
Valor fijo " OFF
Spoiler L Retardo 0,0s
Valor fijo " OFF
Lz . Retardo 0,0s
Valor fijo " OFF
Faro
Bocina
Cambio
Sonido
Mezcla L Retardo 0,0s
Valor fijo " OFF
Auxc L Retardo 0,0s
Valor fijo OFF
Aux-2 L Retardo 0,0s
Valor fijo " OFF
Aue3 Retardo 0,0s
Valor fijo " OFF
FP4 = 4 Fases de vuelo
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Asignacion de servos

Servo |Funcién de comando / mezcla Puntos de curva
1 Timon 3

2 Gas 3

3-16 Sin uso
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4.3.3 Modelo predefinido para ORUGAS.

Esta plantilla es apta para vehiculos de orugas.

Usted puede cambiar libremente las funciones y nombres de funciones de
control.

Modelos de tanques completos suelen incorporar un blogue funcional que
combina el acelerador y la direccion de los dos motores de propulsion.

Si esta utilizando 2 controladores de velocidad separados, se recomienda
cambiar la asignacion de servo de direccion y del acelerador + (pagina 142).

TRACK + comprende un mezclador que combina "Acelerador” y "Direccion™.
Configura los ajustes necesarios en el meni £ Mezcla (pagina 126).
Establecer un poco de movimiento perdido de la direccién REV/CLR. Si

"Direccion" y "Acelerador" son asignados a la misma unidad de palanca, al
abrir el acelerador a menudo implica una pequefio movimiento de direccion. La

aplicacion de una REV/CLR a "Direccion” resuelve este problema.

Para personalizar el control, 4 mezcladores en el lado de control y 6
mezcladores en el lado servo se proporcionan, cada uno con ocho salidas.

Controla la asignacion, la funcién de control, y los ajustes

Funcion de control | Control Parametros Valor
Torreta Eje palanca horizontal. | Trim 0%
Asignacion por medio | |cremento 159
de modo de controles. EXpo FP4 0%
D/R 100 %
Recorrido T 100 %
Cafion Subir/bajar | Eje palanca vertical. Trim 4 0%
Asignacion por medio | |cremento 159
de modo de controles. EXpo FP4 0%
D/R 100 %
Recorrido T 100 %
Direccidn Eje palanca horizontal. | Trim ™ 0%
Asignacion por medio | |,cremento 15 %
de modo de controles. EXpO FP4 0%
D/R 100 %
Recorrido "™ 100 %
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Funcion de Control Parametros Valor
control
Gas Trim™* 0%
Incremento 15 %
_'_ Modo Medio

Expo 0%
Retardo ™ 00s

Flap L Retardo 0,0s
Valor fijo " OFF

Spoiler L Retardo 0,0s
Valor fijo "™ OFF

Luz L Retardo 0,0s
Valor fijo " OFF

Faro

Bocina

Cambio

Sonido

Mezcla L Retardo 0,0s
Valor fijo OFF

Aux-1 L Retardo 0,0s
Valor fijo OFF

Aux-2 L Retardo 0,0s
Valor fijo OFF

Aux-3 L Retardo 0,0s
Valor fijo OFF

FP4 = 4 fases de vuelo

Traduit: J. Fuentes V1.2
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Asignhacion de servos

Servo |Funcién de comando / mezcla Puntos de curva
1 Direccion opcional PISTA + 3
2 Gas opcional PISTA + 2
3 Torreta 3
4 Cafién arriba / abajo 3
5 Selec. Arma. 3
6-16 |Sinuso
Mezclas
Nom Entradas del Opciones y ajustes Valor
mezclas
TRACK + A2 Desplazamiento, 2
Direccion V¥ direcciones, con 50 % 50 %
banda muerta
A Desplaza hacia
Gas V¥ delante y atras OFF OFF
asimétrico
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5

5.1

5.11

PROFI TX

Menus

El software PROFI TX se divide en varios niveles de visualizacion del estado, y
los menus son estructurado en varios niveles.

Indicadores de estado

Las 8 pantallas de estado proporcionan informacion sobre el emisor, el modelo
y los sensores. La pantalla de estado aparece después de la conexion del
transmisor o cuando salga de los menus principales.

Pulse las teclas “+” o “-* o el dial central para cambiar las pantallas. Cada
giro en sentido de las agujas del reloj con el dial central cambia a la siguiente
pantalla de estado (véase también capitulo 6 "Funcionamiento del Transmisor"
en la pagina 160).

Indicacion de la pantalla # 1

Indicacion de la pantalla # 1 ofrece una vision general del estado de la bateria 'y
el dispositivo actual:

seria
A= RSl ]
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=i

Larauass
RF-Firmuares
Rt ime count

e T
P I g

L
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1
T
=

i
T =

T
e

e

e Laprimera linea muestra la designacion de la unidad. Puede
sobrescribir este nombre con texto personalizado (menu: Setup >

Transmitter > User data > Name consulte la seccion 5.3.8
"Transmisor" en la pagina 109).

e El lado izquierdo de la tabla proporciona informacion acerca de la
bateria, por ejemplo, bateria voltaje, tiempo restante de funcionamiento
(tiempo de la bateria), etc.

e El lado derecho de la tabla proporciona informacion sobre el
dispositivo, por ejemplo, nimero serie, tiempo de actividad, etc.
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Pagina 86

2.

Indicacion de la pantalla # 2

Digi-regulador

Valores de ajuste y sus nombres, que se pueden editar utilizando el digi-
regulador.

El icono de candado en el centro tiene que estar abierto para desbloquear y
editar estos valores (ver seccion 6.3 "Digi-regulador” en la pagina 164).

Estado de la bateria

TX-BATT. (es la abreviatura de "transmisor")
Carga de la bateria del transmisor

Tiempo de funcionamiento restante con esta carga.

Estas pantallas empiezan a parpadear cuando el tiempo de funcionamiento
restante (tiempo de vacio) llega al limite de la alarma (menu:

Configuracion> Transmisor> Pardmetro de alarma de la bateria, consulte
la seccién 5.3.8 "Transmisor" en la pagina 109).

3. Memorias de modelos

e Nombre de la memoria de modelo (en negrita)

e Debajo del nombre: Nimero de memoria de modelo, tiempo de
actividad del modelo y el numero de memoria, si se utiliza un
receptor con el codigo ID.

e Al lado del nombre: icono con el tipo de modelo utilizado
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Hora actual

4. Intermitente de advertencias y notificaciones en mayusculas. Las
advertencias contienen un signo de exclamacion.

ERROR MEMORIA! Aparece cuando se producen errores durante la
carga un modelo de memoria (pagina 159).
POTENCIA! La transmision de potencia se reduce para la
(RANGE!) prueba de alcance (pagina 93).
ERROR RF! El modulo de RF es defectuoso.
MODO ALUMNO! El modo de alumno esta habilitado
ALUMNOQ! Solo en el modo Profesor: El control de las
funciones seleccionadas se transfieren al alumno
MULTIFLIGHT! Un stick MULTIFlight se detectd: Los mezcladores
en los servos estan apagados.
5. Sensores

Los valores para las direcciones de sensores 0, 1, y 15, si utiliza un
receptor con telemetria. El valor se muestra tachado si no se recibe la sefial
del sensor en varios segundos.

e Siel sensor utiliza una alarma:

e El valor del sensor comienza a parpadear.

e El testigo apropiado para el grupo sensor debajo de la pantalla
comienza a parpadear (véase la seccion 3.1.1 "Vista superior" en la

pagina 22).

e El dispositivo también comienza a vibrar si se activa la alarma de
vibracion (véase la seccion 5.3.4.2 "Vibra.Alarm" en la pagina 100).

Si el sensor de la alarma borra el valor mostrado, o deja de parpadear. La
alarma de vibracion y la luz de advertencia permanecen activos hasta que
se borran pulsando el botén ENTER.

Aviso: En otros indicadores de estado el boton ENTER tiene diferentes

funciones.

6. Ajuste del trim

Configuracion del ajuste de los ejes 4 de los sticks. La pantalla de ajuste se
puede personalizar en el mend Setup> Transmisor.
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513 Indicacion de la pantalla # 3

Indicacion de la pantalla # 3 ofrece una vision general de los temporizadores

(ver seccion 5.7 mend "Principal Timer™ en la pagina 145). Los otros elementos
son idéenticos a la pantalla # 2.

BASIC EH

1. Estado de la bateria (véase la seccion 5.1.2 "Indicacion pantalla # 2" en la
pagina 87)

2. Temporizadores:
e Sentido del contador del respectivo temporizador
e Indicacion del tipo de temporizador
e Asignacion interruptor

3. Nombre de la memoria de modelo o el estado de los Digi-Reguladores, si
se utiliza (ver seccion 5.1.2 "Estado de la pantalla # 2" en la pagina 87)

4. Los valores de direcciones de los sensores 0, 1, y 15 (véase la seccion 5.1.2
Indicacion de estado # 2" en la pagina 87)

5. Ajuste Trim (véase la seccion 5.1.2 "Estado de la pantalla # 2" en la pagina
87).

Al pulsar el botén REV/CLR en la visualizacion de la pantalla # 3 se
restablecen todos los temporizadores.
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514 Indicacion de la pantalla #4 a#8

Las pantallas de estados # 4 a # 8 muestran tres valores de los sensores cada

una.
1 2 3

BASIC EH
H FRec.lloltass 5 5 Bl..' [
1

Link fialit= Hﬂm LRI

|

= = |

1. Nombre sensores:
e Direccion del sensor
e Nombre del sensor
e Valor sensor

e Unidad

Si la pantalla muestra una linea invertida indica que el sensor emite una
alarma. El valor se muestra tachado si no se recibe sefial del sensor durante
varios segundos.

Mientras mantiene presionada la tecla ENTER, se muestran los valores
méaximos / minimos. Esto so6lo es posible si usa un receptor con telemetria
de datos!

2. Alternativas:
e Situacion de estado del digi-regulador, si se utiliza (véase la seccién
5.1.2 "Indicacion de estado # 2" en la pégina 87).

e Nombre de la memoria de modelo, si no se ha asignado digi-regulador.

3. Ajustes Trim (véase la seccion 5.1.2 "Estado de la pantalla # 2" en la
pagina 87).

Todos valores minimo / maximo memorizados se borran cuando se pulsa el
botén REV/CLR en las pantallas de estado # 4 al # 8.
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5.2

Estructura de menus

Los menlUs PROFI TX estan estructurados en varios niveles:

e Mendus principales
Los 6 menus principales son accesibles directamente por los 6 botones
correspondientes (ver Seccion 6.1.1 "Teclas de acceso a los mends™ en
la pagina 160).
Los principales menus sélo contienen opciones directas.
Estas opciones estan siempre seguidos por 4 puntos (....).

e Menus
Los menus pueden contener enlaces a submenus de parametros.

e Los submenus
Los submenus s6lo contienen parametros.

e Parédmetros
Ajustar los pardmetros, se establecen los valores que se muestran en los
menus y submends como de informacidn o que pueden ser modificados.
Parametros no editales se omiten al navegar.

La navegacion en los menus

Puede utilizar los botones o la rueda central para desplazarse por los menus:

1.

Pulse una de las teclas de acceso directo para abrir el mend principal.

Utilice la rueda central o pulse los botones + o - para seleccionar un
elemento del mend.

Pulse la rueda central o el boton ENTER para acceder al submenu
correspondiente.

Pulse la rueda central o la tecla ENTER para desplazarse en un campo de
entrada.

Consulte el capitulo 6 "Funcionamiento del transmisor" en la pagina 160 para
obtener informacidn detallada sobre cobmo navegar en los menus e introducir
valores.

Una flecha en el borde izquierdo ¥ o A indica que el menu contiene mas
lineas que se pueden visualizar en la pantalla.

Continuar para navegar con la rueda central o los botones + / - para
desplazarse hasta la parte superior o final de la lista.
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5.3 Menu principal Configuracion

Vision de conjunto

4| M-LINK | Functions of M-LINK
——————4 Flight pases | MName of flight phase, and
duration of switchowver
4| Training | Settings ofteacher-student
connection
4| Sensors | lManage =zenzors
4| Asszign. Controls | Aszsign control functions
Assign. Az=ign and manage
Switches switches
4| Define mixer | Building new
MErs
Transmitter | General zettings
—| Userdata | Client-side zettings

Abrir el menu principal

Para abrir el mend principal pulse el botén:@

S Setur

Fliakht rh
Trainina
SEMSOrES
Azzian. Control
=

~A=zzian. Switch

Lontirols
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5.3.1

M-LINK
Las funciones de enlace de la radio se encuentran en el mend M-LINK.

[

P
E

I

—+

Il
1 R ]

||
=
i
‘I
T
T

i LR T

Prueba de alcance (Range check)

Cuando se realiza una prueba de alcance, la potencia de transmision es
significativamente reducida para permitir distancias mas cortas entre el
transmisor y el modelo (ver seccion 3.6 "Test de alcance” en la pagina 47).
Ajuste a prueba de fallos (Failsafe)

Las posiciones de los servos actuales se almacenan en el receptor.

Las posiciones a prueba de fallos se almacenan en el receptor, los servos
vuelven a éstas posiciones después de 0,5 segundos.

o Utilizar los controles de la PROFI TX para mover los servos de su
modelo a las posiciones deseadas.

o Ajustar el valor a ON. Después de unos momentos, vuelve a OFF.
o Revisar la funcion a prueba de fallos cerrando el transmisor.

Respuesta rapida (FastResponse)

La opcidn de respuesta rapida (FastResponse) reduce la velocidad de
transmision de 21 ms. a 14 ms. Esto reduce el tiempo de reaccion de los
movimientos de control. Con la opcion Respuesta Rapida, sélo 12 servos
pueden ser controlados.

No todos los servos funcionan correctamente con Respuesta Rapida. Servos
incompatibles pueden vibrar excesivamente en posicion de ralenti. Revise su
servo antes del primer vuelo.

Respuesta Rapida tiene un efecto notable s6lo en modelos extremadamente
rapidos que son equipado con servos rapidos.
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5.3.2

PROFI TX

Asociacion (Binding)

e Activa el procedimiento de asociacion y muestra el estado actual de
unién (véase seccion "Asociacion” en la pagina 48).

RX-ID: El proceso de asociacion se ha completado. Si el receptor tiene
un numero de identificacion ID. Es mostrado

ID, Aparece el numero de identificacion. Buscando ... El dispositivo
busca el receptor, el procedimiento de union esta en curso.

Fases de vuelo

Es dtil tener diferentes configuraciones y ajustes especificos para las fases de
vuelo cuando se vuelan modelos. Con la técnica de las fases de vuelo de la
radio PROFI TX, esto es facil. Puede copiar la configuracion de una fase de
vuelo a otra fase de vuelo, bloguear la fase de vuelo cuando no esté en uso,
asignar interruptor a la fase de vuelo, etc.

Consulte la seccion 8.2.10 "Trabajar con las fases de vuelo™ en la pagina 207
para obtener informacion sobre como trabajar con las fases de vuelo, asignar
interruptores para las fases de vuelo, blogueo / desbloqueo de vuelo fases, etc.

ight rphases.S5PEED1

1
£

Numero de fase de vuelo (1, 2, 3, 0 4)

Identifica la fase de vuelo en otros menus. En los menus de funciones de
control, todos los ajustes que pueden diferir entre las fases de vuelo son
acompafados por el respectivo nimero de identificacion 1 a 4 para la fase de
vuelo.
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Pagina 94

Nombre de la fase de vuelo (por ejemplo SPEED1T)

Puede seleccionar los nombres de una lista de 13 designaciones para las
fases de vuelo (ver seccidn 8.2.10.5 "Cambio de nombres de las fases
de vuelo™ en la pagina 210).

Después de activar el campo de entrada para el nombre, seleccione un

nombre adecuado pulsando los botones + / - 0 mediante el uso de la
rueda central.

Fases de vuelo blogueados se muestran tachadas.

Identifica la fase de vuelo activa.

Switch (Interruptor por ejemplo 1>)

Interruptor que se asigna a la fase de vuelo; la flecha indica si esta a la
izquierda (<) o derecha (>) el interruptor esta asociado.

Tres guiones "---" indican que ningun interruptor se ha asignado para la
conmutacion entre las fases de vuelo.

Retardo (Slow)

Tiempo de transicion para la siguiente fase de vuelo.

Al cambiar las fases de vuelo las superficies de control de vuelo puede
cambiar significativamente su situacion. Los cambios rapidos y bruscos,
por ejemplo, con los flaps y aerofrenos, complican el control del modelo
y producen transiciones antiestéticas y violentos en la otra condicion de
vuelo.

Estos problemas no se producen cuando la transicién se realiza
lentamente. La transicion se calcula automaticamente de tal manera que
todos los servos se mueven a su nuevas posiciones de una manera
sincronizada y dentro del marco de tiempo seleccionado. Los comandos
de control por parte del piloto no se retrasan.

Rango posible es: 0,1 a 6,0 segundos

Presione / CLR/REV

Bloquea o desbloquea la fase de vuelo seleccionada.
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5.3.3

5331

PROFI TX

Modo Entrenador (principiante)

En el modo de entrenador (profesor / alumno), se establece una conexion
inaldmbrica entre dos transmisores Multiplex via M-LINK.

El transmisor profesor controla el modelo y debe estar enlazado con el modelo
(Binding). El transmisor alumno transfiere la sefial al transmisor del profesor a
través de M-LINK. El profesor puede transferir un grupo de controles de libre

eleccion al alumno.

El transmisor profesor requiere un dispositivo de recepcion de la sefial del
alumno. Los més antiguo transmisores con conector DIN, la palanca entrenador
es el dispositivo de recepcion; en la PROFI TX utiliza el mdédulo de copiloto.

La palanca entrenador o el modulo COPILOTO estan obligados a su asociacién
de la misma manera con el transmisor del alumno, igual como los receptores.

Modo Alumno

4 Training

raining ElEE
Eindina url inked
LIMI

Format |
Mode Student

e Conjunto de Entrenamiento en ON. Esto activa el sistema de
formacion.

e Ajuste "Formato” para MPX si el profesor utiliza un transmisor
Multiplex antiguo que no es compatible con el formato de la UNI.

e Modo de Ajuste a Estudiantes (Student).

e Ahora, el transmisor alumno debe estar unido al dispositivo receptor del

transmisor profesor. Para ello, "Binding" debe estar activa en ambos
lados.

o Activar "Asociacion": La pantalla cambia a la basqueda de ...

o Ahora, activar "Asociacion” en el dispositivo receptor del
transmisor profesor. Coloque la parte delantera de la PROFI TX
cerca del dispositivo receptor del transmisor profesor.

o Después de unos momentos, los "Binding" pantalla cambia de

buscando .. al Profesor.

Esto indica que el enlace de radio con el dispositivo de recepcion del
transmisor profesor se ha establecido.
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Se muestra el mensaje MODO ALUMNO (STUDENT MODE) y parpadea en las
pantallas # 2 al # 8, mientras el Modo Alumno esté activo.

Ambos transmisores deben utilizar el misma formato de configuracion; de lo
contrario, las posiciones centrales el control de las sefiales seran diferentes.
Recuerde establecer "Alumno" en OFF si desea controlar el modelo
directamente.

5.3.3.2

Pagina 96

Modo Profesor (Teacher)
Para el modo Profesor, se requiere un madulo de copiloto y un interruptor

asignado (ver seccion 3.7 "Modo Trainer" en la pagina 50).

9 Training
“Trainind
Eindina
E’:‘ rrat

e Activar "Entrenamiento (Training)" en ON. Esto activa el sistema de
formacion. En el modo Profesor, el modulo COPILOTO esta
encendido. Esto aumenta el consumo de 30 mA.

e Elija el mismo formato de los servos del transmisor del alumno. De lo
contrario, las posiciones neutras de los servos no coincidiran.

e Seleccione el Modo de Profesor (Teacher) en el meni Modo. Esto
cambia el modulo COPILOTO ON. El consumo de energia se
incrementa en 40 mA. Ahora, las 7 funciones de control se muestran a
continuacion, que se pueden transferir al Alumno individualmente o en
grupos.

e Activar "Asociacion (binding)" en el transmisor del alumno.

e Abra la opcion del mend "binding" y gire la rueda hacia la derecha. La
pantalla cambia de OFF a bdsqueda de .. EI COPILOTO, esté ahora
vinculado al transmisor del alumno. Después de unos pocos segundos,
la pantalla deberia cambiar de buscar a través de .. OFF a alumno. Si
esto no es el caso, mantenga la PROFI TX sobre la antena del
transmisor del alumno (el COPILOTO se coloca a continuacion).

e El ejemplo de arriba ilustra como las funciones de control son
asignadas al alumno.
o Abrael menu "Profesor".
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o Haga funcionar el stick de la profundidad del transmisor alumno
vigorosamente.
o El canal de servo utilizado para la transmision al alumno se

muestra al lado de la sefial de profundidad, por lo general CH2.

o Revisar el modelo si la direccion de rotacion de la sefial del
alumno es correcta. Puede invertir el sentido de giro con el
boton REV/CLR.

A ATENCION

Asegurese que el motor del modelo no se puede poner en marcha!

o Cierre los elemento del menda.

e Repita estos pasos para asignar todas las funciones de control que
quiera permitir usar al alumno.

e Si el interruptor profesor esta encendido y la conexion con el
transmisor del alumno se establece, el alumno puede controlar el canal
asignado.

Informacion importante:

e Si las funciones de control se transfieren al alumno, el mensaje
ESTUDIANTE CONTROLES parpadean en las pantallas # 2 al # 8.

e Si se pierde la conexion con el transmisor del alumno, todas las
funciones de control se devuelven al profesor.

e Launion puede desactivarse girando la rueda central hacia la izquierda,
mientras que el menu esté abierto.

Apague el sistema de entrenamiento después de completar el entrenamiento.
De lo contrario, el alumno sin darse cuenta puede volver a establecer la

m conexion por activacion de su transmisor y tomar el control de su modelo.

Ademas, el consumo de corriente del médulo COPILOTO reduce el tiempo de
funcionamiento.

PROFI TX
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5.34

5.34.1

Pagina 98

Sensores

En el mend Sensores, puede nombrarlos o modificar, adaptar, y ajustar la
direccion del sensor variometro y activar o detener la alarma por vibracion.

Vision de conjunto

Vario ‘-.-far!n meter

zettings
Sensors Vibra.Alamm Vibration

alarm
N Enter the

Namen dndem names ofthe
SENS0rS
Variometro

4, Variometer

Sink rate

Address

Variaciones de altura

Variacion de altura de su modelo.

Rango posible: -0.1 m/sde-20m/s

Los tonos cambian de subida o de bajada se ajusta en consecuencia:

Subir

Tono Alto; tono y aumento de frecuencia del intervalo proporcionalmente con

la velocidad de subida.

Bajar

Bajar tono por (zumbido);

e De "0 m/s" alavelocidad de descenso: el tono y frecuencia de intervalo
son proporcional a la velocidad de descenso.
e Por debajo de la velocidad de caida, tono constante sin intervalo.

e A partirde "-3 m/s": no hay tono
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5.34.2

5.3.4.3

PROFI TX

Direcciéon
Direccion del sensor del variometro.

Vibra.Alarm

A Vibra.Alarm

(I oo T A

Libra. Alarm

Vibra.Alarm

Activa / desactiva la vibracion del dispositivo para capturar alarmas de
sensores.

Editar nombre

%iEdit parme

2, Llolt a
1

g1 ﬁélguai

Se utiliza para definir los nuevos nombres de los sensores o editar nombres de
sensores existentes:

1. Seleccione un nombre o una linea vacia.
2. Confirme su seleccion. Se abre el submend.

3. Introduzca un nombre o editar el nombre que desee (véase la seccion 6.1.3
"Introduccion de texto" en la pagina 162).

4. Confirme la entrada.
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535 Asignacion de Controles.

Usted puede utilizar el ment Assign.Controls para asignar controles (EC) y
controlar funciones, establezca la direccion de accionamiento, y definir o editar
el nombre del control de las funciones.

% Assign.Controls
Bt . ,
Mode: 1: <ER Y RA:>
Edit mames T

gPﬂifEP

~FlaF

Modo : (Mode )

El modo de controles define como las principales funciones de control se
asignan a la palancas (ver seccion "Modo de controles” en la pagina 167).

Editar nombre

Puede personalizar los nombres de las funciones de control, segun sea
necesario para su modelo:

e Seleccione un nombre o una linea vacia.

e Confirmar la seleccidon. Se abre el submend.

e Introduzca un nombre o editar el nombre que desee (véase la
seccidn 6.1.3 "Texto de entrada "en la pagina 162).

e Confirmar la entrada.

Lista de funciones de control que puede asignar a los elementos de control.
Las funciones de control de alerones, profundidad y direccion no se
enumeran aqui, ya que se asignan a las palancas de control a través del
modo EC.

e Consulte la seccion "Funciones de control de las plantillas de
modelo™ en la pagina 170 para obtener una lista de las funciones de
control.

e Los controles libremente asignables se enumeran en la pagina 169.
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5.3.6

5.3.6.1

PROFI TX

Para asignar una funcién de control proceda como sigue:
e Abrael campo de entrada deseado.

e Asignar un control presionando los botones + / -, mediante el uso
de la rueda central o accionando el control.

e Para ajustar la direccion de accionamiento mantener el control en la
posicion cero deseada y cerrar el campo de entrada.
Alternativamente, se pueden invertir o borrar la entrada pulsando el
boton REV/CLR, si es necesario.

Asignacion de Interruptores (Switches).

Usted puede utilizar el menu Assign.Switches para asignar los controles de
conmutacion, establezca la direccion de accionamiento, y configurar el

interruptor de control y MagicSwitch.

Vision de conjunto

TriggerPoint

MagicSwitch

—_— Switches

Assign. Switches

= H55i9n Suitches

Conmutacion EC

El submend TriggerPoint muestra los controles analdgicos que también pueden
ser asignado como conmutadores de funcién. EI umbral de conmutacién para
una palanca i y para los deslizadores E, F, G y H.

Los interruptores funcionan como un interruptor con la posicion central. Para
mejorar la funcionalidad, los umbrales de conmutacion superior e inferior
pueden ser configurados por separado. Cuando el control se coloca entre los
umbrales de conmutacion esta posicion corresponde a la posicion central de un
interruptor de 3 posiciones.
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A9 TrigogerPoint

®iT

o
Sl

Abajo / Arriba

Limite superior / inferior de conmutacion,

* L FGH

Palancas y deslizadores para los que se establecen los ajustes.

La flecha indica el lado en el que esta instalado el control:
izquierda (<) o derecha (>).

Para establecer un umbral de conmutacion proceda como sigue:

ok b E

Ajuste el valor.

Seleccione el control deseado.

Abra el umbral de conmutacion hacia abajo (down).

Ajuste el valor pulsando las teclas + o - o0 el uso de la rueda central.
Abra el umbral de conmutacion para arriba (up).

El uso del acelerador / alerén como un interruptor:
El siguiente diagrama explica la relacion entre la posicion del elemento de
control y el umbral de conmutacion. Cuando el motor se tiene que empezar,

por ejemplo, con ¥4 de gas, el valor del 50% debe ser definido como un umbral
para el elemento de control correspondiente.

100% (max.)
(V)
50% (V2)

(Va)
0% (OFF)

Control position

N I O

+100%

0%

FTTTTTTT

-100%

Trigger point

Ejemplo - activar temporizador en ¥ del acelerador:
Como los valores oscilan entre -100% a + 100% el punto de disparo para el ¥4
del acelerador debe ser ajustado a -50%.
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5.3.6.2

5.3.6.3

PROFI TX

MagicSwitch

Puede utilizar el submenu MagicSwitch para cambiar la configuracion y los
ajustes para los dos MagicSwitches MS1y MS2 (ver seccion "MagicSwitch"
en la pagina 173).

“. HagicSwitch
L Exit
M51 turns OH

if switch:

% switchs

LI i = |
~FF delas

Los siguientes ajustes estan disponibles para MagicSwitches:

SWITCH

Asignacion de interruptores y combinaciones.

Retardo a la conexion, y apagado

Retrasar el tiempo para cambiar la salida MagicSwitch; OFF y ON retraso
puede ser configurado por separado.

Para asignar un MagicSwitch haga lo siguiente:

1. Abra el campo de entrada deseado.

2. Asigne el interruptor deseado con la rueda central.

3. Ajuste el interruptor en la posicion ON o seleccione con REV/CLR.
4. Cierre el campo de entrada.

Interruptor

Los siguientes parametros en el menu indican las funciones conmutables
proporcionados en el software. Consulte la seccion 6.4.2 " Asignacion
interruptores " en la pagina 171 de la lista de funciones.

Para asignar una funcion de control proceda como sigue:

1. Abra el campo de entrada deseado.

2. Asigne el interruptor deseado.

3. Ajuste el interruptor en la posicion ON o seleccione con REV/CLR.
4. Cierre el campo de entrada.
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5.3.7 Definir mezclador

Usted puede utilizar el ment Definir mezclador para definir los mezcladores en
los servo. Los parametros se configuran en el menu mezclador (ver seccion 5.5
"Menu principal Mixer" en la pagina 126).

La definicion mezclador determina el disefio estructural de la mezcla. Cada
mezcla puede combinar hasta ocho funciones de control (entradas del
mezclador). Un interruptor puede ser asignado a cada entrada. EI método
mezclador se define mediante las opciones.

El nimero de mezcladores depende de la plantilla del modelo seleccionado.
Los helicopteros tienen 2 de estos mezcladores, todos los otros modelos 7.
Dependiendo de la plantilla, varios mezcladores son predefinido y tienen
nombres explicitos. Estos nombres se utilizan para asignar las salidas del
mezclador a los servos.

ﬂ.DEfinE MiEer

“;L E,:'." 1L
ELELATOR+
ellat or
= ThFDEtle-T

2 Spoiler

53.7.1 Nombre

El pardmetro Nombre muestra el nombre de la mezcla.
Puede introducir un nombre nuevo o edite el nombre que desee (véase la
seccion 6.1.3 "Texto de entrada "en la pagina 162).

5.3.7.2 Entradas del mezclador

El nombre de la mezcladora es seguido por ocho lineas numeradas con tres
campos de entrada de cada uno.
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Funcion de control (1)

Seleccione la entrada de la mezcla en el primer campo, simplemente
accionando el control deseado. Naturalmente, esto sélo funciona si el control
(actuador) tiene una funcion de control asignado. Alternativamente, puede
utilizar los botones + / - o la rueda central para seleccionar una funcién de
control como entrada del mezclador.

Interruptor (2)

En el segundo campo de la entrada del mezclador se puede configurar un
interruptor. Para hacer esto, simplemente mover el interruptor deseado. La
posicion ON es la posicion del interruptor, la flecha después de la designacion
del interruptor indica la direccion de la posicion del conmutador a ON (YoT).
Si se activa el interruptor, un asterisco "*" aparece al lado de la flecha. Cuando
el interruptor esta enciendo.

Como alternativa, puede asignar el interruptor utilizando los botones + / - o la
rueda central. El interruptor se puede invertir con la tecla REV/CLR.

Opcion Mezcla (Mixer).

8 opciones estan disponibles para adaptar el método de mezcla. Las opciones
estan representadas por iconos:

Icono Efecto Imagen

- ., Servo travel
La posicion neutral del control @®
la funcién esta en el centro

A S P
v (alerones, elevador, timon). el  stick

deflection
control se desplaza a ambos lados
del centro posicién son idénticos.

Servo travel

La posicién neutral del control @
la funcion esté en el centro
(alerones, elevador, timén). el o= ek
control se desplaza a ambos lados
Se pueden configurar por separado.

4>

® Servo travel
/ Stick

deflection

La posicion neutra esta en un lado
J (tope) del elemento de control.
El tope se fija.
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4+l

El punto muerto se encuentra en

un lado (punto final) del control.
El recorrido del control se establece
a medio y en el recorrido completo.

Servo fravel
.

Stick

deflection

La funcion de control de entrada (por lo general los alerones)
cambia de direccidn a cada asignacion de este mezclador a un
servo. Ejemplo: El aler6n se mueve hacia arriba en un panel de
ala y hacia abajo en el otro. Esta opcion puede combinarse con

A AyCu.
vy
El icono representa el
desplazamiento. Un desplazamiento
desplaza el punto cero de la mezcla a
un lado. Ejemplo: Los alerones son
creados como spoilers. La carrera
hacia arriba (aleron) es largo, la
distancia de desplazamiento hacia
abajo de la alerones es corto. Parte de
la servo permanece sin utilizar. El
desplazamiento se utiliza para
desplazar la posicion neutral de la
mezcla hacia abajo. Esta opcién se
puede combinar con Ay Y.
\/

El icono representa la banda muerta.
La mezcla no se inicia de inmediato
en la posicién neutral, pero después
del control ha pasado el conjunto
banda muerta.

Esta opcion se puede combinar con
Ay .

v

Traduit: J. Fuentes V1.2
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Cu La entrada pasa a través de una curva de 7 puntos antes de mezclar.
Puedes elegir entre 8 curvas. La misma curva se puede utilizar para
maultiples usos en diferentes mezcladores. Esto elimina el esfuerzo
de configuracion adicional.

Desplazarse a través de la columna 3 de la definicion de la ventana de mezclas,
se encuentran los simbolos descritos anteriormente, en cualquier combinacion,
en el siguiente orden:

Icono Efecto

A2 Simétrica, a los 2 lados de movimiento en direcciones
v

At2 Simétrico, para los pares de superficies de control con
v desplazamiento opuesta

A+

v Simeétrico, con desplazamiento

A2 Simeétrico, para pares de superficie que se mueve en

v direcciones opuestas con banda muerta

A Simeétrico, con punto muerto

v

A Simétrico

v

A Asimétrico

v

A2 Asimétrica, a los 2 lados de movimiento en direcciones
v

J Solo a un lado

I+ A un lado con desplazamiento

J- A un lado con punto muerto

¥ A un lado, con punto de ajuste adicional en la mitad
Cul Curvas Mezclador: La proporcion de mezcla se extiende
ACu8 sobre una de las 8 curvas de control.

Cul2 Curvas de mezcla como se describi6 anteriormente, para
A Cu8 2 superficies opuestas.
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5.3.8

Transmisor

Usted puede utilizar el menu Transmisor para configurar los ajustes
relacionados con las sefales audibles, alarmas de bateria, contraste, etc.

Battera alarm =E Min.
Contrast

Trim ararh 5]

Mernu direction left down

Las opciones de este mend son para el transmisor. No se almacenan en la
memoria del modelo activo, si en la tarjeta SD, pero en un area especial.

Volumen

<y U ] e
*Trm _bhesr
&L Slon
ro Sum

Este menu le permite ajustar y apagar el volumen de pitidos. Para alarmas del
sistema, s6lo es posible reducir el volumen.

Alarma de bateria

El tiempo restante de funcionamiento (tiempo de la bateria) a la que el
dispositivo empieza a emitir advertencias audibles.

Valores posibles: 20 a 60 minutos
Ajuste de fabrica: 60 minutos

El intervalo de tono de alarma se reduce a medida que disminuye el tiempo
restante de funcionamiento (tiempo de vacio). Para ahorrar energia, los ltimos
5 minutos se indican mediante un tono de alarma acortado.

Tenga en cuenta que se requieren varios ciclos de carga / descarga antes de la
tiempo de funcionamiento restante se muestra con precisién (tiempo de vacio).

Pagina 108
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Pantalla
Configuracion de pantalla:

Contraste Optimizar el contraste.
Valores posibles: +8 a -8
Ajuste de fabrica: 0

Grafico Representacion grafica de la posicion de controles de
recorte en las esquinas inferiores de la pantalla.
Valores posibles: 0 a 5 (6 disefios)
Ajustes de fabrica: 0

Menu direccion
Direccion de navegacion por los menus (véase el capitulo 6 (Funcionamiento
del transmisor" en la pagina 160).

5.3.9 Datos del usuario

Los datos personales, el PIN para el bloqueo de la entrada de datos, el idioma
del menu y de texto libre (méx. 32 caracteres) se puede configurar en este
menU para personalizar el transmisor de acuerdo a sus necesidades.

e UEEI" data
A Frrit
FIH

iglarms-: LIFI TH

PIN

Cualquier entrada de PIN que difiere del valor preestablecido 0000 activa

el codigo de bloqueo. Entrando el 0000 desactiva el bloqueo.

Cuando el cédigo de blogqueo esta activado al usuario se le pide el PIN
antes de una entrada de campo. El PIN se introduce a través de los botones
del teclado. el PIN debe conocerse con el fin de ser capaz de cambiar
cualquier configuracion.

Si ha olvidado el PIN del bloqueo, el cddigo no se puede desactivar: Por
favor, pongase en contacto con uno de nuestros Centros de Servicio.
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Después de la entrada del PIN, el bloqueo se activa cuando el dispositivo
se conecta de nuevo.

e Con el cddigo de bloqueo esta activo, el usuario se le solicita el PIN
al abrir una entrada campo.

e Alaentrada del PIN correcto, todos los campos de entrada
permanecen desbloqueados hasta que el dispositivo se desconecta
de nuevo.

e Siseintroduce el PIN de forma incorrecta se mantienen los campos
de entrada bloqueados. EI simbolo del PIN aparece cada vez que se
intenta abrir un campo de entrada.

ldioma

Se utiliza para cambiar el idioma de los menus.
En general, se utilizan el idiomas: Inglés y permite otro idioma alternativo
(aleman, francés, italiano).

o Puede utilizar la funcién de actualizacion para cambiar el
idiomas (ver el capitulo 7.3 "Actualizacion de software™ en la
pagina 176).

o Textos configurables por el usuario en las memorias de modelos
se mantienen sin cambios.

o Las nuevas memorias de modelo se creara en el nuevo idioma.

Nombre

5. Cualquier texto, por ejemplo, el nombre de su dispositivo; este texto se
muestra en la pantalla de estado # 1 en la linea 1 (véase la pagina 86).

Longitud Max.: 32 caracteres.

Consulte la seccidn 6.1.3 "Introduccion de texto"” en la pagina 162 para obtener

mas informacioén.
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5.4

PROFI TX

Menu principal Functiones de Comando

Puede utilizar este menu para ajustar la configuracion de las funciones de
control, por ejemplo, los trims, recorridos, curvas de control, etc.

El men( es dindmico:

e Son enumerados las funciones de control usados, es decir, la funcion de
control debe controlar al menos un servo ya sea directamente o
indirectamente utilizando las mezclas.

e El contenido del menu es diferente dependiendo del modelo (vehiculos,
aviones o helicopteros).

e Funciones de control que no tienen parametros configurables no se
muestran (Freno de rueda, mezcla, gacho de remolque).

Consulte la seccidn "Funciones de control de las plantillas de modelo™ en la
pagina 170 para obtener una lista de las funciones de control que ofrecen las

plantillas de modelo de la PROFI TX.

Vision del conjunto

Control Functions
forairplans

Aileron
Elevator
Rudder

Throttle

Spoiler
Flap
Retract.Gear
Aux-1to Aux-4

—

Gyro

Towingdog
Weel break
Mixture

Traduit: J. Fuentes V1.2
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Aileron
I Elevator
Rudder

—| Throttle

Retract.Gear
Aux-1to Aux-4

Control Functions
for helicopters

Gyro |

—
4| Collective |
—]

Thr. Limiter |

Abrir el menu principal
Para abrir el menu principal pulsar el boton: 0

Modelos para aviones:

2 Control Functions

S
]
=

] e msas

1]

i-—'-..:Fl'[l [

i
1
Ll

sy

] U i i ol
3

E
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L
2

=T
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b N

-

Modelos para helicdpteros:

_'L. Control Functions

1lemon " =83

Elauator e

Frdder Bl
Callective et
Throttle M s
"‘Tl“”‘“‘l Lir"iiter-' R ]
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El disefio de la pantalla general es idéntico para todos los mends. Este ejemplo
muestra la pantalla para la funcion de control de alerones:

2 Hileron. HORRAL

e fegl

L'}

P

e Designacién de la funcion de control y fase de vuelo activa

En la parte superior, el nombre de la funcién de control se muestra
seguido por el nombre de la fase de vuelo activado (en el ejemplo:

NORMAL).

e Lista de pardmetros

A la izquierda, todos los parametros de la funcién de control
seleccionado se muestran con su valores establecidos.

o Los valores que se pueden asignar a un digi-regulador estan
marcados por un guion horizontal que precede al campo de
entrada (ver seccion 6.3.1 "La asignacion de un valor de ajuste”
en la pagina 164).

o El nimero junto al nombre del pardmetro identifica la fase de
vuelo (en el ejemplo: 2) a los que se aplica este valor (véase la
seccidn 5.3.2 "Fases de vuelo" en la pagina 94).

e Griéfico

El efecto de todos los ajustes se visualiza en el grafico de la derecha. El
grafico muestra inmediatamente los cambios de configuracion e ilustra el
comportamiento de la funcion. La linea vertical punteada indica la
posicién actual del control.
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5.4.1

Aleron, Profundidad, Direccion
Las siguientes funciones de control funcionan de forma idéntica:
e Aleron, Profundidad y Direccion para los modelos de avion.

e Alerdn, Profundidad y Direccion para los modelos de helicopteros

_'I'_AFli leron. HORHAL

Exit

Trim

Ajuste actual del control en la respectiva fase de vuelo (sélo pantalla).
Incremento del salto

Valor del salto de cada paso del Trim: 0,5%, 1,5%, 2,5%, 3,5%

Tamario del paso define el cambio del ajuste (en %) del incremento del
ajuste (ver seccion 3.8 "Ajuste digital” en la pagina 51).

Para uso general utilice un tamafio de incremento del 1,5% ha demostrado ser
un buen valor. Para los modelos muy rapidos con los movimientos de la
superficie de control precisa 0 modelos con muy grandes recorridos de
superficie de control (por ejemplo Fun Flyers) un tamafio minimo del recorrido
del 1,5% podria ser demasiado grande. En este caso, el tamafio de paso se
puede ajustar a 0,5% proporcionando ajuste muy fino del control.

Pagina 114

D/R
Dual-Rate: 10% a 100%

El ajuste del recorrido dual se utiliza para cambiar la sensibilidad del control.
El D /R de una funcién de control (por ejemplo, Alerdn) se establece al 50%
se puede asignar un interruptor para reducir la superficie de desplazamiento de
una superficie en el modelo por medio de un control més preciso. La curva de
control en el grafico cambia en consecuencia cuando operar el interruptor
asignadoa D / R.
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Recorrido (Travel)

Ajuste del recorrido del control (fase de vuelo especifica): 0% a 100%.

La opcion Travel permite influir en el control de sensibilidad de un elemento
de control de acuerdo con la fase de vuelo . Esto significa que puede establecer

un valor por separado en cada fase de vuelo. Ej. en la fase de vuelo Normal =

100% para un efecto méximo en la fase de vuelo SPEED1 = 60% para un
control fino.

Asegurese de activar primero la fase de vuelo deseada antes de hacer cambios!

PROFI TX

Expo
Fase de vuelo especifica: -100% a + 100%

El parametro Expo se puede utilizar para asignar una caracteristica exponencial
a una curva de control.

= Con Expo = 0%, el control es de forma lineal.
= Con los valores negativos Expo, la unidad de control no produce
ninguna desviacion de perfil aerodindmico en el &rea alrededor del

neutro, lo que permite un control mas fino.

= Los valores Expo positivos hace que los recorridos de superficie de
control se incrementan alrededor de la posicion central.

= Los extremos permaneceran sin cambios. Si es necesario, esta
disponible el recorrido total.
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5.4.2 Throttler (Gas modelos de Aviones, Vehiculos, Barcos, y Funcopter)

La funcion de control del acelerador ofrece las siguientes funciones para los
modelos de avion:

2 Theottle. HORHAL
it

i R
Thrott 1e—Cut
Trim

Ster =ize
Mode

Expo

Eun—ur Time

Throttle-Cut
Interruptor CORTE DEL ACELERADOR del motor (s6lo visualizacion)

Trim
Ajuste actual del control en la respectiva fase de vuelo (s6lo visualizacion)

Salto
Valor del salto del Trim: 0,5%, 1,5%, 2,5%, consulte la pagina 115.

Modo
Se utiliza para cambiar el ajuste central a ralenti, recorte y ajuste del ralenti
para los modelos con motores de combustién interna.

CNTR  Trim-Centro. Para vehiculos con "marcha atras" varia la parte
central.

HALF  Trim de ralenti, el ajuste sélo es efectivo para el ralenti.

FULL (Completo) Trim de ralenti, el ajuste es eficaz para el ralenti a toda
la curva.

Expo

-100% A + 100%, consulte la pagina 116.
Tiempo retardo (Run-up Time)

Tiempo de retardo: 0.0s a 6.0s

Como su nombre indica, el tiempo de retardo so6lo es eficaz cuando el
acelerador es abierto.
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5.4.3 Throttle (helicoptero)

La funcion de control del acelerador ofrece las siguientes funciones para los
modelos eHELI FBL, eHELIccom, HELIccpm y HELImech .

_LThruttIE.ED

ottt le—Cut
G e

"
|:'_-'._| |_I'-| I:'_-._": r:,_: T+

SN DEN I
" o= o=

1
1
1
1

LA

T

]
L]
= "-.l.l

[
st T ||

[y T T |
L] L] "
e [ D[
Pttty

K
gk

Fun—ur Time

Governor

Elija entre la curva del acelerador o el controlador con el modo Governor
activo (controlador de velocidad).

OFF  Se utiliza la curva de gas. Se utilizan curvas individuales para cada
fase de vuelo .

ON Un regulador se utiliza en modo Governor activo. Cada fase de
vuelo tiene un valor fijo.

Gobernador OFF

P1a P7
Curva de 7 puntos, fase de vuelo especifica:
0,0% a 100,0% (= aceleracion maxima) para todos los puntos de la
curva P1 a P7.

Resolucion: 0,5%.

Excepcidn: En la fase de vuelo de autor rotacion todos los puntos de la
curva tienen los mismos valores.

Consulte la seccion 5.4.3.1 "curvas del acelerador™ en la pagina 119
para obtener una descripcion de la curvas de gas.

Governor ON

Acelerador
Valor fijo, fase de vuelo especifica: 0,0% a 100,0%
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5431

Trim
Indicacion del valor de ajuste del acelerador
Minimo (Lower limit)

Define el limite inferior para la curva de gas para garantizar una velocidad
de ralenti seguro. Este ajuste se anula en la fase de vuelo de autor rotacion.
No se requiere para los modelos con sistema de propulsion eléctrica: Por lo
tanto, establecer a 0%. el trim dependiente de la fase de vuelo, se afiade al
limite inferior y por lo tanto sefiala el minimo del valor de ajuste.

La linea punteada horizontal en el grafico muestra la posicién del limitador
de gas en todas las fases de vuelo.

Tiempo retardo (Run-up Time)

Funcidn lenta para el acelerador: 0.0s a 6.0s
Este pardmetro define el tiempo para correr desde el ralenti hasta la
maxima aceleracién. Este no afecta el tiempo de parada.

Curvas de aceleracion (Gobernador OFF)

Para cada una de las fases de vuelo 1 a 4 una curva de gas independiente con 7
puntos puede ser configurado para lograr una adaptacion 6ptima de la potencia
del motor a la curva del acelerador para las respectivas fase de vuelo.

El objetivo es lograr un sistema de velocidad constante en todo el paso
colectivo. La ultima puesta a punto de la curva del motor sélo es posible en
vuelo y depende de muchos parametros (potencia del motor, ajuste de motor,
caracteristicas de potencia, ajuste de la curva del paso colectivo, las palas del
rotor utilizadas, etc.). Si un parametro es cambiado el ajuste fino de la curva
del motor generalmente se debe repetir.

Consejo: Cambiar con digi-regulador en el punto de la curva que desea ajustar.
Consulte la pagina 164 en capitulo "Digi-regulador" para mas detalles.
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Para ayudar la configuracion de la posicién actual del stick del paso colectivo
se muestra en el grafico como una linea de puntos vertical.
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PROFI TX

Caso especial: auto-rotacion

En la fase de vuelo Auto-rotacion la curva de motor esta apagada. Todos los
puntos de la curva tienen el mismo valor: Puede ajustar la posicion del
acelerador para auto-rotacion en cada punto de la curva. El limite inferior esta
apagado. Para el entrenamiento con un motor de combustidn interna, fijar un
valor en el punto que el motor no se pare.

I Throttle. HUTDﬁ%IR
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Curva de gas simple para estacionario:

e Para un paso colectivo negativo (descendiendo) la potencia del motor
mas bajo es requerido (en el ejemplo: P1 = 35%).

e Un paso colectivo positivo (subiendo) requiere la potencia del motor
mas alto (en el ejemplo: P7 = 85,5%).

Ejemplo: Curva de gas en la fase de vuelo en 3D

Curva de gas simétrica en forma de V para una mayor aceleracion al subir en
condiciones normales y vuelo invertido:
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Governor ON para helicopteros eléctricos con motores Brushless en modo
Governor
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ot le—Cut
!:'E UL ] o o P o

=

i i i TN i F

TR R T
-

L)

I e

Gas

Trim

Lower limit
Fun—ur Time

m rui
o ]
A L]

LA

ENE

En el modo de governor, el regulador de velocidad (governor) prevé un sistema
constante velocidad. Simplemente requiere un valor fijo para la velocidad
requerida del sistema en la respectiva fase de vuelo. La curva de aceleracion se

puede desactivar en el mena Control / Funcion del acelerador por la eleccion
de la configuracién del Governor = ON.

54.4 Spoiler, Flap, Retract.Gear, Velocidad, Aux-1 a Aux-4
Las siguientes funciones de control funcionan de forma idéntica:
e Spoiler, Flap, Retract.Gear y Aux-1 a Aux-4 para los modelos de avion

e Spoiler, Velocidad, Retract.Gear y Aux-1 a Aux-4 para los modelos de
helicopteros

F. SPEEDR1

wit

Retardo (Slow)
Funcion retardo: 0.0s 6.0s a
Puede utilizar este parametro para reducir el tiempo de actuacién de la
funcién de control; es decir, los servos conectados se desplazan de un
extremo al otro durante este tiempo.

Valor fijo (fixed value)
Fase de vuelo especifica: -100% .. 0, OFF, 0 .. + 100%
Permite el establecimiento de una funcién de control a puntos fijos que
dependen de la fase de vuelo. Si se selecciona OFF la funcién esta
controlada por el control asignado, siempre existe una asignacion. Si este
no es el caso, consulte la pagina 101.

Ejemplo de la funcion de control del Flap
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5.45

PROFI TX

Obijetivo: Posicidn fija de la aleta optimizado (curvatura) en las fases de
vuelo especificos.

Utiliza 3 fases de vuelo: SPEEDT, NORMAL, THERMALT.

Preparacion: Utilice la plantilla de modelo GLIDER +. Un interruptor de 3
posiciones debe ser asignados a las fases 1-3 para la conmutacién entre las
fases de vuelo (consulte la pagina 104).

Abra Controles> elemento de menu Flap. Establecer valores estimados
para el valor fijo de las fases de vuelo SPEED1 y THERMALL. Para la
fase de vuelo NORMAL, deje el valor OFF. Asignar un interruptor
(consulte la pagina 164). La asignacion se aplica a todas las fases de vuelo.

Ahora puede optimizar la curva de vuelo desde la pantalla de estado con el
selector de Digi-regulador. En la posicion OFF, el selector Digi-regulador
no tiene ningun efecto: Los flaps son controlado por el control asignado.
Cuando la curvatura dptima ha sido asignacion identificada por el digi-
regulador se puede borrar (consulte la pagina 166).

Gyro

Esta funcidon de control se utiliza para controlar la sensibilidad de un
giroscopio. Puedes seleccionar diferente ajuste de sensibilidad para cada fase
de vuelo. Alternativamente, se puede controlar el sensibilidad mediante un
control (interruptor). Para ello, basta con establecer la sensibilidad a OFF y
asignar un control a la funcion de control del menu Gyro Setup>Assign.

Controls.

A Gureo. HOVER
A Bt

T=re of Guaro

Picaig] . !
Mode
SUFFres

Seleccione el modelo de giroscopio que utiliza. Si su giroscopio utiliza
Heading-Hold (Bloqueo de cola) debe seleccionarse incluso si solo utiliza la
funcién Damping (normal).

La siguiente tabla muestra las caracteristicas y diferencias entre los dos
sistemas de giroscopio:

Giroscopio Normal (Damping) Bloqueo (Heading-Hold)

Este tipo giroscopico amortigua el Este tipo giroscopico soporta dos
movimiento de rotacion de un modelo |modos de funcionamiento: "Normal" y
alrededor del estabilizador. "Bloqueo de cola”. Usted puede

Para mantener un buen control del eje |cambiar entre los modos cambiando el
el efecto amortiguacion debe reducirse |valor para el ajuste de la sensibilidad.
proporcionalmente con el recorrido del |El giroscopio funciona en modo
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stick. El nivel de reduccion se Normal (como se describe en la
configura seleccionando un valor entre |columna opuesta) si el ajuste de

0y 200% para el parametro de sensibilidad es un valor negativo. Esta
amortiguacion. en modo bloqueo de cola la sefial de
El movimiento del servo del canal control para estabilizar el eje se utiliza
giroscopio cubre todo el rango de como el ajuste de la velocidad de
ajuste. rotacion alrededor de este eje. En

posicion neutra, la velocidad de
rotacion se mantiene a cero: EI modelo
siempre apunta en la misma direccion.

El ajuste de los rangos de sensibilidad | El ajuste de los rangos de sensibilidad
0% ... 100%: -100% ... + 100%:

Damping

+100% (max ) +100%

OFF
(assigned control)

_ 50%

OFF {Control -100%

elemeant) Heading

Fijar Sensibilidad

Con este parametro, se fija una sensibilidad del giroscopio para cada fase de
vuelo. Alternativamente, se puede utilizar un control, si se prefiere, ajuste la
sensibilidad a OFF y asignar un control para la funcién de control Gyro.
Consulte la pagina 101 para obtener méas detalles con respecto a la asignacion
controles.

e Este ajuste se aplica a los giroscopios de modo normal: Rango de
ajuste: 0% a + 100%

e Elsiguiente se aplica a la giroscopios con bloqueo de cola:
Rango de ajuste para el revestimiento de retencién: -100% a -1%
Rango de ajuste de la amortiguacion: 0% a + 100%

Solo el valor de la fase de vuelo activado se puede mostrar. Al aplicar
cambios asegurese de activar la fase de vuelo deseada primero.
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La siguiente linea indica si el giroscopio opera en modo normal o bloqueo.
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Cuando el valor de la sensibilidad se establece en OFF, y la funcion de control
Gyro se asigna a un elemento de control, el valor transmitido por la EC y su
identificador (<E) se muestra a la derecha. Si no se asigna ningun elemento de
control, no se muestra nada y la sensibilidad se fija en 0.

Supresion

En el modo de normal, el giroscopio también funciona en la direccion opuesta
de los movimientos de control. Para un control éptimo, puede ocultar aqui
ganancia de giroscopio proporcionalmente para manejar los movimientos.
Muchos giroscopios ya han incorporado esta funcion. En este caso, deje el

valor en OFF.
Rango de ajuste: OFF a 200%

El ajuste de 200% se reduce a 0% con un recorrido medio del stick. Si su
giroscopio cuenta con su propia funcién de supresion, establezca el valor en

OFF.

Control de gjes
Aqui, se selecciona la funcion de control que el giroscopio actta en el modelo.

e Enel modo Blogueo de Cola, el ajuste de esta funcion esta desactivada.
En helicopteros, el mezclador de compensacion estatica a través

ROTOR DE COLA también se desactiva.

e Enel modo Normal, la funcién de control seleccionado se utiliza para
reducir el nivel de amortiguacion (supresion).

Si utiliza un giroscopio con Blogueo de cola, debe comprobar si opera en el
modo que se muestra antes de hacer funcionar el modelo. Asegurese de que el
motor del modelo no se puede poner en marcha. A continuacion, encienda el
sistema de recepcion y el giroscopio.

e Ajuste la sensibilidad a un valor promedio negativo: EI modo, Bloqueo
se muestra ahora.

e Mantenga el stick del timon de la cola del rotor a una posicion final.

Si el timon o el rotor de cola se mueve a un punto final, el giroscopio funciona
correctamente en modo Bloqueo de cola.

Sino es el caso, el giroscopio funciona en modo Normal: La direccion de

rotacion del servo canal Gyro debe invertirse! El procedimiento se describe en
la respectiva pagina 139.

PROFI TX
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5.4.6.

Colectivo (sélo helicopteros)

La funcion de control colectivo sélo esta disponible para modelos de
helicOpteros que son controlado mediante paso colectivo. La curva de la

funcidn de control "Colectivo" es establecido aqui.

Una curva del paso colectivo independiente con 7 puntos de la curva se
establece para cada fase de vuelo.

Consulte la seccion 8.2.9 "Ajuste de la curva de paso” en la pagina 206 para
ver ejemplos de las curvas del paso colectivo.

Para ayudar la configuracion de la posicién actual del stick del paso colectivo
se muestra en el grafico como una linea de puntos vertical.

llective. HOVER
-k

|
[y

:
:
:
2
2
2
B

D L e |

=] Pt

P1a P7
Curva de 7 puntos, fase de vuelo especifica:

-100% - 0% - + 100% para todos los puntos de la curva P1 a P7

Sélo la curva del paso de la fase de vuelo activa se puede mostrar. Cuando se
modificacion las curvas del paso colectivo, asegurarse que la fase de vuelo
deseada esta activa.

5.4.7
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Limite Gas (s6lo helicopteros)

La funcion de control Limite Gas sélo esta disponible para modelos de
helicopteros. Asegurar una configuracion segura del helicéptero, puede utilizar
el limitador del acelerador para restringir el acelerador hacia el minimo.

Se define el tiempo de respuesta del limitador del motor.

Rango de ajuste: 0.0s a 6.0s
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55 Menu principal Mezclas
Configura las mezclas en este mend.
El menu es parcialmente dinamico:

e El contenido del menu varia para los modelos de avién y modelos de
helicopteros.

e Mezcladores del servo s6lo se muestran si estan en uso, es decir, son
asignadas a un servo.

e Mezcladores del control siempre se enumeran, por ejemplo, "Combi-
Switch", "Differnt. Ail".

Abrir el menu principal

Para abrir el mend principal con el botén: @

—| Combi-Switch |

—| Ail.Different |

Mixer li |
Ctrl.Mix1

Ctrl.Mix2
|

Servo side ﬂ

Mixers

e Los mezcladores Combi-Switch, Differnt.Ail y Ctrl.Mix siempre
aparecen.

e Mezcladores del servo s6lo se muestran si se definen en el mena :
Configuracion /Definir/ Mezclas.
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55.11 Combi-Switch

El Combi-Switch coincide con las dos funciones de alerén y direccion a cada
timdn puede ser controlado por uno o el otro. Esto hace que sea més facil volar
giros precisos.

El Combi-Switch puede configurarse para cada fase de vuelo. Se define el
interruptor asociado en el menu Configuracion> Assign.Switches utilizando el

CS / DTC pardmetro (vease la seccion 5.3.6 "Assign.Switches" en la pagina
102).

Y Combi—Switch. HORRAL
it

Ail » rudder 7 ligx

Saait ozl 13 0 Lk

Aleréon > Direccion o Aleron < Direccion
Porcentaje de la funcion de control respectivo (%).
Incremento: 2%
Rango de ajuste:

-200% OFF + 200%
Alerén < Direccion Defecto Alerén > Direccion
Interruptor

El interruptor utilizado y su respectiva posicidn se muestran aqui. (En el
ejemplo: 1>, en el lado derecho del transmisor, 4= encendidos abajo)

55.1.2 Diferencial Aleron.

Utiliza el menu Diferencial Aleron para configurar el diferencial de
alerones. Referirse a seccion 8.1.3.1 "Configuracion de diferencial de
alerones™ en la pagina 183.

eirential .. HORRHAL

+SPOILER

1i P
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5.5.1.3

PROFI TX

cModo

Valores posibles:
OFF Diferencial Aleron OFF
ON Diferencial Aleron ON

+ SPOILER El modo + SPOILER debe seleccionar si los alerones
son utilizados como ayuda al aterrizaje adicional.
Esto suprime el diferencial cuando opere el aterrizaje ayuda
(funcion de control Spoiler). Como resultado, los recorridos
de los alerones no se reducen en la direccion hacia abajo, y el
aleron mejorar respuesta durante el aterrizaje.

Diferencial Alerdn
Configuracion especifica fase de vuelo para el nivel diferencial. Si el
diferencial es incorrecta (desplazamiento de alerones se reduce en
direccién ascendente en lugar de hacia abajo), invertir el valor (botén
CLR REV).

Control Mezcla

Para los modelos de avion, se proporcionan 2 mezcladores. Mezclan la sefial de
una funcién de control de su eleccion (Fuente) con una segunda funcién de

control (Objetivo). La mezcla es activo en todos los servos que estan
conectados a la funcién de control de destino, ya sea directamente o a través de
la mezcladora.

ECtrl.Hixl.NHORHAL
“Trave]l+ i 1% e
Trawel- i FE

- -

ST Flar
Tarast Throttle
St ch e

¥ -= ¥

Desplazamiento +(Travel +) / Desplazamiento - / (Travel -)
Nivel de mezcla.

Incremento: 1%
Rango de ajuste: -100% - OFF - + 100%

Fuente (Source)
La funcion de control para mezclar se afiade sin ningan control.
configuracién (Expo, D / R, Recorrido, Trim).

Objetivo (Target)
La funcion de control para ser mezclado en la Fuente.
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Interruptor (Switch)

Interruptor para desactivar el mezclador. Si el interruptor de la mezcladora

esta encendida. Los tres componentes, origen, destino, y el interruptor
puede seleccionar el funcionamiento de un interruptor, con la rueda central

0 con los botones + o -.

Pulse el boton REV / CLR para borrar origen y el destino. El Switch se
invertida al pulsar el boton la primera vez y es borrado cuando el boton se
pulsa de nuevo. Al pulsar el botdn por tercera vez se restaura la
configuracién original.

Punto Cero

Valores posibles:

A -> A Fuente con punto cero centrado, al Objetivo con punto cero

¥V V¥V centrado.
Cada lado se puede configurar por separado utilizando Travel + vy
Travel-.

A-> 1  Fuente con el punto centrado en cero, al Objetivo con el punto

cero

v situado en un extremo del control asociado. EI punto cero fue
definido durante la asignacién de controles.

Cada lado se puede configurar por separado utilizando Travel + y
Travel-.

d-> A  Fuente con el punto situado en un extremo de la asociada cero
V¥V control. Se definié el punto cero durante la asignacion de controles.

El Objetivo tiene un punto cero centrada.

El nivel de mezcla se configura mediante Travel +. Travel- no tiene
efecto.

y->4 Fuente con el punto situado en un extremo de la asociada cero

control a un Objetivo del mismo tipo. Los puntos cero eran
definido durante la asignacion de controles.

El nivel de mezcla se configura mediante Travel +. Travel- no tiene
efecto.
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5.5.14

PROFI TX

Mezcladores en el lado servo

"Mezcladores en el lado servo” combinan hasta 8 funciones de control en una
salida comun. Puede asignar un nombre unico a cada mezclador. Es posible
asignar la sefial de salida a uno 0 mas servos utilizando el nombre de la mezcla.
Por razones de seguridad, los mezcladores se definen y configuran en los
menus principales por separado.

En este mend, sélo los desplazamientos y otros parametros se configuran. Solo
son mostrados los mezcladores que se utilizan realmente, es decir, que son
asignados a un servo.

Los mezcladores estan definidos en el mend Definir >Configuracion
mezclador (ver seccion 5.3.7 "Definir mezclador" en la pagina 105).

El siguiente ejemplo de mezcla de alerones +, que se utiliza en la plantilla
planeador + ilustra como se configuran los mezcladores en el lado servo.

Cada linea en la pantalla tiene 2 entradas y 2 campos de visualizacion:

Alerdn: El recorrido de los alerones en una direccion ascendente se establece
aqui. El diferencial se establece utilizando A.-diferencial. Tenga en cuenta las
indicaciones del stick y del timon: Revise el recorrido con el boton REV/CLR,
si es necesario. Ademas, compruebe la direccion del diferencial. Nivel y la
direccion pueden ser adaptados para todas las entradas utilizando el aleron A.-
Diferencial. Si "Spoiler" se mezcla, se debe cambiar el diferencial de modo a +
SPOILER.

Spoiler: El final del recorrido del aleron esta configurado ademas del recorrido
completo. La direccidn se determina por el prefijo del valor establecido.

Aplicar un desplazamiento (Offset) para cambiar el punto de partida de cero
para hacer pleno uso del recorrido del servo (siempre en direccion opuesta del
(spoiler).

Flap: Configurar el timon se desplaza por separado arriba y abajo utilizando los
dos conjuntos de valores.

Profundidad: La entrada se utiliza sin recortar. Configurar el timon se desplaza
por separado arriba y abajo con los dos valores establecidos. Por lo general,
este mezclador debe ser conmutable. Como no sabemos el tipo y la ubicacién
de los interruptores instalados en su transmisor no es posible asignar los
interruptores en las plantillas. Sin embargo, puede asignar los interruptores en
el mend Definir>Configuracion mezclador (ver seccion 5.3.7 "Definir
mezclador" en la pagina 105).
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5.5.2

5521

Pagina 130

Modelos de Helicopteros
Vision de conjunto

—| TAIL ROTOR |

—| MAINROTOR |

Mixer li |

Ctrl.Mix1
Ctrl.Mix2
Ctrl.Mix3
Ctrl.Mixd

Servo side

Mixers

Los 4 mezcladores Ctrl.Mix siempre se muestran.
Solo se muestran los mezcladores si se le asigna al menos un servo.

En la plantilla de modelos HELImech ., HELIccpm y eHeli FBL, la
Mezcla de cola se asigna a un servo, por lo tanto, se muestra aqui.

En el HELIccom plantilla predefinida, los servos se asignan a los
mezcladores de la cabeza del rotor; Aparece ROTOR HEAD

Aparecera el mezclador MAINROTO cuando fue asignado a uno de los
servos MAINROTOR-R., MAINROTOR-L., MAINROTOR-F, or
MAINROTOR-B.

Sin embargo, si elimina los mezcladores TAIL ROTOR o MAINROTOR
de la asignacion a los servos, los mezcladores correspondientes también
desaparecen del mend.

ROTOR COLA (Tail Rotor)

Mezclador para el rotor de cola. Consulte la seccién 8.2.6 "Comprobacion y
ajuste del rotor de cola™ en la pagina 201 para obtener informacion sobre como
comprobar y ajustar el rotor de cola y por una descripcion detallada del flujo de

trabajo para el mezclador TAIL ROTOR.

Preparativos

Para mostrar el mezclador TAIL ROTOR en el mend Mezclador TAIL

ROTOR debe ser asignado en el menu Asignar Servo (véase la seccion
5.6.2 "Asignacion” en la pagina 142).
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e Una calibracion de 2 puntos es suficiente para TAIL ROTOR. Tenga
cuidado de que el servo no se fuerze (obstruido mecéanicamente) en sus
puntos finales (P1, P5)!

Antes de configuracion del mezclador TAIL ROTOR , se deben haber hecho
todos los ajustes del COLECTIVO y MOTOR. Si los modifica, normalmente se
necesita una correccion. TAIL ROTOR

El mezclador de TAIL ROTOR sélo se activa en el modo Normal del giroscopio.
En Modo Bloqueo, se apaga (ver seccion 5.4.5 "Gyro" en la pagina 122).
Cuando usted no esta utilizando el Modo TAIL, puede reemplazar el mezclador

por la funcion de control del eje del timon (principal Servo Menu Asignacion
Servos, véase el apartado 5.6.2 "Asignacion” en la pagina 142).

Colectivo + / Colectivo -
Configuracion independiente de los mezcladores del paso colectivo para el
rotor de cola cuando sube y baja:

e (olectivo +: Correccion para la subida

e (olectivo - : Correccién para bajada

Los valores exactos solo pueden establecerse a través varias pruebas de
vuelo.

Rudd.Diff.
Reducir recorrido del rotor de cola en una direccion.

Offset
Angulo de (offset) para el rotor de cola para compensar el torque a 0° paso
colectivo (rotor principal).

Punto cero
El origen de la mezclas de compensacion del rotor de cola estatica.
A partir de este angulo de ajuste del paso colectivo en la direccion de

"subida", el "Colectivo -> TAIL ROTOR mezclador se afade con el valor

establecido para Colectivo +.. El valor establecido para Colectivo.- se
aplica en la otra direccion “bajada”.
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5.5.2.2

Rotor Principal

Usted controla el rotor principal de su modelo de helicoptero con el mezclador

MainRotor. La PROFI TX cuenta con un mezclador de plato oscilante universal
(CCPM) que puede ser usado para controlar todo tipo de plato oscilante
equipados con tres o cuatro servos.

Consulte la seccién 8.2.5 "Comprobacion y ajuste del rotor principal” en la
pagina 197 para informacion sobre como comprobar y ajustar el rotor principal
y un detallada descripcion del flujo de trabajo de la mesa de mezclas

MainRotor.

Para asegurarse de que el plato ciclico se mueve en la forma requerida, los
servos del plato ciclico debe ser conectado al receptor en la secuencia correcta.
La asignacion de canal varia de acuerdo con la asignacion del servo
seleccionado y se puede ver en cualquier momento en el mend Asignar Servo
(véase la seccion 5.6.2 "Asignacion™ en la pagina 142):

Servo Descripcion

MAINROTOR-FB Servo frente, o la parte posterior del plato ciclico
MAINROTOR-L. Servo plato ciclico izquierdo (visto desde la cola)
MAINROTOR-R. Servo plato ciclico derecha (visto desde la cola)
MAINROTOR-4 Cuarto servo del plato oscilante, sélo es dtil

cuando se instala en 90

Geometria

Angulo entre el servo del plato oscilante MAINROTOR-FB vy el lateral
MAINROTOR-L. / MAINROTOR-R.

Rango de ajuste: 90 a 150°/ -90 a -150Q°

Por defecto: 120°

El &ngulo debe ser introducido con un valor negativo "-" si el servo

MAINROTOR-FB esté en la parte delantera cuando se ve desde la cola (véase el
Ejemplo 2).
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Ejemplo 1: 120° plato ciclico 3 puntos

Flight direction

Flight direction

Rotacion
Rotacion del plato ciclico; Se requiere el parametro en los siguientes casos:

o El plato oscilante esta instalado fisicamente en el modelo de tal
manera que el servo MAINROTOR-FB no se encuentra en la linea
central.

o Los modelo se desplaza (movimiento los alerones) cuando un
comando de control de ascensor se da, y viceversa.
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e Si se requiere rotacion en la direccién hacia la derecha (cuando la
placa oscilante es vista desde arriba): los valores negativos para la
rotacion

e Si se requiere rotacion en el sentido contrario a las agujas del reloj
(cuando la placa oscilante es vista desde arriba): valores positivos
para la rotacion

Pagina 134

Flight direction
b

[ J R
v O

Flight direction
atnl-l Jk

Palanca +/-

Solo se requiere para plato ciclico de 3 puntos cuyos puntos de vinculacién no
son equidistantes desde el centro del eje del rotor por razones mecanicas.

La diferencia se establece como un porcentaje (%) de la distancia radial (del
centro del rotor del eje hasta el punto de unién) entre el MAINROTOR-FB y los
servos laterales MAINROTOR-L. / MAINROTOR-R.. Las palancas laterales se
fijan a 100%.

Rango de ajuste: -100% - 0 ° - 100%

Por defecto: 0%

Ejemplo

Distancia de MAINROTOR-FB: 40 mm

Distancia de MAINROTOR-R. / MAINROTOR-L .: 50 mm (= 100%)

La palanca de articulacion en la direccion de vuelo (MAINROTOR-FB
delantero / trasero) es mas corta en un 20% de la palanca de las dos
articulaciones laterales. Por tanto, el ajuste es: de la palancas de -20%.
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Consejo

Una vez que haya introducido los valores mecanicos del plato ciclico como

pardmetros para el mezclador MAINROTOR, el siguiente paso es llevar a cabo
una cuidadosa y exhaustiva calibracién de los servos de cabeza en el menu

Calibrar Servo (ver seccion 5.6.1 "Calibrar" en la pagina 139).

Este paso es esencial para asegurar el control exacto del plato ciclico. La
direccion de los servos la rotacion se puede comprobar mediante comandos
colectivos del control de paso. Si los servos giran en la direccion equivocada,
usted tendra que invertir el sentido de giro (botén CLR/REV). Puede ser util
desconectar las varillas de empuje entre la plato oscilante y la cabeza rotor para
el proceso de calibracién del servo, ya que esto hace que sea mas facil para
ajustar el recorridos maximos (P1, P5).

Los recorridos de control de alerén, elevador y colectivo se configuran en

el menu Control Funciones (ver seccién 5.4 "Control Funciones" en la pagina
112).

Consejo: Los helicdpteros con la mecanica Heim

Si desea utilizar un helicoptero con la mecénica Heim, haga lo siguiente:
1. Seleccione la plantilla HELIccpm para el nuevo modelo.
2. Cambie la asignacion MAINROTOR-FB profundidad en el menud Asignar

Servo. Ahora, el servo delante / atrés del plato ciclico es controlado por la
profundidad directamente.

Establecer Geometria a 90 ° en el mezclador MAINROTOR. Esto significa que

el MAINROTOR-L. / MAINROTOR-R. Los servos solo son controlados por las
funciones alerén y colectivo.

PROFI TX

Traduit: J. Fuentes V1.2 Pagina 135



MULTIPLEX LLos Menus

5.5.2.3

5524
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Control Mezclas

Estos "Mezcladores en el lado de control”, en una sefial de control en funcion
de su eleccidn (Objetivo) con la de una segunda funcién de control (Fuente). El
mezclador tiene efecto sobre todos los servos que estan conectados a la funcion
de control, ya sea directamente o por medio de mezclador.

En helicdpteros, estos mezcladores se utilizan para la compensacion de
aceleracion. Cuatro de estos mezcladores estan disponibles en las plantillas de
helicopteros.

Consulte la pagina 128 para obtener una descripcion detallada de los mismos.

Mezcladores en el Servo

"Mezcladores en el Servo" son mezcladores que combinan hasta 8 funciones de
control en una sefial de salida comun. Sus sefiales de salida se pueden asignar a

uno 0 mas servos. Los mezcladores estan definidos en la menu Definir
Configuracion (ver seccion 5.3.7 "Definir mezclador” en la pagina 105).

Si se asignan a un servo, estos mezcladores se pueden configurar en el menu
Mezcla de acuerdo con los requisitos del modelo particular.

Consulte la pagina 130 para obtener instrucciones sobre cémo configurar los
mezcladores en el lado del servo.
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5.6

PROFI TX

Menu principal Servo

Puede utilizar este men( para configurar, administrar y supervisar los servos.

Vision de conjunto

— Calibrate - QUER+
I : R
| Assignment |— QUER+
Servo -
— Monitor
I Testrun

Abrir el menu principal

Para abrir el mend principal con el botén: @

£F SR
Calibrate
=ianment

ol T A A
(=

t run

T
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5.6.1 Calibrar

Puede utilizar el menu de calibracién para ajustar el recorrido, el centro y
cualquier puntos intermedios para todos los servos para que se muevan de
manera uniforme y los puntos finales requeridos.

1553 0. Calibrate

El mend muestra una lista de todos los servos que se pueden utilizar con el
transmisor (9, 12, o 16 servos).

El sub-menu es idéntico para todos los servos.

3 ﬂqu}r ibrate.Rudder
REUTRr
E

- 15

FlL __;I-

S

Cualquier cambio de parametros se reflejan inmediatamente en el gréfico. El
numero de canal (del receptor) del servo seleccionado aparece encima del
grafico.

REV / TRM
El pardmetro REV/TRM tiene dos funciones:

e Servo inversa (REV) cambia la direccion de rotacion del servo. Para
invertir el sentido de giro del servo "seleccionado” situarse en el punto
final y pulse el boton REV/CLR: Toda la curva es "invertida" y todos
los puntos de la curva se cambian.

e Recorta el recorrido del Servo (TRM) se desplaza todos los puntos de la
curva del servo en paralelo. Use la rueda o los botones +/- para ajustar
el recorte.

Los resultados del valor establecidos de corte en un desplazamiento paralelo de
la curva. Los puntos de la curva se limitan a +/- 110%. La forma de la curva se
mantiene sin cambios hasta que se alcanza el limite. El efecto es el mismo que

el ajuste estandar.
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Utilice TRM ajuste servo solamente para compensar las desviaciones de la
posicidn neutra de un servo gue se identifican durante el funcionamiento. Al
configurar un nuevo modelo es mejor para definir los puntos por separado.

@ Solo se debe utilizar TRM para las correcciones durante el funcionamiento!

P1aP5
El nimero de puntos de calibracion servo configurables (min.2, max.5
puntos) varia de acuerdo con el ajuste seleccionado al asignar inicialmente
los servos (vease la seccidn 5.6.2 "Asignacion™ en la pagina 142).

Puede resolver varios problemas al hacer ajustes de los puntos de la
calibracion del servo (parametros P1 ... P5):
e Establecer la gama maxima de trabajo del servo:
Los recorridos del servo establecidos en este punto no se excedan
por el transmisor (proteccion mecanica del limite del servo ).
e Compensar diferencias mecénicas en el varillaje del timén:
Por ejemplo, ajustar los flaps en un ala multi-flap para que
coincidan.

Calibracion Servo solo debe utilizarse para la puesta a punto. Se recomienda un
m cuidadoso y exhaustivo ajuste mecanico.

Nunca reducir los recorridos maximos del servo (P1y P5) en méas del 30%
aprox. De lo contrario, una servoalimentacion se pierde, perderé resolucién del
servo y en el servo la caja de cambios se amplifica de forma innecesaria.
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Procedimiento

1. Ajuste el sentido de giro del servo.

o Servos controlado por las funciones basicas (por ejemplo, alerén,
elevador, Timén, ...):
En primer lugar, compruebe que la direccion de rotacion es correcta. Si
es necesario, cambiar la direccion de rotacion con el REV/ TRM.
Si la direccion de rotacion se cambia més tarde, tendra que volver a
caibrarlo.

o Servos controlados por mezcladores (por ejemplo ALERONES +,
DELTA +, V-COLA +, ..):
En el caso de servos que se ha asignado un mezclador, la direccion de
rotacion del servo es inicialmente irrelevante. La direccion correcta
puede establecerse mas tarde en la mesa de mezclas. Sin embargo, para
las superficies de control por ejemplo, alerones con mezcladores de los
alerones deben girar en direcciones opuestas. Si este no es el caso, uno
de los servos debe invertirse.

2. Seleccione un punto (P1 a P5) calibracion y abrir el campo de entrada.

3. Pulse el boton @ de asignacidn de los Digi-Reguladores.

El servo y todos los otros de la misma funcién de control o mezclador se asigna
automaticamente a la posicion correspondiente y la cifra porcentual en el punto
de calibracion seleccionado.

Con una mano se puede medir y verificar el control de forma cémoda y sencilla
recorrido de la superficie (regla, pinza), mientras que la otra parte es libre de
cambiar el valorar con el uso de la rueda.

4. Si el recorrido es correcto, pulse el boton de asignacion @ de nuevo.
El servo (s) asumira la (s) la posicion correspondiente a la posicion de la
control asociado.

Linea vertical para la orientacion:
La linea punteada vertical en el grafico muestra la posicion actual del control

para la orientacign mas facil. Si activa un valor utilizando el boton de
asignacion de , la linea vertical salta al punto correspondiente y
permanece alli hasta que pulse el boton de asignacion de nuevo o utilice el
control asociado.
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5.6.2

PROFI TX

Asignacion
Usted puede utilizar el ment Asignacion para asignar una funcion de control o

un mezclador para sus servos.

S Serva. ssian

LIS+
= AILEROMS+

y RBudider
ELELVATOR+
FLAF _IHHE+
FLAP_IHME+

El men( muestra una tabla de todos los servos que se puede utilizar con su
transmisor (9, 12, 0 16 servos). La siguiente informacion se muestra para cada
Servo:

Numero Servo
NuUmero de la servo; identifica el servo en otros mends.

Funcion de control / mezclador
La seleccion de la funcion de control cuya sefal ha de ser asignado al servo.
Momooee " Significa que la salida del receptor no se utiliza. En este caso, se
emite un pulso neutral.

nP
Numero de puntos del servo de calibracion disponibles para su seleccion
(consulte la pagina 139).

2P 2 puntos (por ejemplo, Acelerador, Remolque, Tren Retract.)
3P 3 puntos (por ejemplo Profundidad, Direccion)

5P 5 puntos (en caso de varios servos ajuste sincronizados o superficies
de control).

Procedimiento de asignacion

1. Seleccione el servo.

2. Pulse larueda o el boton ENTER.

3. Seleccione la funcion (funcién de control o mezclador).
4. Pulse la rueda o el boton ENTER.

5. Seleccione el numero de puntos de calibracion.
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5.6.3

Pagina 142

6. Pulse larueda o el boton ENTER.
e El cursor de entrada vuelve al nimero de servo.
e Esto completa el procedimiento de asignacion para una salida del
receptor.

Procedimiento para borrar una asignacion
1. Seleccione el servo.
2. Pulse larueda o el boton ENTER.

3. Pulse el boton CLR /REV. Al pulsar el botdn restablece de nuevo la
asignacion.

4. Pulse la rueda o el boton ENTER.
Monitor

El monitor visualiza el movimiento de los servos. Le permite detectar errores y
comprobar la funcion / operacién de los controles, sistemas giroscopicos,
controladores de velocidad, etc.

Dos tipos de pantalla estan disponibles:

e Grafico, con una pantalla de sefiales de salida en forma de grafico de
barras
e Numeéricos, con los valores expresan como porcentajes

Pulse los botones + / - o utilizar la rueda central para alternar entre las dos
pantalla. La figura muestra el monitor de servo para la PROFI TX. La pantalla
varia de acuerdo con el nimero de canales de servos disponibles.
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5.6.4

PROFI TX

Prueba de Funcionamiento (Test run)

Esta funcion activa una recorrido del servo automatico que puede ser utilizado
para realizar pruebas o fines de demostracién o como una ayuda en los
controles de rango.

Mientras que esta activa la prueba de funcionamiento la funcion de
control seleccionado no puede ser controlado manualmente!

= Seryvo ., Test run
Exit

W Aileron
= T L2aM=

Control Function
Aqui, se selecciona la funcién de control previsto para la operacion
continua. La prueba de funcionamiento se apaga cuando el nombre de la

funcion esta tachado. Pulse el Botones + / - o use la rueda central para
seleccionar la funcion de control. Cuando la seleccidn se cambia, la prueba
de funcionamiento se apaga de manera que las funciones criticas tales como
motor o tren de aterrizaje no son operados por el desplazamiento.

Regulador Tiempo
El tiempo requerido para que la funcion de control pase de una posicion
extrema a la otra.

Rango: 0,1 a 6,0 segundos
OFF: Apagado, no hay movimiento

Inicio de una prueba de funcionamiento

Ajuste el tiempo de ejecucidn. Seleccione la funcion de control que desee y
luego pulse el botén REV/CLR. Un movimiento del control se genera de una
posicion final a la otra. Todos los servos que estén directamente controlados
por este funcion o indirectamente utilizando mezcladores empiezan a mover.

Detener la prueba

Para detener la prueba de funcionamiento siga uno de los siguientes pasos:

e Abralaseleccion Control Function y pulse el botén REV/CLR.
La funcion de control se muestra tachado.

e Abra laseleccion Control Function y seleccione un control diferente:
La funcidn de control se muestra tachado.

e Seleccione Tiempo y configurarlo en OFF.
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5.7 Menu principal Cronos (Timer)
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Puede utilizar este men para establecer la hora actual y gestionar los

temporizadores en la PROFI TX.

Vision de conjunto

Model

Frame

Sum

Timer

Interval

Alarm Clock

Date & Time

Abrir el menu principal

Para abrir el menu principal con el boton: @

0 T 4 e
P il
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57.1 Tiempo de actividad del Modelo

El temporizador del modelo esta disponible para cada memoria de los modelos.
Se registra el tiempo de funcionamiento (recuento de tiempo de actividad) para
cada modelo. El temporizador s6lo funciona cuando el transmisor emite RF.

L Hode 1
[ Exit

Time

Tiempo
Muestra el tiempo de funcionamiento resumido (tiempo de actividad) en
horas y minutos.
Rango: 1000 h 00 m

Restablecimiento del temporizador a 0h00
1. Pulse la rueda o la tecla ENTER para abrir el campo de entrada.
2. Pulse el botén CLR/REV.
3. Pulse la rueda o el boton ENTER para cerrar el campo de entrada.

5.7.2 Limite de tiempo (Marco)

Un marco es el (limite de tiempo) que se puede ejetudar el uso de este
temporizador. Marco de tiempos se establecen en las competiciones, por
ejemplo, donde una tarea de vuelo debe ser completado en un plazo
determinado.
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Este temporizador se inicia con la primera activacion del interruptor asignado.
@ Se puede detener con el interruptor después de la hora de la alarma (tiempo

asignado).
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5.7.3

Pagina 146

Tiempo transcurrido

Una vez se inicia el funcionamiento del temporizador no se detiene hasta que
haya transcurrido el total del tiempo, independientemente de la posicién del
interruptor asignado. So6lo entonces, el interruptor vuelve a ser activo.

Uso como un temporizador de suma

Si no se define el tiempo la alarma se establece (0:00:00), que funciona como
un temporizador ascendente: Los tiempos durante el cual estd en ON el
interruptor asignado.

Alarma

Las siguientes alarmas se emiten:

A partir de 10 segundos antes de finalizar la alarma, se emitira una breve pitido
por segundo («, ...)

Una vez transcurrido el tiempo de alarma, un pitido largo (¢ =)

El pitido solo identifica el temporizador como el temporizador marco.

Consulte "Configuracion de los temporizadores™ en la pagina 149 para la
configuracion detallada.

Crono Ascendiente
Este temporizador se ejecuta siempre que el interruptor asignado esta en ON.

El temporizador comienza en cero, que cuenta los tiempos transcurridos y se
inicia y se detiene con el interruptor asignado.
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Puede restablecer a cero en este menu o en la pantalla de visualizacion # 3
usando el boton REV/CLR.

Alarma

Las siguientes alarmas se emiten:
e A partir de 5 minutos antes de la hora de alarma, un pitido doble por

minuto (4«)
e A partir de 1 minuto antes de la hora de alarma , un pitido doble cada
10 segundos (4«)
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5.74

PROFI TX

e A partir de 10 segundos antes de la hora de alarma, un pitido doble por
segundo (4«()
e Una vez transcurrido el tiempo de alarma, un pitido doble y largo se

emite (¢ /} )
El pitido doble identifica el temporizador como temporizador ascendiente.
No se emite ninguna alarma cuando la hora de la alarma se ajusta en 0:00:00.

Consulte "Configuracion de los temporizadores" en la pagina 149 para la
configuracion detallada.

Intervalo
El temporizador se utiliza para controlar un tiempo de alarma especifica.

Una tiempo de alarma se debe establecer para que la funcion se puede activar.
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El temporizador se reinicia desde cero cada vez que el interruptor asignado esta
encendido. Se detiene cuando la interruptor esta en OFF.

Una vez transcurrido el tiempo establecido se emite una alarma sonora. El
temporizador sigue funcionando hasta que se apaga.

Las siguientes alarmas se emiten:
e 2 segundos antes de la hora de la alarma haya transcurrido un triple
pitido por segundo (44« )

e Una vez transcurrido el tiempo de alarma, una larga triple pitido
(0 /| /= /)

e A continuacion, durante 5 segundos una sefial de 3 tonos-sirena
similares.
El triple pitido identifica el temporizador como el temporizador suma.

Uso como un temporizador de suma

Si no hay hora de la alarma se establece (0:00:00), que funciona como un
temporizador suma: incrementa los tiempos durante el cual el interruptor
asignado esta en ON.

Consulte la pagina siguiente para obtener informacion de configuracion
detallada.
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5.7.5

Pagina 148

Configuracion de los temporizadores

£ Br S
wExit

Tipme
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it terance

~Switch

Tiempo
Este campo muestra el tiempo que ha transcurrido desde el inicio del
temporizador. Al seleccionar este campo, se puede establecer el contador a
cero con el boton REV/CLR. Més adelante en este menu se encuentra el
campo de visualizacion diferentes. Si selecciona OFF, el tiempo se muestra
en la pantalla de estado # 3

Alarma
Hora a la que se debe emitir una alarma.
Alarma configurable: 03:30:00 (3 h 30 min)
El temporizador marco no se puede parar hasta que haya transcurrido el
tiempo de alarma.

Diferencia
Diferencia entre el tiempo y la hora de la alarma. La flecha antes de la
diferencia indica el sentido de contaje de la hora que se muestra:
T Ladiferencia por delante de la hora de alarma.
J Diferencia se hacia abajo, antes de la hora de alarma.
Mas adelante en este menu se encuentra el campo de visualizacion
diferentes. Si selecciona ON, el tiempo se muestra en la pantalla de estado #
3. De lo contrario, el tiempo se muestra sin flecha precedentes.

Interruptor
Muestra el interruptor utilizado para controlar el temporizador y el
respectivo estado de conmutacion. Si el interruptor estad en ON, es decir, el
temporizador esta en marcha, un asterisco "*" se muestra a continuacion de
la flecha. Consulte la pagina 104 para obtener informacién sobre como
asignar el interruptor.
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Mostrar diferencia
Usted selecciona la informacidn que se muestra en la pantalla de estado # 3:
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ON El temporizador muestra la diferencia de tiempo hasta la alarma.
Reconocible por la flecha arriba / abajo. Suena la alarma y el
crono sigui contando hasta que se para.

OFF El tiempo del temporizador (siempre cuenta hacia delante).

Guardar valor

Se selecciona si el tiempo del temporizador se almacena en la memoria de
modelo cuando el transmisor esta apagado o cambia la memoria:

ON El tiempo del temporizador se almacena en el modelo.

OFF El temporizador se pone a cero cuando el transmisor esta
encendido o selecciona una memoria diferente.

5.7.6 Alarm Clock
El reloj de la PROFI TX (véase la seccion 5.7.7 "Fecha y hora" en la pagina
151) tiene una funcidn de despertador. Cuando se alcanza la hora de ajuste del
reloj de alarma, la alarma del reloj suena en breves intervalos de 10 minutos.
Durante este tiempo, un icono de reloj, la fecha, hora.
Para detener la alarma y cerrar la pantalla, presione la rueda.

En la linea 1, la fecha y la hora actuales se muestran a la derecha.

_“+Hlarm Clock

&

) EETH—
[ ) i

Minut e
Leskdaaq

Hora
Horas del reloj de alarma en formato de 24 horas.

OFF el reloj de alarma.

Minuto:
Minuto de la hora del reloj de alarma.

Dia de la semana:
Dia de la semana en el que debe sonar el despertador.
OFF: La alarma suena todos los dias.
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57.7 Fechay Hora

La PROFI TX cuenta con un reloj con calendario que sigue funcionando
cuando el dispositivo esta apagado. El reloj (RTC) se utiliza para la funcién
de reloj de alarma y para el sistema de archivos en la tarjeta SD.
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En la linea 1, la fecha y la hora se muestran a la derecha.

e Mueva el cursor de entrada a los elementos del menud "Afio", "Mes",
"Dia","Dia de la semana", "Hora" y "Minutos".

e Abra el campo que hay junto a la opcion de menu pulsando la rueda o
el boton ENTER.

e Establecer la fecha y la hora usando la rueda o los botones + / -.
e Finalizar pulsando la rueda o el boton ENTER.

Ao
Ajustar el afio actual.

Mes
Ajuste el mes actual.

Dia de la semana
Ajuste el dia de la semana actual.

Hora
Establezca la hora actual en formato de 24 horas.

Minuto:
Ajuste los minutos de la hora actual.

Con la pantalla abierta el reloj se mantiena parado. Para una puesta en hora
precisa, establezca la hora correcta y al cerrar el campo de entrada se ajusta la
hora exacta.
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5.8 Menu principal de Memorias

Puede utilizar este men( para gestionar la memoria de los modelo en su PROFI
TX.

Vision de conjunto

select Choo=e a model
memony
copy Copy a model memory
new model Create a new model

memery

Memory

Edit the name ofthe

edit name
active model memory
erase Delete one or more
madel memory
safety check switch Safety check

OMOFF

Abrir el menu principal

Para abrir el menu principal con el boton : @

EHermor -
P it

Select

Copd

M miodel

Edit rame
~Erase

?« He o

Select
Cop

Hew model
Edit mame
Eraze
-3t et
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5.8.1

Seleccion de la memoria de modelo

Usted puede cambiar un modelo de memoria diferente en este mend. EI menu
muestra una lista con todas las memorias de modelos disponibles. EI nombre
de la memoria del modelo actual es en negrita.
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Desplace el cursor de entrada a la memoria de modelo deseado. EI cambio
tiene efecto cuando pulsa la rueda o el boton ENTER.

Los modelos de memoria en uso se almacena en la tarjeta SD interna y el
modelo seleccionado se carga desde la tarjeta.

Luego, cambia a la pantalla de estado # 2.

Si el control de seguridad esta activado (menu Control de seguridad, consulte
la pagina 159), el mensaje de confirmacién aparece cuando se cambia el
modelo de memoria.

Pulse cualquier boton del transmisor para salir del control de seguridad.

5.8.2

PROFI TX

Copia de la memoria del modelo

Puede copiar la memoria de modelo a una celda de memoria diferente en este
mend.

El men( muestra una lista de todas las memorias de modelos disponibles. La
memoria actual es en negrita.

1. Seleccione un modelo de memoria.

2. Confirme su seleccién pulsando la rueda o el botén ENTER.
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El nombre del modelo que ha seleccionado para la copia se muestra invertida
y entre paréntesis.

3.

Desplace la memoria a la celda de memoria de destino mediante la rueda
central.

La copia se inicia pulsando la rueda o el boton ENTER. Los siguientes
casos pueden ser posibles:

a. Lamemoria de destino esta vacia: EI modelo se copia en la memoria de
destino. El nombre se aplica a la nueva memoria.

b. Lamemoria de destino estd en uso: Se le solicitara que confirme que
usted desea sobrescribir la memoria.

ogst existing model?
> REW:R

Mo —> EMTER

CIOERF

Pulsando REV/CLR:
Sobrescribe la memoria existente con la copia.

Al pulsar ENTER o la rueda:
Cancela la copia; la memoria de destino se mantiene sin cambios.

Ahora, puede copiar otros modelos o cerrar el menu con Salir.
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5.8.3

PROFI TX

Creacion de nuevas memorias modelo

Puede usar el menu para crear nuevos modelos.
Todos los ajustes de este menu se conserva, asi, usted no tiene que volver a
entrar los datos completos para cada nuevo modelo de memoria.

EHew model
A1
Mermora .
Temrlate

Az the active model izt

P .
YES

N°. Memoria.

Los datos se guardan automaticamente en la primera celda de memoria vacia
del transmisor. No es posible seleccionar a voluntad. Puede copiar el modelo a
una memoria diferente después (véase la seccién 5.8.2 "Copia de la memoria
del modelo” en la pagina 153).

Si todas las memorias estan en uso, la siguiente informacion se muestra en la
pantalla:

N°. Memoria -1

Si aun intenta crear el nuevo modelo con OK, la siguiente advertencia es
exhibidas:

roede 1
he actiuve model
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6. Usted no puede crear nuevos modelos hasta que haya borrado una memoria

de modelo (véase seccion 5.8.5 "Borrado de memorias de modelos" en la
pagina 158).

Para suprimir una memoria ver pagina 158

Plantilla (Template)
Plantilla del nuevo modelo. Usar las plantilla para la configuracion basica
para ciertos tipos modelos, aviones, vehiculos, helicdpteros etc.. El tipo de
modelo no se puede cambiar mas adelante.
El campo desplegable muestra una lista con todas las plantillas disponibles
en la PROFI TX (véase el capitulo 4 "Plantillas de modelos" en la pagina
53).
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Como el modelo activo

EHew model

*3z the active model
Chrls mode
Ctrlz as=ianment

Switch assianment
Hames Ctrl Functions
SENE0r REnes

Aqui se especifica las areas de fijacion para ser copiados al modelo actual. Si el
modelo actual y la plantilla son incompatibles, no todas las areas son copiadas.
Todos los modelos de avidn son compatibles entre si; lo mismo se aplica a
todos helicopteros. Vehiculos, barcos y vehiculos tipo oruga (tanques) no son

compatible con cualquier otra plantilla.

Ctrls Mode

N

NO

La asignacion de los stick se copia del
modelo actual.

Modo 0 se utiliza. Este ajuste
puede cambiar mas tarde.

Ctrls Asignacion

Sl

NO

Sélo si son compatibles: Los
controles asignacion se copian al
modelo actual.

Controla la asignacion como se
definen en la plantilla

Asignacion del interruptor (Switch)

N

NO

Solo la lista de asignacion se define en
el Mena Configuracion>Assign.
Switches es copiado.

Cambie la asignacién como se
definen en la plantilla.

Nombres de los controles

Sl

NO

Sélo si son compatibles: Los
nombres de las funciones de control se
copian del modelo actual.

Designaciones como se definen en
la plantilla.
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5.8.4

PROFI TX

Nombres de sensores

S NO
Los nombres de los sensores son Nombres como se definen en la
copiados al modelo actual. plantilla

OK

Cuando haya seleccionado todas las opciones antes mencionadas mover el

cursor de entrada a OK. Se crea un nuevo modelo de memoria con los ajustes
seleccionados anteriormente pulsando la rueda o el boton ENTER.

El dispositivo cambia automaticamente a la nueva memoria del modelo y
puedes inmediatamente empezar a configurar mas ajustes.

Si usted decide que no desea crear una nueva plantilla de modelo, cerrar la
pantalla con salir (Exit).

Editar nombre

Usted puede utilizar el ment Editar nombre para cambiar el nombre del
modelo. EI nombre puede tener hasta 18 caracteres.

GLIDER+E

GLIDER+

7. El nombre actual y la designacion de la plantilla del modelo asociado

aparece en pantalla. Consulte la seccion 6.1.3 "Introduccion de texto" en la
pagina 162 para obtener mas informacion.
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5.85 Borrado de memorias de modelos

Usted puede utilizar el mena Borrar para una o mas memorias de modelos.

El mend muestra una lista de todas las memorias de modelos disponibles. El

modelo actual esta en negrita. La memoria del modelo actual no se puede

borrar.

1. Seleccione un modelo de memoria.

2. Pulse larueda o el boton ENTER.

3. Paraevitar el borrado accidental de una memoria, Se muestra el mensaje de
confirmacion siguiente:

i
4
f
o

5

LR

sz selected model?
7 REMfc|p
= EMTEFR

L e e

E:
1
é

G0 | I

I

[

Pulsando REV/CLR:
Borra la memoria seleccionada.

Al pulsar ENTER o rueda:
Se cancela borrar.

4. Ahora, puede borrar mas modelos o cerrar el menu con Salir (Exit).

El modelo actual (resaltado en negrita) no se puede borrar. En primer lugar,
seleccione cualquier otro modelo (véase la seccion 5.8.1 "Seleccion de la

memoria de modelo™ en la pagina 153) si desea borrar el modelo actual.
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5.8.6

5.9

PROFI TX

Control de seguridad (Safety chech):

? Hemory

Selact

Copd

Hew mode]
dit name
Eraze
Sateta check

El parametro de Control de Seguridad activa o desactiva la confirmacion. En
los nuevos modelos de memoria, esta funcion siempre esta activada

El control de la seguridad le permite controlar la posicion de todos los
controles antes del establecimiento del enlace de radio. Preste especial atencion
a los elementos de control de gas y del tren. Mas detalles en la pagina 45.

Mensajes de error
La radio PROFI TX controla el contenido de la memoria del modelo actual

cuando la unidad esté encendida y cambia de memoria. Si se encuentra un
error, aparece el siguiente mensaje de error:

Si aparece este mensaje de error, haga lo siguiente:

e Copiar la memoria a un nimero de memoria diferente.

e Cambie el nombre a "defectuosos". Por razones de seguridad, esta
memoria no debe ser utilizado de nuevo.

e Cambiar la copia.
e Revise cuidadosamente todos los ajustes de la memoria del modelo.

Pdngase en contacto con un centro de servicio, si el error se produce
repetidamente.
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6

6.1

6.1.1

Pagina 160

Funcionamiento del transmisor
La PROFI TX se puede operar desde el teclado y la rueda central.
Operacién con el teclado

1) (=) (&) (=

GHIa JEL4 MMHOS PORS

ENTER

Fig. 17: Teclado
Botones de acceso directo a los menus

El teclado esta dispuesto en dos filas. Las filas superior tiene seis botones de
acceso a los menus principales directamente.

e Al pulsar uno de los botones abre un Mena
menu diferente, se abre el menu

asociado con el boton. . .,
Configuracion

e Si pulsa uno de los botones cuando el Funcion de
menU asociado se muestra, la pantalla Comando
vuelve al menu principal y muestra la

pantalla de estado de nuevo.

Mezclas

Servos

Crono

Memorias
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6.1.2

PROFI TX

Botones para funciones especiales

La fila inferior del teclado proporciona las siguientes funciones:

Botdn

Funcidn

@

Boton de la asignacion:

Botdn de activacion para los Digi-Reguladores (ver seccion 6.3
"Digi adjustador” en la pagina 164).

En el mend: Calibrar Servo:

El servo y todos los otros servos del mismo control,funcion o
mezclador se asignan de forma automatica y asumen la posicion
correspondiente a la cifra porcentual del punto de calibracion
seleccionado. (véase la seccion 5.6.1 "Calibracion™ en la pagina
139).

o Borra / o invierte (invierte los valores de ajuste). Confirmacion del
borrando de memorias de modelos o texto.
En el caso de valores de ajuste bipolares, al pulsar el boton tres
veces restaura al valor original: Invertir-Erase-Restore.
ENTER

Campos de entrada Abrir / Cerrar o activar una funcion; pulsando
el botdn es el mismo efecto que pulsar la rueda.

Abajo (menos); presionando el botdn tiene el mismo efecto que
girando la rueda en la direccion antihorario:

En las pantallas de estado:
Cada vez que pulse el botdn de los ciclos retrocede a la pantalla
anterior de visualizacion del estado.

En los mends:
Cada vez que pulse el botdn, el cursor se mueve al elemento de
menu anterior.

En un campo de desplazamiento:
Cada vez que pulse el botdn, el valor o el contenido del campo de
desplazamiento se reduce.
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6.1.3

Pagina 162

e Boton Arriba (mas); presionando el boton tiene el mismo efecto que
girando la rueda en la direccion hacia la derecha:

En las pantallas de estado:
Cada vez que pulse el botdn de los ciclos de la pantalla a la
siguiente visualizacion del estado.

En los mends:
Cada vez que pulse el botdn, el cursor se mueve a la siguiente
elemento de mend.

En un campo de desplazamiento:
Cada vez que pulse el botdn, el valor o el contenido de la
campo de desplazamiento se incrementa.

Entrada de Texto

Utilice los botones que estan etiquetados con letras de entrada de texto (nombre
del emisor propietario, modelo, mezcladores, etc.):

EEdit mame
W Ee

Mape: GLIDEE+E

Temrlate GLIDER+

1. Abra el campo de entrada pulsando el boton ENTER o la rueda.

El primer caracter esté resaltado para indicar la posicién de entrada.

2. Cambie la posicion de entrada segun sea necesario con el uso de la rueda.
3. Introduzca el texto en la posicién deseada.

El procedimiento para la entrada de texto es idéntico a un teléfono movil
simple:

e Una lista de 3-4 caracteres alfabéticos (mayusculas y mindsculas, y
mas caracteres especiales) y un caracter numérico se asigna a cada
tecla.

e El caracter deseado se selecciona pulsando repetidamente el botén.

e El cursor se mueve a la siguiente posicion de entrada cuando una
vez transcurrido 1,5 segundos o si utiliza una tecla diferente.

Finalizar la entrar pulsando la tecla ENTER o la rueda.

Si hay caracteres debajo o a la derecha del cursor de entrada, se le pedira
para confirmar, es decir, el resto del texto, deben suprimirse.

Pulse el boton CLR/REV para "Si".

Pulse el boton ENTER para "No".

El mensaje no se muestra si el cursor de entrada se sitGa en el primer
caracter.

ok~
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6.2 Operacion con la rueda

Puede utilizar la rueda central para desplazarse por los menus y editar los
valores establecido. La rueda se puede girar en incrementos hacia la izquierda
0 hacia la derecha y puede ser presionada.

Al girar la rueda

e En las pantallas de estado:
Cada incremento en los ciclos de direccion a la derecha / hacia la
izquierda para la proxima pantalla de estado o de vuelta a la pantalla de
estado anterior.

e En los menas:
Cada incremento en la direccion hacia la derecha / hacia la izquierda
mueve el cursor a la siguiente opcion de mend / o anterior.

e En un campo de desplazamiento:
Cada incremento de las agujas del reloj / aumentos sentido contrario a
las agujas del reloj / reduce el valor o el contenido del campo
desplazable.

Al pulsar la rueda
Pulse la rueda para abrir / cerrar un campo de entrada o para activar una

funcion. Pulsar la rueda tiene el mismo efecto que pulsar el boton ENTER
(véase la seccion 6.1.2 "Botones de funciones especiales” en la pagina 161).
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6.3 Digi-regulador

Los Digi-Regulador puede ser instalado en cada una de las dos ranuras de
instalacion a la derecha y lado izquierdo en la parte delantera del transmisor
(ver la seccion 3.3.4 "Instalacion de controles adicionales™ en la pagina 37). Un
Digi-Regulador de este tipo se puede asignar a la mayoria de los valores
establecidos. Esto le permite cambiar directamente los valores establecidos.
Digi-Reguladores solamente funcionan en la pantalla de visualizacion de
estado.

6.3.1 La asignacion de un valor establecido

Los valores que se pueden asignar a un Digi-Regulador estan marcados por un
guion horizontal anterior al campo de entrada (-).

Jaﬂileron.EPEEDl

[ il B

Trim

| i |
=ju =

Ster size
0k
Trawel
ExFo

.,....,.

IEN TS
L]

1] o L]

1. Abra el campo de entrada deseado.
2. Pulse el boton de asignacion.

El icono de la asignacion se muestra en el campo de entrada: } @ {

liThf?ttle.SPEEﬂl
%%HEiile—Cut
Tedim

Ster =ize
Mo
Expo
Eun—ur Time

El siguiente icono aparece por valores que no se pueden asignar: >®< .

3. Gire el Digi-Regulador deseado.
El icono >®< desaparece.

Si cambia de opinion y decide no asignar un Digi-Regulador, simplemente
cierre la campo de entrada. El icono de la asignacion desaparece y el valor se

muestra de nuevo.
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6.3.2 Configuracién de un valor

Inicialmente, los Digi-Reguladores estan bloqueados después de conectar el
dispositivo. el icono candado en el centro de la primera linea esta cerrada.

ExFo.Elevator

SEMSORS

1. Pulse el botdn de asignacion de F para abrir la entrada.
En la pantalla de estado # 2 al # 8, Se muestra la opcion activa / desactiva
Digi-Reguladores.

e Elicono de candado cambia de cerrado a abierto.

e Siun valor es asignado, el valor de ajuste se muestra en la primera linea
en la parte superior izquierda.

Gire uno de los Digi-Reguladores: El valor establecido se muestra
temporalmente en doble tamafio de letra para facilitar la lectura.

SENSORS
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6.3.3 Borrado de la asignacion

Las asignaciones s6lo pueden ser borrados en pantalla de estado # 2 (vea la
pagina 87).

Pulse el botdn @ asignacion para abrir el icono del candado.
Mantenga pulsado el boton REV/CLR y gire el Digi-Regulador para asignar el
que desea borrar.
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6.4

6.4.1

PROFI TX

Asignacion de controles para controlar funciones

La asignacion de controles y conmutadores determina qué funcion va a ser
controlado en el transmisor o el modelo y con el, que elemento de control.

Controles, y Actuadores, son:

Sticks

Potenciémetros deslizantes
Potencidmetros rotativos

Interruptores y sus pulsadores designados

Los controles pueden ser asignados para controlar las funciones y / o funciones
de conmutacion. Mdltiple asignaciones son posibles y muy til, por ejemplo,

un Stick puede ser asignado a la funcién de control de "acelerador" y también
se puede utilizar como un interruptor para uno o mas temporizadores.

Ejemplos de funciones de control: "Aleron", "Motor", "Tren retractil”,
"Spoiler","Flap".

Ejemplos de funciones de conmutacion: Timer ON/OFF, Dual Rate, Corte
Motor, Variémetro On/Off.

Asignacion de los controles

Los controles se asignan en el ment Configuracion Assign.Controles. Aparece
el menu una lista de todos los controles previstos en el software (véase la
seccion 5.3.5 "Assign.Controls" en la pagina 101).

Las funciones bésicas ("Aleron" / "Profundidad" / "Direccion" para modelos de
aviones y helicopteros mas "colectivo” solo helicopteros) siempre se asignan a
los Sticks. No se asignan utilizando la lista, pero configurando el modo de
control (ver pagina 169). Un stick siempre permanece sin asignar y se puede
asignar utilizando la lista (icono }). Esto se utiliza tipicamente para

"acelerador" o "Spoiler" en el tipo de modelos planeador.

an. Controls
12 <ER P E

4
+

Puede utilizar este men( para personalizar la asignacion de controles de
acuerdo a su necesidad.
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Modo Controles

Alerones, Profundidad y Direccidn son siempre controlados por los Sticks.
Los Sticks son asignado a los ejes individuales utilizando el modo de controles
de (1a4).

Configurar el modo de controles en el ment Configuracion> Assign.Controls>
Modo Ctrl (vease la seccion 5.3.5 "Assign.Controls” en la pagina 101). Uno de

los ejes verticales siempre permanece sin asignar ( } icono) y se pueden
asignar utilizando la lista de asignacion. En modelos de motor, se utiliza
tipicamente para "Motor", en los modelos de tipo planeador para "Spoiler".

Los modos de controles:

Modo Vertical Horizontal Verticales Horizontal
Izquierda Izquierda Derecha Derecha
1 Profundidad Direccion ﬂ_‘ Alerén
2 ﬂ_A Direccion Profundidad | Alerén
3 Profundidad | Alerén n Direccion
4 df Alerén Profundidad Direccion
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Lista de asignacion

Para asignar una funcion de control proceda como sigue:

1. Mueva el cursor de entrada para la funcion que desea asignar un

control.

2. Abra el campo de entrada.

3. Asigne un control presionando los botones + / -, mediante el uso de la
rueda central o accinando el control.

4. Para establecer la direccion de accionamiento mantener el control en la
posicion deseada cero y cerrar el campo de entrada. Alternativamente,
se pueden invertir, borrar o resetear el control presionando el boton
REV/CLR, si es necesario.

Puede asignar libremente 21 elementos y 6 controles l6gicos para el control de
12 de las siguiente funciones:

Simbolo

Control

b

Stick libre que no esta asignado a los Aleron, Direccién
0 Profundidad.

E,F E = Deslizador izquierdo, F = Deslizador derecha
G = Control deslizante en el lateral izquierdo, H =
G,H .
control deslizante en el lateral derecho
<1,<2,<3,<4,<5,<6,<7 Ranuras _de montaje en la parte_frontal |qu|e_rda de
botones interruptores, y potenciémetros rotativos
51,52,53 54 55 56,57 Ranuras de montaje en la parte frontal derecha de

botones interruptores, y potenciometros rotativos

A

Stick izquierdo / switch

-1

Stick derecho / switch

MS1, MS2

MagicSwitches (controles 16gicos)

Fpl,Fp2,Fp3,Fp4

Fases de vuelo (controles 16gicos)
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Funciones de control de las plantillas de modelo

Las siguientes funciones de control se definen en las plantillas de modelo la
PROFI TX. La funciones de control de 1 a 3 se asignan utilizando el modo de

controles.
Aviones Vehiculos Barcos Tanques Helicdteros
1 | Aleron Giroh Giroh Torreta Aleron
2 |Profundidad |Girov Girov Canqn arriba Profundidad
/ abajo
3 | Direccién Direccion Direccion Direccion Cola
4 | Gas Gas Gas Gas Gas
5 | Spoiler Horn Aux-1 Sel. arma Aux-1
c.d. c.d.
6 |Flap velocidad Aux-2 velocidad | W2
7 | Tren Luz Aux- 2/3 Aux.2/1 Tren
8 | Remolque Foco Luz Luz Luz
Freno de . Via
9 rueda Sonido Faro Faro Commuta.-1
10 [ Gyro Cantidad ESP Gyro Gyro
11 | Mezcla Claxon Claxon Via
Commuta.-2
12 | Aux-1 Aux-1 Aux-4 Aux-2 Aux-3
13 | Aux-2 Aux-2 Aux-5 Aux-3 Aux-4
14 | Aux-3 AUXx-3 Aux-6 Aux-4 Paso
15 | Aux-4 Aux-4 Aux-7 Aux-5 Limite gas
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6.4.2 Asignacion de los interruptores

Los interruptores alternan las funciones de encendido / apagado.

Los interruptores se asignan en el ment Configuracion> Assign.Switches
(véase la seccidn 5.3.6 "Assign.Switches" en la pagina 102). Este mend incluye
una lista de las funciones previstas en el software.

<{E

Puede utilizar este menu para personalizar la asignacién de los interruptores de
acuerdo a sus necesidades.

Para asignar un interruptor proceder de la siguiente manera:

1. Mueva el cursor de entrada para la funcion que desea asignar un
interruptor.

2. Abra el campo de entrada deseado.

3. Asigne el interruptor deseado accionando el mismo.

4. Ajuste el interruptor en la posicion ON o seleccione con el boton
REVI/CLR.

5. Cierre el campo de entrada.

Lista de las funciones de conmutacion

Interruptor Descripcion

D/R Aleron Dual Rate (Acorta el recorrido) para la los alerones

D/R Profundidad Dual Rate (Acorta el recorrido) para la profundidad

D/R Direccion Dual Rate (Acorta el recorrido) para la Idireccion

Combi-Switch (modelos de aviones)
CS/DTC
Control del regulador directa (helicopteros)

Corte Motor Para parar el motor.
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Pagina 172

Ventana Ventana temporizador

Suma Temporizador

Intervalo Temporizador de intervalo

Variometro Tono del variémetro

Profesor Para la transferencia de funciones de control al alumno
(Teacher)

Fase Principal

Cambia de cada fase de vuelo a la fase 4

Fases 1 -3

Para cambiar entre las fases de vuelo.

Sensor de alarmas

Para parar la barra de advertencia y para cambiar el sensor
de alarma tono apagado. Use un interruptor de 3

posiciones. En posicion final ON (*) la barra de advertencia
y la alarma de vibracion se borran. En el otro extremo, el
tono de alarma de los sensores esta apagado (Util si un
sensor dispara repetidamente alarmas).
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PROFI TX

MagicSwitch
La PROFI TX cuenta con 2 MagicSwitches.

Un MagicSwitch es un switch l6gico que se puede asignar e invertir como un
verdadero control. Combina hasta tres interruptores (incluyendo el segundo
MagicSwitch y Fases de Vuelo) en una funcion AND. Las entradas no
utilizadas se consideran encendidas. La MagicSwitch se conecta cuando todos
los interruptores que estan asignados a ella se encienden.

Interruptores de salida MagicSwitch con un retardo configurable. OFF y ON
los retardos puede ser configurado por separado.

Los interruptores se asignan en el programa de instalacién menu MagicSwitch
> Assign.Switches> (consulte la pagina 104).

4, HagicSwitch
e

MS1 turns OM

if switchs
gosuit ok

Para asignar un MagicSwitch haga lo siguiente:

1. Mueva el cursor de entrada a un interruptor.

2. Abra el campo de entrada deseado al lado de él.

3. Asigne el interruptor deseado con la rueda central o accionando el
interruptor. Los interruptores de MS1, MS2 (MagicSwitch) y Fpl a Fp4
(fases de vuelo) no puede ser asignada como el funcionamiento de un

interruptor.

4. Coloque el interruptor en la posicién ON o seleccionar la posicion ON
utilizando el boton REV/CLR.

5. Cierre el campo de entrada.
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7 Funcionamiento del transmisor usando el PC
Usted puede utilizar el cable USB suministrado para conectar la PROFI TX a
cualquier PC o tableta con un sistema operativo que soporte el almacenamiento
masivo USB y un puerto USB que es compatible con el estdndar USB (4.5-
5.5V / 500mA). Algunos ordenadores portatiles y tabletas no son compatibles
con este estandar.

Las siguientes funciones estan disponibles cuando el transmisor esta
apagado (modo de carga):

e (Carga de la bateria; consulte la seccion 3.4.1 "Carga de la bateria” en la
pagina 41 para obtener informacion detallada

e Acceso a la memoria de modelos en la tarjeta SD del transmisor
e Actualizar el software PROFI TX
e Encendido del transmisor

Las siguientes funciones estan disponibles cuando el transmisor esta
encendido (modo normal):

e Carga de la bateria
e Control de un simulador para volar modelos.
e Apagar el transmisor

7.1 Conexion del transmisor

Para conectar el transmisor proceda como sigue:

1. Desliza la tapa (el control empotrado del
pestillo deslizante se encuentra en la parte
inferior de la carcasa).

2. Deslice el pestillo hacia la izquierda.

3. Conecte el cable USB suministrado a la mini
toma USB en la PROFI TX y a la toma USB del PC.
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La PROFI TX se enciende automéaticamente cuando la tensién de carga esta
presente. La pantalla muestra el simbolo USB a la derecha y a la izquierda el
nivel de carga y la corriente de carga.

STATE OF CHARGE

= o

Current 257 mA

La PROFI TX inicia sesién en el PC como almacenamiento masivo (unidad)
con el nombre

" PROFI TX "

PROFITX (F)

Abre este ""men0™’. Contiene las siguientes carpetas:
AUDIO
DATA
UPDATE

e DATA:; contiene las memorias de modelos, véase la seccion 7.2
"Edicién".

e AUDIO; esta carpeta esta vacia en la version actual del software.

e UPDATE; véase la seccion 7.3 "Actualizacion de software" a
continuacion.

7.2 Editar memoria del modelo

La carpeta "DATA" en el PC contiene toda la memoria de los modelos de su
PROFI TX. Los archivos con la extensién "MDL" contienen cada uno los datos
de modelos establecidos.

Puede eliminar los conjuntos de datos de modelo en el PC o editar los nimeros
para reorganizar la memoria.

No cambie el formato de nombre de archivo. La PROFI TX s6lo reconoce los
nombres de archivo en este formato: PTXxxx.MDL (donde "xxx" representa el
numero de memoria con los ceros)
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7.3

7.4

Pagina 176

Actualizacién del software

La carpeta "Update" en el PC se utiliza para actualizar el software en su
PROFI TX y para cambiar los idiomas.

1. Conecte el transmisor al PC.

2. Abra el almacenamiento masivo "PROFI TX".

3. Coloque el archivo de actualizacion en la carpeta "UPDATE".

4. Encienda el transmisor.
La actualizacion se inicia automaticamente cuando un archivo de
actualizacion se encuentra en la carpeta "Update”. EI nombre de archivo de
actualizacién se muestra en la pantalla del transmisor. El anillo luminoso
"gira" hasta que la actualizacion se ha completado.
Una vez finalizada la actualizacién, el transmisor comienza como de
costumbre.

Cambio al modo normal

En el modo de carga, la PROFI TX inicia sesion en el PC como
almacenamiento masivo con el nombre "PROFI TX".

Mantenga pulsado el boton de encendido hasta que el anillo anular esta
completamente iluminado para cambiar al modo normal: La PROFI TX cierra
la sesion desde el PC como almacenamiento masivo USB vy los registros de
nuevo como un dispositivo de juego.

Ahora, usted puede acceder a las pantallas de estado y menus como de
costumbre y programar el transmisor.
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7.5

PROFI TX

Modelo simulador de vuelo

Puede utilizar el PROFI TX para controlar un simulador de vuelo de modelos
de dos maneras:

A través del cable USB

Via M-LINK en conjuncion con el receptor MULTIFlight

En ambos casos, usted tiene las siguientes opciones:

¢Le gustaria trabajar en el modo de simulacion sin configurar
"Recorridos”, "Expo" y "Trim"?

Activar el interruptor "Entrenamiento™ ON en el menu Setup>
Formacion (consulte la pagina 96). Seleccione el modo de Alumno. En
este caso, sélo se utilizan los Stick sin modificar el control. Se puede
utilizar cualquier memoria de modelo. Solamente la asignacion del
Stick debe coincidir (ver "Modo Ctrl" en la pagina 101).

¢Utiliza las opciones de configuraciones, Dual / Rate, Expo, Combi-

Switch y mezcladores CE (Util.Mixer)? )

Crear un nuevo modelo con la plantilla predefinida BASICO (pagina
155), cambie el nombre del modelo (pagina 157), por ejemplo,
simulador. Puede desactivar la comprobacién de seguridad (control de
seguridad).

A partir de ahora, utilice siempre este modelo para el modo de
simulador.

¢Quieres utilizar "Expo”, "D / R", "Trim", y "Combi-Switch" para el
simulador?

Crear un nuevo modelo de memoria basado en la plantilla BASICO
(pagina 155). Cambie el nombre del modelo (pagina 157), por ejemplo,

simulador. Como alternativa, puede copiar la memoria de un modelo
adecuado. Cambiar el nombre del modelo para evitar confusiones. No
utilice la memoria de un modelo real: los ajustes que realice por el
modo de simulador no se adaptan automaticamente a su modelo real.

En el modo simulador, todas las funciones de los servo (mezcladores, curvas,

otras) se desconectan.
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75.1 A través del cable USB

Si el transmisor PROFI TX esta funcionando en modo normal y esta conectado
al PC mediante un cable USB, se registra en el PC como un dispositivo de
juego. Tras el primer uso, Windows instala automaticamente los controladores
necesarios. Esto puede tomar varios minutos.

Ni el emisor ni el PC deben estar apagados mientras la instalacion del
controlador esta en curso.

Una vez completada la instalacion, en el mend "Dispositivos e impresoras™
contiene la siguiente entrada adicional:

Wﬁ PROFI TX

Si esté utilizando nuestro simulador MULT IFlight, no se requieren medidas
adicionales. Calibracion y asignacion de los canales de control se ajustan
autométicamente.

Para otros simuladores, puede que tenga que realizar una calibracién y asignar
funciones de control.
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7.5.2

PROFI TX

Usando el receptor MULTIFlight

Inserte el receptor MULTIFlight en un puerto USB libre de su PC. Espere hasta
que el proceso de instalacion se completa, se inicia automaticamente.

Ahora, usted tiene que unir el transmisor. Mantenga pulsado el boton hasta que
el LED amarillo comienza a parpadear en el receptor MULTIFlight. Encienda
el transmisor. abre el mend Configuracion> M-LINK. Active la unién como se
describe en la pagina 93.

El procedimiento de unién (Binding)se ha completado con éxito cuando el
LED en el MULTIFlight parpadea lentamente en intervalos regulares.

Si esté utilizando nuestro simulador MULT IFlight, no se requieren medidas
adicionales. Calibracion y asignacion de los canales de control se ajustan
autométicamente. El procedimiento de union también se puede activar desde el
simulador MULT IFlight.

Para otros simuladores, puede que tenga que realizar una calibracion y asignar
funciones de control.
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7.5.3 MULTIFlight simulador

El simulador esta disponible como descarga gratuita en nuestro sitio web:
www.multiplex-rc.de

Hay dos opciones disponibles para configurar el transmisor PROFI TX para el
modo simulador:

e ;Quieres utilizar "Trim", "Expo", "Combi-Switch" y "Ctr. Mix" "D / R"?
Crear un nuevo modelo con la plantilla BASICO (pagina 155) y
cambiar el nombre del modelo (pagina 157), por ejemplo, simulador.
El control de seguridad puede ser apagado.

A partir de ahora, utilizar este modelo de memoria para el modo de
simulador.

e ¢Quieres utilizar solo las sefiales del stick, como un dispositivo de
juego?
Abra el ment Configuracion> Entrenamiento. Deje ajustado el modo
de entrenamiento y modo alumno.

El simulador MULTIFlight reconoce automéaticamente el receptor
MULTIFlight y la PROFI TX.

Si tiene alguna pregunta sobre el uso de PROFI TX con simuladores de
terceros, pdngase en contacto con el fabricante del simulador.
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8

8.1

8.1.1

8.1.2

PROFI TX

Creacidn y personalizacion de modelos

Los siguientes capitulos contienen descripciones detalladas de los menus y
cémo el transmisor opera mediante el teclado o rueda central:

e "Menus", consulte la pagina 86
e "Funcionamiento del transmisor", consulte la pagina 160

Modelos de ala fija (avion)
Procedimiento

Una memoria de modelo para un planeador se crea en este ejemplo. EI mismo
procedimiento se usa para modelos a motor. La Unica diferencia para los

modelos a motor es que Gas y Spoiler se intercambian.

Se requieren los siguientes pasos para asegurar el correcto funcionamiento de
las funciones de un modelo basico:

1. Configuracién de funciones basicas, consulte la pagina 181
2. Ajuste la direccién de rotacion y recorridos maximos de los servos,
consulte la pagina 183
Las funciones basicas del modelo se pueden controlar una vez que estos
pasos son completado.
Las funciones basicas se pueden ampliar y afinar de la siguiente manera:
3. El uso de alerones como Spoiler, consulte la pagina 187
4. Uso de flaps como Spoiler, consulte la pagina 187
5. El uso de nuevas opciones de optimizacion, consulte la pagina 188

Ajustes bésicos

1. Encienda el transmisor.
2. Abra el menu principal de la Memoria.
3. Abrael mend modelo Nuevo.

Hew model
it

4. Seleccione la plantilla PLANEADOR + como plantilla.
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5. Abra la mend principal Memoria> Editar nombre e introduzca un Gnico y
descriptivo nombre para el modelo (véase la seccién 5.8.4 "Edicion de
nombres™ en la pagina 157).

6. Asignar los controles deseados (sticks) para las funciones de control en el
Menu Setup> Assign.Controls (ver seccion 5.3.5 "Assign.Controls" en la
pagina 101).

*iﬂggign.tnﬂtrnlﬁ

"*IL E.:—:. 10 : :
[Modes 1: <ER rA:
Edit name i

Fol
- 1 F

Preste atencion a las posiciones cero (T/ 1) de los controles de acelerador y
Spoiler!

7. Conecte los servos como se muestra en la figura siguiente.

No conecte los motores eléctricos todavial

e Realizar el procedimiento de unién (véase la seccion "Binding" en la
pagina 48.
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8.1.3

Ajuste de la direccion de rotacion y recorridos maximos de los
servos/superficies de control

Utilice medios electronicos lo menos posible para reducir los recorridos de los
servos. De lo contrario, usted perdera resolucion del servo!

Si es posible, implementar cambios importantes que utilizan vinculos de
superficie de control.

8.1.3.1

8.1.3.2

PROFI TX

Configuracion del diferencial de alerones
1. Abra el ment Mezclador> Differnt Ail.

2. Ajuste Modo en ON y Differnt.Ail al 100%.

EDhifferential.SFEEDL

= E o E

Mode: M

Llifferential EEYEIEE

3. El conjunto de alerones recorre hacia la izquierda.
En caso de recorrido del stick hacia la izquierda, la superficie de control
izquierda debe moverse. Si la superficie no se mueve en el sentido
adecuados, revertir el diferencial con el botén REV/CLR (-100%).

4. Ahora, restablecer Differnt.Ail a 50% (+ o -). El valor adecuado se
determina mas tarde en el vuelo.

Ajuste de la superficie de control y recorrido maximo del servo

Si la definicion no se ha modificado, los alerones + mezclador se define como
sigue:

4 additional
H servos if
== required

Fig. 18: Principio de los alerones + mixer

1. Abrael menu. Calibrar> Servo> 1: ALERONES +
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2. Abra el pardmetro REV/TRM vy establecer recorrido alerones a la
izquierda. Si el aleron izquierdo no se mueve hacia arriba, invierta el
servo usando el boton REV/CLR.

3. Mueva el stick del alerdn en la posicion central. Mover la superficie de
control para la posicion neutral con la rueda central o los botones + / -.
El rango de ajuste es de +/- 10%. Las compensaciones que superen el
5% deben corregirse mecanicamente.

4. Abra el campo de entrada P1.

1 Calibrate. AILERDOHS+
T Bt [
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5. Pulse el boton:. @

Ambos alerones se mueven al maximo.

6. Elija una configuracién P1 para que el aleron izquierdo (servo 1) se
detiene un poco lejos del tope mecanico.

7. Abrir ahora P5.

8. Pulse el botén. @

Ambos alerones se mueven en sentido contrario al maximo.

9. Establecer el recorrido positivo en el alerdn izquierdo (servo 1) a un
valor seguro.

10. Puede utilizar los puntos P2 y P4 para alinear la curva de control, si es
necesario. P3 se desplaza la posicion neutral sin cambiar los otros
puntos.

11. Abra el menud Servo> Calibrar> 5: ALERONES +.

12. Abra el pardametro REV/TRM y establecer recorrido de los alerones a la
derecha. Si el alerdn derecho no sube, invertir el servo usando el boton
REV/CLR.

13. Mueva el stick del alerén en la posicién central. Mover la superficie de
control para la posicion neutral con la rueda central o los botones + /-.

El rango de ajuste es de +/- 10%. Las compensaciones que superen el
5% deben corregirse mecanicamente.
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14. Elija un ajuste de P1y P5 de manera que la superficie de control se
desplaza en el aleron derecho son idénticos a los de la aleron izquierdo:

e Abrael campo de entrada P1.
e Pulse el boton. @

Ambos alerones se mueven al maximo negativo.

e Uso P1 para alinear el recorrido negativo del alerén derecho con el de
el aleron izquierdo.

e Abrael P5 campo de entrada.
e Pulse el boton. @

Ambos alerones se mueven al maximo positivo.

e Uso P5 para alinear el recorrido positivo del aleron derecho con el de
el aleron izquierdo.

e Repita estos pasos para los puntos P2 y P4. P3 desplaza la neutral
Posicion sin cambiar los otros puntos.
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8.1.3.3

8.1.3.4

Pagina 186

ZcdCalibrate. Elevator

REV'TRM

F
Fl
Fn
FI
e

Ajuste de Profundidad

1. Abrael Menu Servo> Calibrar> 2: Profundidad +.
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2. Abrael parametro REV/TRM vy aplicar subir.

Si el servo se mueve hacia abajo, invierta el servo usando el botdn
REV/CLR.

Mueva la superficie de control a la posicién neutral con la rueda central
o con los botones + / -,

El rango de ajuste es de +/- 10%. Las compensaciones que superen el
5% deben corregirse mecanicamente.

Corregir el servo al méximo recirrido usando P1y P5 (véase la seccion
8.1.3.2 "Configuracion superficie de control y recorrido méximo del
servo" en la pagina 183).

Ajuste de Direccion

1. Abrael Menu Servo> Calibrar> 3: direccion.

ZeiCalibrate. Budder

= EGh

REW'TRE4
1

2. Abrala REV/TRM parametro y establecer recorrido de direccién a la
izquierda.

Si el timon no se mueve a la izquierda, invierta el servo usando el boton

REV/CLR.

3. Mueva la superficie de control a la posicién neutra mediante la
rueda central o los botones + / -.

El rango de ajuste es de +/- 10%. Las compensaciones que superen el

5% deben corregirse mecanicamente.

4. Corrija el servo maxima recorrido usando P1y P5 para que ningin
movimiento mecanico alcance el final (ver seccion 8.1.3.2
"Configuracion de superficie de control y maximo recorrido del
servo "en la pagina 183).
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8.1.3.5

8.1.3.6

Ajuste de alerones

1. Siel modelo tiene flaps interiores, siga los pasos 1-4 descritos en el
capitulo 8.1.3.1 "diferencial de alerones" en la pagina 183 para los flaps
interiores.

2. Si sumodelo cuenta con aerofrenos mecanicos, ampliarlos mediante el
asignado controles. Compruebe Yy corrija la direccion de accionamiento en

el mend Servo> Calibrar para servos 8 y 9.
Ajuste del sistema de propulsién

1. Si el modelo tiene un sistema de energia electrica, verifique la direccion
de accionamiento del canal acelerador.

2. Para cambiar el canal del acelerador, invierta el servo usando el botén
REV/CLR.

Después de estos pasos, la configuracion se ha completado:
e Las superficies de control se mueven en la direccion correcta.
e Maximo recorrido y posiciones neutrales se ajustan.
e Los alerones se mueven de forma sincronica.

8.14

8.1.5

PROFI TX

Uso de los alerones como Spoiler

Para utilizar los alerones como aerofrenos (spoilers) proceda de la siguiente
manera:

1. Abrael mend Mezclador> ALERONES +.

2. Establecer el valor para el pardmetro Spoiler> Recorrido al 100%.

3. Mueva el control de la funcion de control del alerén al maximo.

Si ambos alerones no se mueven hacia arriba, invierta el recorrido con el
boton REV/CLR.

4. Reducir el valor del parametro Recorrido >Aler6n a un valor
significativamente por debajo del recorrido del alerén. Utilice las
especificaciones del fabricante para su modelo como guia.

5. Configure el diferencial en el meni Mezclador> Differnt.Ail (ver seccién
8.1.3.1 "Configuracion de diferencial de alerones” en la pagina 183).

El uso de Flaps como Spoilers.

Si el modelo tiene flaps interiores, debe utilizar los flaps también como
aerofrenos (spoilers):

1. Abrael mend Mezclador> FLAPS +.

2. Establecer el valor para el parametro Spoiler> Recorrido al 100%.

3. Mueva el control de la funcién de control del aleron al maximo.
Si ambas solapas no se mueven hacia abajo, invierta el recorrido con el
boton REV/CLR.

4. Reducir las dos distancias de recorrido, de arriba abajo, del aleron.
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8.1.6

Pagina 188

En esta mezclas, puede ajustar las distancias de recorrido de los alerones
por separado. Utilice las especificaciones del fabricante para su modelo
como guia

5. Configure el diferencial en el ment Mezclador> Differnt. Ail (ver seccion
8.1.3.1 "Configuracion de diferencial de alerones” en la pagina 183).

Optimizacion

Su modelo esta ahora configurado y listo para volar. Las siguientes opciones de
optimizacion disponibles:

Cambiar superficies mobiles:
Aumentar los recorridos para la aleta en los mezcladores ALERONES +

y + FLAPS (ver seccion 5.5.2.4 "Mezcladores en el lado servo™ en la
pagina 137).

Snap Flaps:

Aumentar los recorridos para Profundidad en los mezcladores
ALERONES + vy Flaps+.

Puede configurar la entrada del mezclador como conmutable mediante
la asignacién de un interruptor para la Profundidad entrada del

mezclador en el menl CONF> Definir mezclador> ALERONES +

menud y SETUP> Definir mezclador> FLAPS + (véase la seccion 5.3.7
"Definir mezclador" en la pagina 105).

Compensacién Profundidad:
Usted puede mezclar Spoiler, Flap y Acelerador en la Profundidad con

el ment mezclador>Profundidad+ (véase la seccién 5.5.2.4
"Mezcladores en el lado servo" en la pagina 137).

Combi-Switch:
Definir un interruptor en el mend Setup> Assign.Switches y asignarlo

en el mend Mezclador> Combi-Switch (ver seccion 5.5.1.1 "Combi-
Switch" en la pagina 127).

Otras funciones de control:
Si es necesario, asignar otras funciones de control a los canales no

utilizados en el servo mend Servo> de Asignacion (véase la seccidn
5.6.2 "Asignacién” en la pagina 142).

COLA-V +:
En el mend Servo> de Asignacion, reasignar los canales de los servos

2y 3de PROFUNDIDAD + /COLA enV +.
A continuacion, ajuste la direccion de rotacion y recorridoen el mend

Mezclador> V-COLA + (Véase el apartado 5.5.2.4 "Mezcladores en el
lado servo" en la pagina 137).
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PROFI TX

Fases de vuelo:

Asignar un interruptor para las fases de vuelo de 1 a 3 en el mend
Configuracion> Assign.Switches. La cuarta fase es activado por una
asignacion de un interruptor a la Fase 4.

Elegir un nombre adecuado para cada fase de vuelo en el menu Setup>
fases de vuelo. Ajuste el tiempo de transicidn a la siguiente fase con el

parametro Slow (Véase la seccion 5.3.2 "fases de vuelo™ en la pagina
94).

Fases de vuelos como interruptores virtuales:

También puede asignar las fases de vuelo como interruptores virtuales,
por ejemplo, si prefiere utilizar diferentes mezcladores en algunas fases
de vuelo.

Funciones de control:
Otras opciones, muchas de las cuales son especificos de cada fase de

vuelo estan disponibles en el Menu ControlFunctions (ver seccion 5.4
"Control Function” en la pagina 112).
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8.2 Modelos de helicoptero

8.2.1 Procedimiento

Una memoria de un modelo para helicéptero con 120 °, cabeza de rotor CCPM
y sistema de energia eléctrica se crea con este ejemplo.

Se requieren los siguientes pasos para asegurar el correcto funcionamiento de
funciones del modelo bésico:

oL PE

6.

La creacion de un nuevo modelo en el transmisor, consulte la pagina 190
Preparacion de los controles e interruptores, consulte la pagina 191
Comprobacién y cambio de asignacion de servo, consulte la pagina 195
Comprobacién y ajuste del rotor principal, consulte la pagina 197
Comprobacion y ajuste del rotor de cola, consulte la pagina 201

Las funciones bésicas del modelo, es decir, Aleron, Profundidad, Direccion
y Acelerador / Colectivo, se puede controlar una vez que se hayan
completado estos pasos.

Las funciones basicas se pueden ampliar y afinar de la siguiente manera:
Trabajar con las fases de vuelo, consulte la pagina 207

8.2.2 Creacion de un nuevo modelo en el transmisor

=

Pagina 190

B
£

Abra el menu principal de la memoria.

Cambie a un modelo similar en el menu de seleccion. Si un modelo esta
disponible o si el actual modelo es muy similar al nuevo modelo,
simplemente siga los pasos siguientes.

Abra el mend nuevo modelo en el menu principal de la memoria.

EHew model

B,

Merora nir.
Temrlate

Az the active model

trls mode
trls assianment
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Seleccion de una plantilla

Para nuevos modelos predefinidos, (Vea la pagina 53) se pueden crear, gracias

a las plantillas de modelos, facil y rapidamente desde la configuracidn basica
mas 0 menos completa con la seleccion de la plantilla.

Puede utilizar el ment de Memoria> Editar Nombre para averiguar qué

plantilla se utiliz6 para la creacion del modelo.

4. Seleccione la plantilla modelo HELIccom para el parametro de plantilla.

Copiar los pardmetros del modelo activo

5. Seleccione los datos que se copian del modelo actualmente activo.

a.

b.

C.

Modo Ctrl: Por lo general, las funciones bésicas de control seguira
siendo siempre en el mismo stick de ejes. Por lo tanto, mantener la
configuracion de interruptor "ON".

Asignacion ctrls: Al seleccionar "ON", las asignaciones de los
controles para controlar las funciones se copian del modelo actual.
Cuando se establece en "OFF", que se heredan de la plantilla.
Asignacion del interruptor: Cuando se selecciona "ON", las
asignaciones de cambia a funciones de conmutacion se copian del
modelo actual. Cuando se ajusta a "OFF", que se copian de la
plantilla.

Nombres de Controles: Al seleccionar "ON", los nombres de
control funciones se copian del modelo actual. Cuando se ajusta a
"OFF", que se heredan de la plantilla. Si ha cambiado los hombres
en el modelo actual y que le gustaria copiar estos nombres, "ON"
deberia ser seleccionado. De lo contrario, poniendo el interruptor en
"OFF" es preferible.

Nombres Sensor: Cuando se selecciona "ON", los nombres de los
sensores son copiados del modelo actual. Cuando se ajusta a "OFF",
que se copian de la plantilla. Si ha cambiado los nombres en el
modelo actual y que le gustaria copiar ellos, "ON" debe ser
seleccionado. De lo contrario, poniendo el interruptor en "OFF" es
preferible.

El dispositivo almacena su seleccion. En la mayoria de casos, basta con
comprobar el interruptores de seleccién. Confirmacion de la configuracion

Confirme el ajuste con: OK

6. Se crea la memoria de modelo y queda activado. La pantalla cambia
automaticamente al control de seguridad y a la pantalla de estado #2.

PROFI TX
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Pagina 192

Edicion del nombre del modelo

El nuevo modelo que se crea tiene el mismo nombre que la plantilla utilizada:

HELIccpm. Para facilitar la referencia, se debe cambiar el nombre al nombre

actual del modelo:

7. Abrael ment Memoria> Editar Nombre.

8. Introduzca un nombre (max. 16 caracteres) que identifica claramente el
modelo. Referirse a la pagina 157 para obtener méas informacion.

La creacion de un nuevo modelo en la memoria ahora se ha completado. estos
ajustes determinar lo siguiente en la memoria del modelo:

Secuencia de salida del receptor

e Servo 1-6 son predefinidos
e Las asignaciones servo se pueden cambiar y modificarse segun sea
necesario menu (Servo> Asignacion).

Controla la asignacion de la plantilla

Los controles estan asignados para controlar las funciones en la menu
Configuracion> Assign.Controls:

Funcion de Control

Collectivo se asigna al mismo control

Acelerador  vJa Ux como acelerador
Deslizador de la izquierda para la
Gyro < £ I sensibilidad del girdscopo
. Deslizador de la mano derecha para
Thr.Limiter F> 4 Thr Limiter
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Asignacion del interruptor

El menl Configuracion> Assign.Switches contiene:

Funcion Interruptor

Usted puede usar este interruptor para
alternar desde la curva de gas para
CS/DTC dirigir el control del acelerador
mediante el limitador del acelerador.
Util para configurar 1.C. motores.

Corte acelerador No utilice ningun boton aqui!

Interruptor para el temporizador suma,
controlada por el control F>
(limitador del acelerador). El

X Suma F 1T temporizador registra la suma del
tiempo de ejecucion del motor
Interruptor para la principal fase de
Fase 4 N .
vuelo = Autorotacion
Fase 1-3 Cambian las fases de vuelo
Interruptores no utilizados se marcan con "n---- -" y N0 Se enumeran aqui.

9. Asignar un interruptor para todas las funciones de conmutacion que tiene la
intencion de usar.

Ahora puede realizar la primera prueba de funcionamiento con el monitor
servo. El modelo no se requiere para esta prueba (véase la seccion 5.6.4
"Marcha de prueba" en la pagina 144).

8.2.3

PROFI TX

Preparacion controles y conmutadores

Comprobacién / cambio de las posiciones minimas de control de ralenti /
paso colectivo y limitador del acelerador

En las plantillas para helicopteros, minimo inactivo / paso colectivo se
establece "abajo" (# Flecha al lado del identificador). La posicién minima para
el limitador del motor es también conjunto "abajo".

Para cambiar el ajuste a "arriba" proceda como sigue:

1. Abra el menu principal de Configuracion.
2. Abrael menud Assign.Controls.
3. Seleccione la funcion de control, por ejemplo, Throttle.
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*%Hggign.ﬁontruls

Mades 1: <ER LA>

Edit nams
Throttle

L
Thr.Limiter k2 I

w 3=

4. Haga funcionar el acelerador con fuerza. Déjelo en posicion de ralenti.
Las flechas de direccion apunta a la posicion actual del stick.

Nunca cambie la asignaciones y / o rotacion de la direccion de los mandos e

A ATENCION interruptores cuando el modelo esta encendido. Los sistemas de energia 'y

servos pueden poner en marcha inesperadamente y causar dafos.

5. Confirme el cambio pulsando Intro.

Proceda como se describe arriba para cambiar la posicion minima para el
limitador del acelerador.

Cambiar la posicién del interruptor de encendido y / o asignacion

La posicién "ON" se puede cambiar para todos los interruptores.
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8.2.4 Control y cambio de asignacion de servo
La asignacion servo define:
e Lasalida del receptor que controla el servo

e El nimero de puntos de la curva (2, 3, 0 5) utilizados para ajustar el
recorrido del servo

Predeterminados

El servos cabeza del rotor y el servo giroscopio tener 3 puntos de la curva (el
centro también se puede ajustar). Throttle y rotor de cola tienen 2 puntos de la

curva para una caracteristica lineal (sélo puntos finales se deben establecer).

Pocedimiento

1. Abra el mena principal Servo.
2. Abra el menu Asignacion.

En este mend, las asignaciones para todas las salidas del receptor se
pueden cambiar.

En el siguiente ejemplo, servos 3 y 4 se intercambian de manera que todos
los servos de la cabeza estan en secuencia.
3. Seleccione servo 3 rotor de cola.

it
IMROTOR-FE
IHROTOR-L.

LT LR
5 Ihﬁgitle

Pulse ENTER. Utilice la rueda central para establecer MAINROTOR-R.

Pulse ENTER. Establecer el nimero de puntos de la curva de 3P.
Pulse ENTER. Seleccione servo 4.

Pulse ENTER. Utilice la rueda central para establecer rotor de cola.

N ook

RO TOR-FE
ROTORE-L .

JROTOR-F.
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8. Establecer el numero de puntos de la curva de 2P. Sélo las posiciones
finales requieren ajuste. Esto siempre produce una linea recta entre los
puntos.

S Servo.Assion

ROTOR-FE

9. Confirme el cambio pulsando Intro.
Servo 3y 4 estan intercambiados. Todos los servos cabeza estan en
secuencia.
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8.2.5

Comprobacion y ajuste del rotor principal

A ATENCION

Asegure el modelo cuando se establece la direccion de rotacion, centro, y
recorrido por el servos para evitar peligros o dafios debido a reacciones
inesperadas.

8.25.1

Sentido de giro del servo en la cabeza del rotor

Las direcciones de desplazamiento de los servos deben ser revisados y
cambiados (si es necesario) antes del centrado y del recorrido establecido.

e Para helicopteros eléctricos: desconectar el motor!

e Mueva el stick del paso colectivo, aproximadamente a la posicion
central.

e A continuacion, encender el sistema del receptor.

Comience con la funcién colectivo!

Si el plato ciclico responde correctamente al mover el stick del paso colectivo y
si los servos de cabeza estan conectados correctamente, las direcciones de los
recorridos de los alerones vy el elevador también debe ser correcta.

PROFI TX

Para realizar la comprobacion mover el stick del paso colectivo en la direccion
de méaxima paso colectivo (arriba) y observar si el plato ciclico se mueve hacia
arriba y horizontal.

Cambio del sentido de giro

Abra el mena principal Servo.

Abra el menu de calibracion.

Seleccione un servo.

Seleccione REV/TRM vy abrir el pardmetro.

el A

_g_l ihrate. Throttle

5. Ajuste la direccién de rotacion del servo usando el botén REV / CLR. El
efecto de el cambio es inmediatamente visible en el grafico (la curva se
invierte).
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Si mueve el stick del paso colectivo ligeramente de la posicion neutral antes de
pulsar el boton REV/CLR, el servo saltara a la nueva posicion cuando
revertira. Esta es una manera facil de comprobar que se ha seleccionado el
Sservo “correcto".

6. Si el sentido de giro es correcto, confirme el cambio y salir del menu.
7. Seleccione el siguiente servo que desea editar.

Asegurese de que la direccion de rotacion de todos los servos es correcta antes
de empezar para establecer los recorridos y el centro. Si la direccion de
rotacion se cambia mas tarde, tendra que volver a calibrarlo.

8.2.5.2

Calibracion de servos: de centro y recorrido maximo

Utilice el menl Servo> Calibrar (consulte la pagina 139) para ajustar los
recorridos (P1 y P5) y los centros (P3) para que todos los servos tengan la
correcta posicion, mueva uniformemente a través de su area de distribucion los
recorridos, y establecer los correctos puntos finales.

Si usted desea que su modelo vuele con precisién, la calibracion precisa de los
servo es un requisito fundamental!

El recorrido se establece en este punto no se puede superar (final de carrera).
Ponga siempre el recorrido méas grande que se requerira para llevar a cabo en el
Servo.
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Ajuste del centro

Abra el menu principal Servo.

Abra el menu de calibracion.

Seleccione un servo.

Seleccione la opcion de mend P3 y abrir el parametro.

el A
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Proceder primero con un ajuste mecanico:

Pulse el boton . Asi neutral "real" se transmite al servo sin influencia del
ajuste o proporcivnes de la mezcla. Si el servo no se encuentra en la posicion
neutra deseada, debe empezar por una correcta posicion de los timones
mecanicamente (cambiar la palanca en el servo o en el varillaje de la
direccion). El ajuste fino del punto P3 en el servo no debe exceder de + 15%, si
es posible.

5. Pulse el boton @ para asignar el centro. Esto pasa el valor Centro, 0%, a
todos los servos con la misma funcion basica. Esto le permite establecer el
centro para el servo actual, independientemente de la posicion del stick.
Al mover el stick, o pulsando el boton @borra la asignacion!

Nota acerca de "asignacion™

La asignacion de esta manera le ahorra al molestia de la calibracién de la
varilla en un punto final, y permite utilizar ambas manos con el fin de medir el
recorrido superficie de control en el modelo. Si es necesario, puede corregir
utilizando la rueda central.

Calibracion de multiples servos con la misma funcién:
Ejemplo:

Servos 1, 2 'y 4 se asignan como MAINROTOR-X (funcién mixta). Punto P3 se

abrio en el menu de calibracion para servo 1. Al momento de asignar el centro
utilizando el boton todos los servos del plato ciclico se trasladaran
inmediatamente al centro. En este punto, puede utilizar la rueda central para
ajustar el servo actual para que coincida con los otros dos.

PROFI TX

6. Utilice la rueda para ajustar el servo al centro deseado. Cualquier cambio
que realice son inmediatamente visibles en el propio modelo.

7. Si el centro es correcto, confirme el cambio y salir del mend.

8. Seleccione el siguiente servo que desea editar.
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Ajustar el maximo recorrido del servo (control recorrido superficie)

En este punto, establezca el valor maximo requerido para la curvatura; esto es

generalmente el valor de auto-rotacion. Los valores mas pequefios se requieren
para el vuelo normal, se pueden establecer para las fases de vuelo individuales
en el menu Control Funcion bajo Colectivo.

1. Abra el menu principal Servo.
2. Abra el menu de calibracion.

3. Seleccione un servo.
4

Seleccione la opcién de menu P1y abrir el parametro.

rCalibrate.Retract. G

A Fait

REWTRM
i

’u e}

- 186
1868

a,
~a

5. Pulse el boton. @ Todos los servos del plato ciclico ahora asumen esta
posicion.
Esto le permite ajustar el recorrido del servo independientemente de la
posicién de control y ajuste.
Al pulsar el boton @de nuevo desbloquea los servos.

Maximo recorrido del servo = + 110%
Si es necesario, el recorrido del servo se puede aumentar a un maximo de 110%

en ambos lados.

6. Concluir la calibracion para P1.

7. Repita el procedimiento para el punto P5, a partir del paso 4.
8. Salga del menu y configurar los demas servos en consecuencia.
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8.2.6

8.2.6.1

Comprobacion y ajuste del rotor de cola
Sentido de giro del servo para el rotor de cola

La direccion del recorrido del servo debe revisarse y cambiarse (si es
necesario) antes de establecer el centro y los recorridos.

Al entrar en la configuracion basica no conecte el servo del rotor de cola a
través del giroscopio, directamente a la salida del receptor respectivo. Esto
asegura que el giro no tiene efecto en su configuracion.

8.2.6.2

PROFI TX

Mueva el mando del timon a la izquierda, y observar la respuesta del rotor de
cola. ¢ Tiene el angulo de paso de las palas en la direccion correcta? De lo
contrario, invertir el servo de rotor cola, como se describe en la pagina 141.

Mezclador ROTOR COLA

El mezclador ROTOR DE COLA de la PROFI TX oculta la funcién "rotor de
cola estatica compensacién”, que también se conoce a veces como REVO-MIX
(mezclador de revolucién).

El mezclador ROTOR DE COLA siempre se muestra en el menu principal Mixer

al configurar un modelo basado en la plantillas HELImech. o HELIccpm.
Cuando un helicoptero hace la transicion de la libracion en un ascenso o
descenso, la par de torsion que el rotor de cola tiene que compensar se hace
mas grande o mas pequerio, con el resultado de que el modelo rota en una
direccion. Una vez configurado correctamente, el mezclador de rotor cola
compensa estas fluctuaciones de par, y evita que el modelo de guifiada.
También facilita la tarea del sistema giroscépico, por lo que se puede
establecer un alto valor de sensibilidad y de ese modo obtener muy buena
estabilizacion del rotor de cola.

Para ello, se requieren los siguientes parametros en el ment de ROTOR DE

COLA:

Offset (Compensacion)

Para compensar el par motor a O ° paso colectivo (rotor principal), un pequefio
rotor de cola Se requiere angulo de paso (Offset). El valor se puede ajustar por
separado en cada fase de vuelo. Esto sera necesario si utiliza diferentes
velocidades del sistema en las distintas fases de vuelo.

En la fase de vuelo Autorot (auto-rotacidn) el parametro Offset se puede
cambiar para que ningun paso del rotor de cola esta presente. Esto es
especialmente importante si su modelo helicoptero cuenta con un rotor de cola
impulsado.
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Coll. + / Coll.- (REVO-MIX)

Puede utilizar el Pardmetros Coll. + / Coll.- para establecer los mezcladores del
paso colectivo para el rotor de cola por separado para ascenso y descenso, y
para cada fase de vuelo:

e (Coll +:. Correccién para la subida

e (Coll -:. correccion para la bajada
Los valores exactos s6lo pueden establecerse a través de un programa de
pruebas de vuelo, y varian de acuerdo a muchos parametros.

Punto Cero

El origen de la cola mezclador de compensacion del rotor estatico se establece
en el punto cero.
A partir de este ajuste de angulo en la direccién de "subida™ paso colectivo, el

"Colectivo -> rotor de cola" mezclador se afiade con el valor establecido para
Coll +. el valor conjunto de Coll.- se aplica en la otra direccién (bajada).

1. Mueva el stick del paso colectivo a la posicidn correspondiente a 0°
colectivo (utilizar un medidor de la pala del rotor si esta disponible).

La configuracion de la curva de paso debe ser completada, en primer lugar.

El valor para Colectivo (ultima linea) no se puede cambiar. Se muestra la
posicion actual del stick del paso colectivo, y sirve como una ayuda durante la
instalacion. Utilice el acelerador / stick del paso colectivo para fijar las palas
del rotor principal a un angulo de inclinacion de cero. Aplique este valor al
parametro de punto cero.
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Configuracion diferencial timoén

El propo6sito de la Rudd.Diff. parametro es reducir el recorrido del rotor de cola
en una direccion. Esto es necesario si el modelo se comporta de manera
diferente cuando guifiada (timén) a izquierda y derecha (velocidad angular).
Dado que el rotor de cola tiene que contrarrestar el par generado por el rotor
principal, "timdn" es generalmente mas débil cuando el modelo se requiere
para girar en contra de la direccién de rotacion del rotor principal.

Un valor separado se puede configurar para cada fase de vuelo.
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8.2.7

PROFI TX

Gyro

La funcidn de control Gyro esta pensada para sistemas giroscopicos que
permiten el control por radio configurando la sensibilidad a través de un canal
de servo.

Si Gyro no se asigna a un canal de servo, esta funcion no esta disponible en el
Menu Controles.

1. Abra los controles de menu principal.
2. Abrael mena Gyro.

1 Byro. HOVER

Hzadina

OFF
—47% +E
OFF
Fudder

El tipo de giroscopio Heading esté seleccionada por defecto en las plantillas de

modelo. El valor fijo de ajuste de sensibilidad esta apagado (OFF). Gyro
sensibilidad se controla mediante el control asignado. En las plantillas de

helicOpteros, este control es siempre el deslizador de la izquierda (<E). La
siguiente linea muestra el modo de funcionamiento (modo), el valor
proporcionado por el control en %, y el identificador para el control (<E).
Rudder se establece como Eje controlado.

En el modo Heading, el ajuste del timoén y el mezclador rotor de cola (ROTOR

DE COLA) se desconectan.
El giroscopio es asignado a servo canal 6 en todas las plantillas de helicopteros.
Consulte la seccion 5.4.5 "Gyro" en la pagina 122 para mas informacion.

e Modo de amortiguacion
El giroscopio funciona en modo de amortiguacion si se establece la
sensibilidad a un valor entre el 0% y + 100%:

J.GHP?.HHUER
(it

-

Headina
E=sr

OFF
Fudder

e El giroscopio funciona en modo Heading si establece la sensibilidad a
un valor negativo.
e Modo Controles
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8.2.7.1

En el modo de control, la sensibilidad del giréscopo sélo se puede ajustar
manualmente utilizando el Gyro funcion de control (ajuste de fabrica:
corredera E). Para este fin, debe ser Sensibilidad Fija en OFF. La siguiente
linea muestra ahora la posicion (50%) del control (<E):

A2 Guro. HODVER
A Ead

it

Hzadin=

Eudder

Ajuste Supresion del gyro

Muchos giroscopios reducen su accion (sensibilidad) cuando se produce una
parada de control. Sin enmascarar los controles giroscopicos también mitiga
los movimientos deseados. Si utiliza un giroscopio sin ocultacion automatica
integrada, debes activar esta funcidn (tenga en cuenta las instrucciones
correspondientes en el manual del giroscopio).

El enmascaramiento esta habilitado en helicdpteros por el movimiento del
elemento de control, situado junto a la barra de control. Con helicopteros, con
eje de guifiada.

1 Gwro.HOVER
A B

Ee

dEe of G

ixeal . Sense

Damrins

e Si Supresion = 100%, el efecto giroscopico (Fixval.Sense) se reduce a
cero (= giroscopio OFF) a pleno recorrido del control del timén.

e Si Supresion = 200%, sensibilidad del girdscopo se reduce a cero (=
gyro OFF) a medio recorrido del control.

e Si Supresion = 50%, sensibilidad del giroscopo en el recorrido
completo es de 50% del original ajuste de valor.

Supresidn sélo es eficaz en el modo de giréscopo de amortiguacion,
independientemente de la fase de vuelo.

Antes de volar un modelo, asegurese de que el giroscopio contrarresta el
movimiento de rotacion de el modelo en el modo de amortiguacion. Si se
configura incorrectamente, el giroscopio amplificara cualquier indeseado
movimiento de guifiada del modelo de helicoptero, que los haga incontrolable.
Tenga en cuenta las notas en las instrucciones de uso suministradas con el
sistema giroscopico!
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8.2.8

Acelerador

No se aplica a la plantilla predefinida FUNCOPTER! Para helicopteros controlados por gas,
se utiliza la sencilla configuracion de los modelos de aviones de gas. Véase el capitulo 5.4.2
en la pagina 117.

La funcion de control del acelerador se puede ajustar con 7 puntos de la curva
0 el uso de un valor fijo cuando el sistema de energia eléctrica funciona en
modo Gobernor.

ke
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Cada fase de vuelo tiene una curva especifica. Sélo en la fase de vuelo Autorot,
todo el puntos de la curva tienen el mismo valor (produciendo una linea recta).

Para ayudar el ajuste del modelo cuando el motor esta en marcha el acelerador
puede ser limitado hacia el acelerador a fondo usando un limitador. En todas
las plantillas de helicopteros, de la derecha deslizador F> se utiliza para esta
funcién (cambiando; véase la pagina 101). Durante el ajuste, reducir el
limitador a un valor que evita despegar el modelo.

e El propésito del interruptor de corte del acelerador es apagar el sistema
de energia de forma rapida en caso de una emergencia.

En las plantillas predefinidas, no se ha asignado ningun interruptor de parada
de emergencia Throttle-Cut. Antes de la puesta en marcha de su modelo,
asignar un interruptor (ver pagina 104). Siempre use un interruptor de
palanca. Los motores eléctricos se reinicie después de soltar el botén!

PROFI TX

e El limitador (superior punteada linea horizontal) limita el acelerador
hacia arriba para permitir el modelo que se puede modificar (control
deslizante en la parte superior = sin limite).

2 Throttle.CRUISE
e

Thratt le-Cut

]
"

= = T
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B En e

La suma de baja limite + trimFPH restringe acelerador hacia abajo
como el limite de inactividad de IC motores (superior punteada linea
horizontal).

e El limite de inactividad se apaga en la fase de vuelo Autorot, aunque
fase de vuelo ajuste especifico fue o se establece en 0,0%.
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8.2.9

A veces, puede ser util para operar el acelerador directamente sin ninguna
restriccion. Para ello, asignar un interruptor a la CS / DTC funcion de
conmutacion como se describe en pagina 104. Cuando este interruptor esta en
la posicion ON, el limitador controla el acelerador directamente.

Ajuste de la curva del paso

No se aplicaa FUNCOPTER plantilla predefinida! Helicdpteros de gas controlado no tienen
control de paso.
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Para los modelos de helicopteros, la curva del paso colectivo se encuentra en el

menu ControlFunctions bajo colectivo. Para cada una de las fases de vuelo una
curva de paso colectivo independiente se puede configurar para lograr una
adaptacion dptima a la respectiva fase de vuelo:

Cada punto de la curva se puede asignar utilizando la rueda central para
permitir en vuelo configuracién (véase la seccion 5.4.6 "Colectiva (s6lo
helicopteros)" en la pagina 125).

Ejemplo 1: curva de paso en la fase de vuelo ESTACIONARIO (HOVER)

P

R
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g |
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Una curva "mas plana" colectivo del paso (centro del stich) a paso colectivo
minimo (descenso) ayuda a proporcionar un control preciso durante el vuelo
estacionario y promover aterrizaje preciso del modelo.

En el area de "subir" (centro del stick para el maximo paso colectivo) solo el
70% de recorrido posibles se usa para paso colectivo. Esto también contribuye
a un control preciso durante el vuelo estacionario.

Ejemplo 2: curva de paso en la fase de vuelo de crucero

ic llentiUE.CRUJ$£

E
3
E
]
g
E
3

Lineal, curva del paso simétrico para el mismo control colectivo cuando sube y
baja; altos valores de colectivo maximos globales desde una mayor velocidad
del sistema se establece normalmente (curva de gas) lo que permite mayor
escalada rendimiento:
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8.2.10

Trabajar con las fases de vuelo
Requisito

Para permitir trabajar con las fases de vuelo, al menos un interruptor debe ser

asignado en el mend Configuracion> Assign.Switches (ya sea para la Fase 4 o
Fases 1-3). De lo contrario, el transmisor opera siempre en la Fase 1.

Para cada fase de vuelo, puede personalizar las caracteristicas de control del
transmisor de acuerdo con los requisitos del modelo (por ejemplo, reducir el
recorrido de control maximo para HOVER, recorridos del paso colectivo para
Auto rotacion, en forma de V curva de gas para el vuelo 3D). En los menus de
funciones de control, todos los ajustes que pueden diferir entre las fases de
vuelo estan acompafadas por el nimero de identificacion correspondiente para
la fase de vuelo.

Ejemplo: Aleron

1 Aileron. HOVER
TR

Teim
Step =ize

O.-F

=D

| e el 1

EHEe e
N D
a L] a y L] L]

La configuracion especifica de la fase de vuelo s6lo se pueden configurar para
funciones de control y de control mezcladores. Los ajustes de servo son
idénticos en todas las fases de vuelo.

PROFI TX

Predeterminados en el menu de las fases de vuelo

1. Abra el menu principal de Configuracion.
2. Abrael menu Fases de vuelo.

ht rphases.CRUISE

.}:.

AN

ke |
1=
L]

1=
In

Fases de vuelo 2, 3 y 4 estan bloqueadas (el nombre esta tachado).
Tres guiones "---" al lado de las fases de vuelo indican que ningun interruptor
se ha asignado para cambiar entre las fases de vuelo. En este caso, el canvio de

la fase 1 HOVER es automaticamente seleccionado y marcado como la fase de
vuelo activa (x).
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8.2.10.2

8.2.10.3

Los nombres estan pre-asignados a los cuatro posibles fases de vuelo. Sin
embargo, pueden ser editados utilizando el boton + / - o la rueda central.

Asignacion de interruptores para las fases de vuelo

Al menos uno de los dos interruptores deben ser asignados antes de poder
utilizar diferentes ajustes de control en las fases de vuelo:

Abra el mena principal de Configuracion.

Abra el menu Assign.Switches.

Seleccione Fases 1-3 y abrir el parametro.

Mueva el interruptor 1 en la posicion ON (* debe ser visible).

P ownde

Para utilizar todas las cuatro fases de vuelo un interruptor también debe ser
asignado a la Fase 4.

Fase 4 interruptor (asignar un interruptor de 2 posiciones)

Si este interruptor esta en la posicion ON (marcado con * durante la
asignacion), fase de vuelo 4 se activa. En este caso, la posicion del segundo
interruptor no tiene ninguna influencia.

Si no dispone de interruptor se asigna a las Fases 1-3, s6lo se puede cambiar
entre la fase 1y 4 accionando el interruptor de la fase 4.

Interruptor de Fase 1-3 (asignar un interruptor de 3 posiciones)

Usted puede usar este interruptor para activar la Fase 1, 2 6 3, siempre que la
fase 4 esta en la posicion OFF.

Bloqueo / desbloqueo de las fases de vuelo

Puede bloquear las fases de vuelo que aun no se han establecido. Fases
bloqueados no pueden ser activado incluso si un interruptor se asigna a ellos. Si
el interruptor se mueve a una posicién para una fase de vuelo blogueado, un
sonidos acusticos de alerta (un pitido aprox. Cada 0,5 segundos) durante el
tiempo que el interruptor permanece en esta posicion.

La fase vuelo activa marcada con una “X” no puede ser bloqueado.
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8.2.10.4

1. Abra el menu principal de Configuracion.
2. Abrael mend Fases de vuelo.

“ F1 "l?ht rhases.CRUISE
1L :

3. Seleccione la respectiva fase de vuelo en el menu.

4. Cada vez que pulse el boton REV/CLR, los cambia de fase de vuelo entre
bloqueado y desbloqueado.

5. Confirme el cambio.

Copia Fases de vuelo
Una vez que haya establecido la configuracion correcta en una fase de vuelo,

puede copiar los valores en otra fase de vuelo y luego modificarlos. Esto evita
la necesidad de volver a introducir todos los ajustes desde el principio.

Solo la fase de vuelo activa se puede copiar.

PROFI TX

1. Abra el menu principal de Configuracion.

2. Abra el menu Fases de vuelo.

3. Seleccione la fase de vuelo activa (con la X) y pulse el boton ENTER dos
veces: C ahora se muestra por encima de la X.

4. Seleccione el destino de copia moviendo la C a la linea respectiva. Pulse el
boton ENTER.

i

El cursor vuelve a la fase de vuelo activa. A excepcion de la carrera, todos los
ajustes especificos de las fases de vuelo son ahora idénticos a los de la fase de
vuelo activa.
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8.2.10.5 Cambio de nombres de las fases del vuelo

Puede seleccionar cualquiera de los 13 nombres preestablecidos para las fases

de vuelo:
: NORNAL 6 SPEED 1 ” STATION
(Normal) (Velocidad 1) (Estacionario)
5 START1 ; SPEED 2 D 3D
(Inico 1) (Velocidad 2) (3 D)
3 START2 8 TRANSL 3 ACRO
(Inicio 2) (Crucero) (Acrobacia)
4 THERMALT 9 ATTER
(Termico 1) (Aterrizaje)
c THERMALZ 10 AUTORROTA
(Termico 2) (Autorrotacion)

Después de activar el campo de entrada para el nombre, seleccione un nombre
adecuado pulsando los botones + / - 0 mediante el uso de la rueda central.

Dos excepciones se aplican al nombre Auto rotacion: No hay retraso de
transicion cuando se cambia a esta fase de vuelo y el limite inferior del
acelerador se cancela.

8.2.10.6 Ajuste del tiempo de transicién

Se puede cambiar de forma inmediata entre las fases de vuelo o aplicar un
retardo de tiempo de 0,1 a 6,0 segundos.

Abra el menu principal de Configuracion.
Abra el menu Fases de vuelo.

Seleccione la opcion de menu Retardo. (slow)

Cambie a la fase de vuelo deseada.

Pulse los botones + / - 0 use la rueda central para seleccionar el tiempo de
retardo.

6. Confirme la configuracion.

agkrwNpE
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9 Mantenimiento y cuidado
El transmisor no requiere ningun mantenimiento o cuidado especial.

Sin embargo, le recomendamos que usted lleve su transmisor a un Centro de
Servicios autorizado MULTIPLEX a intervalos regulares (cada dos o tres
afios), dependiendo de la intensidad de uso. Comprobaciones funcionales y
alcance regulares son obligatorio (véase la seccion "cheque Range™ 3.6 en la
pagina 47).

m Nunca use productos de limpieza abrasivos tales como alcohol o disolventes!

e Elimine el polvo y la suciedad con un cepillo de cerdas suaves.

e Eliminar la suciedad persistente, en particular, grasa y aceite, con un
pafio himedo vy, si es necesario, con un producto de limpieza doméstico
suave.

e Proteger el transmisor contra impactos mecanicos y golpes.
El transmisor debe ser almacenado y transportado en un contenedor
adecuado (bolsa o maleta de transporte).

e A intervalos regulares, compruebe que la caja del transmisor, piezas

mecanicas y sobre todo el cableado y los contactos estan en buenas
condiciones.
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10 Apéndice
10.1 Datos técnicos
PROFI TX9 PROFI TX 12 | PROFI TX 16
Canales 9 12 16
Memorias 50 100 200
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Tipo transmision

frecuencia

M-LINK 2.4GHz espectro ensanchado + salto de

Pulso Servo
anchura en

+/- 100% del
recorrido del servo

UNI 1,5 £ 0.55ms

Fuente de
alimentacion

3.3V LiFePO4 4000mAh

Consumo actual

aprox. 150mA

Carga a través de
USB
enchufe

500mAen el PC
Hasta 1.5A utilizando un cargador especial

permisible
temperaturas para

Operacion: -15°Ca+55°C
Almacenamiento: -20°Ca+60°C
Carga:0°Ca+40°C

Peso con bateria

aprox. 1800 g

Dimensiones sin
unidades de Stick

LxHXW:235x250x 71 mm
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MIULTIPLEX

Accesorios

:

I

PROFI TX

Interruptor 2-posiciones ON / OFF, corto
Articulo No .: 75 750

Interruptor 2-posiciones ON / OFF, largo
Articulo No .: 75 751

Interruptor 3-posiciones ON / OFF ON, corto
Articulo No .: 75 752

Interruptor 3 posiciones ON / OFF / ON, largo
Articulo No .: 75 753

COPILOTO
Articulo No .: 45 184

Digi-Regulador
Articulo No .: 75 755

botdn giratorio
Articulo No .: 75 756

PROFI TX Apoyamanos
Articulo No .: 85701

Traduit: J. Fuentes V1.2
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Unidad de palo de aluminio, de largo, con interruptor de 2
posiciones
Articulo No .: 85940

Unidad de palo de aluminio, de largo, con interruptor de 3
posiciones
Articulo No .: 85 941

Unidad de aluminio palo, de largo, con pulsador
Acrticulo No .: 85 942

? caso del transmisor
“‘?&3 Articulo No .: 763323
Correa transmisor
. Articulo No .: 85710

Correa transmisor estandar
Articulo No .: 85711

] - Pulsador
m] Articulo No .: 75754
1

Cargador USB 100-240V
Articulo No .: 145534

@ Cargador coche USB de 12V DC

Articulo No .;: 145533
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Glosario de términos técnicos

Activar
Asignacion de un valor establecido de forma permanente a un Digi-Regulador.

Asignacion
Define las funciones que se controlan en el transmisor o el modelo que va a
controlar.

Binding (Encuadernacion)

Se necesita para asegurarse de que el receptor responde exclusivamente a las
sefiales de "su™ transmisor. El procedimiento de union se debe realizar durante
la configuracion inicial.

Se requiere si se cambia el modo de transmisor (por ejemplo, la respuesta se
cambia de "Fast" a "Normal”, el rango de frecuencia se cambia a "Normal” en
Francia ").

Calibracion Servo

Curva Servo

Se utiliza para definir la superficie maxima de control del recorrido, establecer
la posicion neutral, y establecer los recorridos de superficie de control de
servos con la misma funcion para el mismo valor. También para el recorte de
servos en los pares de superficie de control a modo simétricos de operacion.

Combi-Switch

Emparejado ambas funciones de alerones y direccién para cada superficie de
mando pueden ser controladas por uno o el otro. De esta manera, el vuelo
circular es facil.

Curva de gas

Solo se utiliza para los helicopteros. La curva de aceleracion de la PROFI TX
tiene 7 puntos y determina la cantidad del acelerador que se asigna a las
distintas posiciones individuales del stick del paso colectivo. El objetivo es una
velocidad constante, es decir, cuanto mayor es la paso colectivo, més el
acelerador esta avanzado.

Diferencial

Indica el porcentaje de reduccién de la deflexion del timén hacia abajo contra
el movimiento ascendente; 50% diferencial, la desviacion hacia abajo es tan
grande como el recorrido hacia arriba. Cuanto menor sea el valor%, mayor es
la desviacidn hacia abajo. Se requiere que el diferencial como la deflexion del
timén hacia abajo crea mas resistencia que el recorrido al alza. Esto da lugar a
la fuerza (par de guifiada neg.) Que hace girar el modelo alrededor del eje
vertical fuera de la curva
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DTC

Control del regulador directo Si DTC esta activado, el canal del gas
(independientemente de si se actta sobre una carburador o un controlador de
velocidad) es controlado directamente por el control de la emisora asignado a
limitador de gas, y es independiente de la posicién de los tick del paso
colectivo.

Dual Rate (D/R)

Cambia el control de sensibilidad del elemento de control. Cuando el Dual
Rate se fija en el 50% para una funcion de control (por ejemplo. Alerones), se
puede reducir a la mitad los recorridos del timén del modelo con el interruptor
correspondiente y beneficiarse de una mayor sensibilidad de control. La curva
del elemento de control en el diagrama cambia si se pulsa el interruptor
asignado a Dual Rate.

Elemento de control (CE)
Todos los elementos de control del emisor que se pueden asignar a una funcion
de control o conmutacion:
e Los Sticks
e Potenciémetros deslizantes
e Potenciémetros rotativos
Interruptores y sus botones designados

Exponencial
Genera una funcion de control no lineal.

e Para Expo = 0%, los trabajos de control en forma lineal.

e El efecto de los valores negativos es que los desplazamientos de la
superficie de control son mas pequefios en torno a la posicién central
con el mismo recorrido del stick, por tanto, proporcionando un control
mas fino.

e El efecto de los valores Expo positivos es que los desplazamientos de la
superficie de control aumentan al rededor de la posicion central.

Los puntos finales se mantienen sin cambios.

Fases de vuelo

Ajustes de sistemas y de datos para un modelo que puede ser llamado por el
funcionamiento de un interruptor.

Los conjuntos de datos estan optimizadas para tareas de vuelo particulares.

Gas minimo y el ajuste del acelerador (ralenti)

Con el minimo de gas, que restringen el canal del acelerador al ralenti del
sistema de propulsién. Si establece el limite del gas al minimo, el ralenti de un
motor se adapta con el ajuste a la situacion de funcionamiento (temperatura,
humedad del aire). El ajuste se acciona mediante el botdn de ajuste junto al
stick que haya seleccionado (a través de la modalidad) para el acelerador y
paso colectivo.
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PROFI TX

Gestion de la bateria

Determina el tiempo de funcionamiento restante (tiempo de la bateria), la
capacidad de la bateria y las caracteristicas de corriente y tension. Optimiza la
carga /y los limites para una larga vida de la bateria.

Interruptor

Cambie las funciones de los elementos de control de encendido, apagado o
conmutacion; Asignacion de una funcion se cambia a través de varios menus.
Las caracteristicas estandar (D / R, temporizador, etc.) figuran en una lista.

Limitador del acelerador

Sélo se utiliza para los helicopteros. Limite el valor maximo posible del
acelerador. Esto permite seguras configuraciones de modelo. Para vuelo
normal, el limitador esta al maximo. Después de la puesta en marcha del
sistema de potencia, el limitador del acelerador se puede utilizar para
lentamente aumentar la velocidad del rotor principal.

MagicSwitch

Interruptor 16gico se puede asignar como un interruptor normal, conecta hasta
tres interruptores en una funcion AND. Las entradas no utilizadas se
consideran activas. Ademas, el proceso de conmutacion se puede retrasar.

Mezclador (Mixer)

La combinacién de las funciones de control (por ejemplo, la profundidad, la
direccion etc.) en diferentes porcentajes; la radio PROFI TX ofrece 14
mezcladores libres. 5 de estos mezcladores son predefinido y se puede utilizar
inmediatamente. Todos los mezcladores (incluyendo los predefinido) son
modificables.

Modo
Define la asignacion de las principales funciones de control de Alerones,
Profundidad, y Timén a los sticks.

Modo Entrenador

Método mas seguro para los principiantes a iniciarse en el deporte del
modelismo; dos transmisores son inter conectado mediante un segundo enlace
de radio M-Link. Un modelista experimentado tiene control sobre el modelo y
puede utilizar el botdn del monitor / alumno ("botén PROFESOR") para
transmitir al alumno las funciones de control. Inicialmente las funciones mas
béasicas de control, y mas tarde todas las principales funciones de control
cuando el "alumno™ tiene suficiente habilidad. Si las funciones de control se
transmiten por separado, el profesor mantiene el control sobre las restantes
funciones de control. Si se suelta el boton profesor, el profesor inmediatamente
toma el control total del modelo en caso de situacion de peligro. EI transmisor
del profesor lleva a cabo todo el procesamiento de datos. Esto significa que el
transmisor alumno simplemente necesita estar conectado a modo de "alumno™.
No se requieren otros ajustes y programacion. El transmisor del profesor solo
necesita recibir sefiales desde el transmisor del alumno.
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Paro del motor (Throttle-Cut)

Mientras que este interruptor estd encendido, el canal del gas se mantiene en el
posicidn gque selecciono anteriormente durante el ajuste de recorrido como
punto P1 para el servo del motor. Esto le permite "parar* un motor térmico,
cuando el carburador esta completamente cerrado en esta posicion.

Plantilla de Modelo

Plantilla predefinida para crear un nuevo modelo; plantillas predefinidas
facilitan la creacion de nuevos modelos porque la configuracion basica ya esta
hecha en gran parte por la seleccion del modelo predefinido. Las plantillas
predefinidas también contienen una configuracion basica para el mezclador, los
controles, servos y fases de vuelo.

Prueba de Alcance

Se utiliza para comprobar el correcto funcionamiento de la conexion de la
radio. La potencia del transmisor se reduce a aprox. 1% de manera que la
verificacion se puede realizar en una corta distancia.

Prueba de Fallos (Failsafe)

Si el receptor no recibe ninguna sefial, los servos permanecen en la Gltima
posicién (funcion hold). Si las posiciones a prueba de fallos se almacenan en el
receptor, los servos se colocan después de 0,75 segundos en estas posiciones.

Recorte estandar

Cambia todo el rango de ajuste del stick en paralelo hacia arriba y abajo (por el
ajuste valor). Para permitir este cambio sin limitar la sefial de control, la sefial
de control debe reducirse por el valor maximo de compensacion posible. A
diferencia de centrado (Centro de ajuste), el servo ya no es utilizado en su
totalidad.

Respuesta rapida

Reduce el ciclo de transmision de 21ms a 14ms, reduciendo el tiempo de
respuesta de las érdenes de control. S6lo 12 servos pueden ser controlados con
FastResponse.

Servo
Dispositivo de posicionamiento; convierte un valor conjunto de una sefal
eléctrica en una posicién mecanica.

Snap- Flap
Mezclador ascensor conmutable a los flaps (aletas) o los alerones.

Spoiler
Se utiliza para el control de la trayectoria de planeo o para "frenar" el modelo.

Trim (Ajuste Centro)
Correcciones del ajuste del centrado del servo, no cambian los puntos finales.
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PROFI TX

Trim digital

Los botones de ajuste no tienen una posicion mecanica correspondiente al valor
del ajuste (como en un control deslizante). La posicion del trim digital se
visualiza en la pantalla y los valores de ajuste se guardan en la memoria de los
modelos. Si cambia la memorias de modelos, no hay necesidad de mover los
controles deslizantes a la posicion correcta para adaptarse al modelo. Con la
radio PROFI TX, usando las fases de vuelo tienen una memoria especifica para
cada fase de vuelo. El ajuste de cada fase de vuelo se puede ajustar
independientemente de los otros, simplemente y de manera Optima.

Trimming
El ajuste del modelo de avidn para volar recto y nivelado cuando salga de la
pega exactamente en el centro.

Trinquete
Dispositivo de cambio con un mecanismo que se detiene y permanece en una
posicion especifica.

Varidmetro

Indicador de velocidad vertical de dispositivos en un modelo de avion, lo que
indica la velocidad de ascenso y descenso por pitidos.
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